Familia de
console X

www.topconpositioning.com

Manual de operare Horizon

&2 TOPCON


http://www.topconpositioning.com/




s TOPCON

Familia de console X

Manual de operare Horizon

Numadr de catalog: 1046492-01
Revizuire B

Pentru utilizare cu versiunea de software 5.02

© Drepturi de reproducere TOPCON Precision Agriculture
lanuarie 2022

Toate continuturile din acest manual sunt protejate prin drepturi de reproducere TOPCON. Toate
drepturile rezervate. Nu este permisd utilizarea, accesarea, copierea, stocarea, afisarea, vanzarea,
modificarea, publicarea sau distribuirea sau reproducerea altminteri a informatiilor din prezentul
document fard consimtamantul expres scris din partea TOPCON.



Manualul ofera informatii despre operarea si intretinerea acestui produs Topcon
Precision Agriculture. Utilizarea si intretinerea corectd sunt importante pentru
functionarea sigura si fiabild a produsului.

Este foarte important sa cititi acest manual inainte de a utiliza produsul.

Informatiile din manual sunt de actualitate la momentul publicarii. Sistemele pot
prezenta usoare variatii. Producatorul isi rezerva dreptul de reproiectare si
modificare a sistemului, dupa cum este necesar, fdrd notificare.

Documentatie tehnica si software utilitar

Pe myTopcon NOW! website de asistentd (mytopconnow.topconpositioning.com)
sau myTopcon ACUM! Din aplicatie puteti accesa urmdtoarele materiale de
asistenta:

- Actualizdri firmware si software
- Manualele produselor
- Ghiduri rapide ale produselor
- Videoclipuri de instruire
- Configuratii de sistem
Inregistrati-va pentru un cont gratuit ca sa accesati aceste materiale.
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Cuprins

Capitolul T — Prezentare generala a consolei

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.
1.6.

Introducere

1.1.1. Ce este nouin 5.02
Utilizarea platformei agricole Topcon (TAP)

1.2.1. Autentificare in TOP de pe consola

1.2.2. Vizualizarea functionalitatilor optionale prin Marketplace
Descrierea pictogramelor

1.3.1. Bara de instrumente de ghidare
1.3.2. Pictograme din meniu
1.3.3. Pictogramele barei de navigare
1.3.4. Comenzi de vizualizare

1.3.5. Alte pictograme
Pornirea consolei

1.4.1. LED alimentare (numai X35)
Oprirea sau repornirea consolei
Utilizarea barei de instrumente

Capitolul 2 — Descrierea interfetei pentru utilizator

2.1,
2.2.
2.3.

Comutare intre ecranul de configurare si cel de operare
Comenzile ecranului de configurare
Comenzile ecranului de operare

2.3.1. Indicatori de culoare pentru uneltele agricole

Capitolul 3 — Ghid de configurare rapida

3.1.
3.2.

Instructiuni de actualizare firmware / software
Prima utilizare

Capitolul 4 — Setari regionale si ale utilizatorului

4.1.

4.2.
4.3.
44.
4.5.

Setarea regiunii
4.1.1. Setarea limbii
4.1.2. Fixarea orei/datei

4.1.3. Configurarea unitatilor
Configurarea barei de LED-uri
Configurarea mediului
Configurarea optiunilor de hartd
Configurarea nivelului de acces

O O O OOPhh W W—= — —

— —
-_ O

No

- 3
ol N W

—_
~

N — —
O 00

No
—_—

N
No

N N
N oNo

N
(@)

N NN
NN

w W w w N
~N U w — o



4.6. Configurarea comenzilor utilizatorului
47, Configurarea asistentei de la distanta

4.7.1. Configurarea asistentei
4.7.2. Solicitarea asistentei

Capitolul 5 — Configurarea sistemului

5.1 Configurarea setdrilor sistemului
5.2. Configurarea functionalitdtilor

5.2.1. Configurarea licentelor

5.2.2. Configurarea consolei

5.2.3. Configurarea ghidarii

5.2.4. Configurarea uneltelor agricole
5.2.5. Configurare XTEND

5.2.6. Configurare VDC
5.3. Configurare GPS

5.3.1. Configurarea receptorului
5.3.2. Configurarea corectiilor
5.3.3. Configurarea iesirilor (numai X25/X35)

5.3.4. Configurare radar (numai X25/X35)
54, Configurarea porturilor seriale (numai X25/X35)
5.5. Configurarea alarmelor

5.5.1. Descrierea ferestrei de alarme

5.5.2. Lista de alarme
5.6. Configurarea punctelor de semnalizare
5.7. Configurarea terminalului ISOBUS / universal

5.7.1. Configurarea serverului de fisiere
5.7.2. Configurarea controlerului de sarcini
5.7.3. Configurarea terminalului universal

5.7.4. Configurarea comenzilor auxiliare
58. Configurarea utilitatilor

5.8.1. Actualizarea software-ului consolei (X25/X35)

5.8.2. Actualizarea software-ului consolei (XD/XD+)
509. Configurare Wi-Fi

5.9.1. Modem radio Ethernet (CL-55)
5.9.2. USB Wi-Fi

Capitolul 6 — Configurarea vehiculelor

Viii

38
40

40
41

43

44
46

46
47
50
51
53

57
59

59
61
67

68
69
/0

/2

72
81
82

82
83
83

85
89

89

89
90

90
90

94



6.1. Selectarea unui vehicul

6.2. Crearea unui vehicul nou

6.2.1. Personalizarea unui vehicul
6.3. Setarea geometriei vehiculului
6.4. Montarea controlerului de directie
6.5. Selectarea antenei vehiculului
6.6. Configurarea emuldrii vitezei GPS

Capitolul 7 — Configurarea uneltelor agricole

7.1. Selectarea unei unelte agricole

7.2. Configurarea unei unelte agricole noi
7.3. Setarea geometriei uneltei agricole
74. Configurarea controlului sectiunilor

7.4.1. Configurarea temporizdrii

7.4.2. Configurarea comutadrii sectiunilor
7.5. Configurarea intrerupdtorului principal

Capitolul 8 — Configurarea produsului

8.1. Configurarea bazei de date de produse

Capitolul 9 — Notiuni de operare de bazd

9.1. Utilizarea mini-vizualizarilor
9.2. Vizualizarea informatiilor despre sistem
9.3.  Vizualizarea ghidarii

9.3.1. Schema de culori pentru ghidare
9.3.2. Utilizarea comenzilor de vizualizare
9.3.3. Selectarea modurilor
9.3.4. Niveluri harta
94. Vizualizarea detaliilor GPS
9.5. Vizualizarea diagnosticarii
9.6. Vizualizarea informatiilor despre sarcini
9.7. Monitorizare pe tabloul de bord
9.7.1. Personalizarea tabloului de bord

9.8. Recunoasterea culorilor si a starii de functionare
9.9. Intelegerea denumirilor implicite de fisiere

Capitolul 10 — Calibrarea directiei

10.1.  Calibrarea busolei
10.2.  Calibrarea senzorului de unghi al rotilor

101



10.3.  Calibrareainclinatiei de montare
104.  Gestionarea erorilor/alarmelor de calibrare

Capitolul 11 — Buton de sarcini

Capitolul 12 — Meniu de camp

12.1. Selectarea unui camp

12.2. Crearea unui camp

12.3. Descdrcarea unui camp

12.4. Configurarea punctelor de semnalizare

12.4.1.Lucrul cu puncte de semnalizare

12.5. Configurarea unui hotar nou

12.5.1.Crearea unui hotar din acoperire
12.5.2.Crearea unui hotar dintr-un fisier de forma
12.5.3.Editarea unui hotar

12.5.4.Eliminarea unui hotar

12.6. Configurarea unui hat de lucru

Capitolul 13 — Meniu de sarcini

13.1. Selectarea unei sarcini existente

13.2. Crearea unei sarcini noi

13.3. Configurarea regiunilor de sarcini

13.4. Stergerea unei sarcini

13.5. Configurarea controlului vitezei variabile

13.5.1.0ptiuni de surse

Capitolul 14 — Meniul de linii de orientare
14.1. Selectarea unei linii de orientare existente
14.2. Utilizarea de linii de orientare drepte

14.2.1.Configurarea manuald a liniilor AB
14.3. Utilizarea de linii de orientare curbe identice

14.4. Utilizarea de linii de orientare pivotante centrale

14.5. Utilizarea modului de ghidare ghidaj blocat
viii



14.6. Utilizarea directiei pe hotar 196

14.7. Utilizarea liniilor de proiect 198
14.7.1.Generarea de linii conform deplasarii 198
14.7.2.Divizarea liniilor de proiect existente 199
14.7.3.Addugarea de linii de decalare pentru linii de proiect existente 200

14.8. Configurarea liniilor de trafic 203

14.9. Configurarea intoarcerilor pe hat 206
14.9.1.Raza de virare 207
14.9.2.Locul liniei de viraj 209
14.9.3.Model 210
14.9.4.Selectarea modelelor 210
14.9.5.Alarma de intoarcere pe hat 212

Capitolul 15 = Grupe de linii de orientare 214

15.1. Selectarea unei grupe existente de linii de orientare 216

15.2. Importul de linii de orientare existente 217
15.2.1.Import de linii de orientare de pe USB 217
15.2.2.Import de linii de orientare din TAP 218
15.2.3.Copierea liniilor de orientare 218

Capitolul 16 — Directie automatd 219

16.1. Starea directiei automate 219
16.1.1.Depanarea directiei automate 220

16.2. Reglaje fine de directie automatd 224

16.3. Activarea directiei automate 226

16.4. Decuplarea directiei automate 228

Capitolul 17 = Meniu de deplasare find 229

17.1. Utilizarea optiunilor de deplasare find 229

17.2. Compensarea abaterilor GPS 231
17.2.1.Compensarea corectd a abaterilor GPS 232

17.2.2.Surse de corectie de fnalta acuratete 233



Capitolul 18 — Functionalitati suplimentare activate
18.1. Utilizarea controlului automat al sectiunilor

18.1.1.Controlul bratelor
18.2. Utilizarea terminalului universal (ISOBUS)

18.3. Utilizarea statiei meteo

18.3.1.Calibrarea statiei meteo
18.4. Utilizarea controlului indltimii bratului NORAC

18.5. Utilizarea masinii de plantat parcele

18.5.1.Crearea unei unelte agricole de plantat parcele
18.5.2.Interfata pentru utilizator pentru masini de plantat parcele

Capitolul 19 — Gestionarea stocurilor
19.1. Exportul sarcinilor / datelor despre sarcini / rapoartelor despre sarcini

19.1.1.Exportul sarcinilor pe un USB
19.1.2.Exportarea rapoartelor de sarcini pe un USB
19.1.3.Exportarea unui set de date despre sarcini pe un USB

19.1.4.Exportarea unui set de date despre sarcini in TAP
19.2. Importul de sarcini si date despre sarcini

19.2.1.Importul de sarcini de pe un USB

19.2.2.Importul unei selectii de date despre sarcini de pe un USB
19.2.3.Importarea de date mostenite Horizon 3 sau 4 de pe un USB
19.2.4.Importul unui set de date despre sarcini de pe un USB
19.2.5.Importul unei selectii de date despre sarcini din TAP

Capitolul 20 — Ghid de depanare

20.1. Mesaje de eroare frecvente

20.2. Probleme de conexiune la internet

Capitolul 21 — Glosar

Capitolul 22 — Index

Capitolul 23 — Avertismente de reglementare si sigurantd

23.1. Topcon Positioning Systems, Inc. Acord de licentd pentru utilizatori finali

Viii

234
234

235
237

239

239
241

243

243
244

248
252

252
254
254

256
257

257
257
257
258
258

260
260
265
266
271
274
283



Capitolul 1 — Prezentare generala a consolei

1.1. Introducere

Consola este un monitor electronic montat pe vehicul, cu ecran LCD si tactil.
Permite operatorilor sa lucreze cu directie automata, ghidare si alte functii de
control de pe afisaj. Consola este conceputa pentru interactiune cu GPS si unitati
de comanda electronicd (ECU), are capabilitati de comunicare, inregistrare, stocare
si afisare de date in scopuri agricole.

Nota: Inainte de a utiliza ghidarea si directia automats, cititi instructiunile de
sigurantd si aflati despre comenzi citind cu atentie acest manual. Contactat]
distribuitorul daca aveti nevoie de asistentd la configurarea sau operarea consolei.

Consola are ecran tactil. Pentru a selecta ceva pe ecran, atingeti zona cu varful
unui deget.

Numarul de serie al consolei se regaseste pe un autocolant de la spate. Inregistrati
numarul de serie pentru referinte ulterioare.

Numar de serie:

1.1.1. Ceestenouin 5.02

- Este disponibild licentd gratuitd de incercare pentru functionalitatile Horizon
(a se vedea Configurarea licentelor, pagina 46).

- Se pot utiliza mai multe unelte agricole simultan (a se vedea Configurarea
uneltelor agricole, pagina 105).

- Profilurile uneltelor agricole ISOBUS sunt generate automat (a se vedea
Configurarea uneltelor agricole, pagina 105).

- Utilizarea grupelor de linii de orientare este optionala (a se vedea Grupe de
linii de orientare, pagina 214).

- Sunt disponibile capturi video de ecran (a se vedea Utilizarea barei de
instrumente, pagina 15).



1.1. Introducere

- Consola are optiune de repornire (a se vedea Oprirea sau repornirea consolei,
pagina 14).

- Afost addugatd functionalitatea de masina de plantat parcele (a se vedea
Folosirea masinii de plantat parcele, pagina 243).

- Perimetre si avertismente personalizate ale punctelor de semnalizare (a se
vedea Configurarea punctelor de semnalizare, pagina 165).

directiei (a se vedea Reglaje fine de directie automatd, pagina 224).
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1.2. Utilizarea platformei agricole Topcon (TAP)

TAP este platforma loT TOPCON, care oferd conectivitate si permite utilizatorului
sa importe/exporte date operationale agricole, sa partajeze date, sa creeze retete,
sa monitorizeze telematica flotei si sd efectueze asistenta de la distanta.

TAP este integrata perfect cu software-ul Horizon pentru a oferi transfer de date
wireless si telematica catre o consola X cu TAP.

Puteti exporta si importa seturi de date de sarcini prin TAP pe consold. A se vedea
Exportul sarcinilor / datelor despre sarcini / rapoartelor despre sarcini, pagina 252
si Importul de sarcini si date despre sarcini, pagina 257.

La prima conectare in contul TAP, datele existente ale consolei sunt incdrcate
automat in contul TAP.

Cand o sarcina este opritd, este incdrcatd automat in contul TAP.

Functionalitatile optionale achizitionate pot fi, de asemenea, afisate prin
intermediul Marketplace. A se vedea Vizualizarea functionalitatilor optionale prin
Marketplace, pagina 4.

Site-ul TAP este tap.topconagriculture.com.

Nota: Contactati distribuitorul pentru a configura datele de conectare pentru TAP.

1.2.1. Autentificare in TOP de pe consola

Notd: Necesita o conexiune wireless la internet. A se vedea Configurare Wi-Fi,
pagina 90.

1. Pentru a activa TAP pe consold, selectati System (Sistem)/ Features

(Functionalitati) "% /Console (Consold)/ Cloud Based Services
(Servicii in cloud) si selectati TAP - Topcon Agriculture Platform.

2. Selectati butonul TAP din stanga ecranului de operare sau intrati pe pagina
de configurare a sistemului pentru conectarea la TAP.


https://tap.topconagriculture.com/

1.2. Utilizarea platformei agricole Topcon (TAP)

TAP Login

CONSOLE NAME
John Harvester

£ o SIS
00 roept s @

CONSOLE NAME
John Harvester

USERNAME
Jehn.smith@topeon.com

PASSWORD
00000000

‘1 o

Odata ce consola este conectata la TAP, va stabili comunicatiile ori de cate ori
este necesara folosirea platformei TAP si este disponibild o conexiune la
internet.

1.2.2. Vizualizarea functionalitatilor optionale prin Marketplace

Consola este livrata cu o gama de functionalitdti standard. Existd si
functionalitati suplimentare care pot fi accesate prin abonament.

Odata conectati la TAP, puteti accesa Horizon Marketplace selectand butonul
TAP din stanga ecranului.
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Va afisa functionalitdti optionale, pe bazd de abonament, pe care le puteti lua de
la distribuitorul local, prin TAP. Functionalitatile pentru care aveti deja licenta sunt
afisate ca instalate.

A se vedea Configurarea licentelor, pagina 46.

Pentru a ascunde Marketplace, selectati butonul TAP din meniul din stanga.



1.3. Descrierea pictogramelor

1.3. Descrierea pictogramelor

1.3.1. Bara de instrumente de ghidare

y Buton de sarcini, 158
‘ Meniu de camp, 161
hJ Meniu de sarcini, 178

l S Meniu de linii de orientare, 187

1§

Meniul de grupe de linii de orientare, 214
|
‘f Meniu optiuni de directie 219

== (alibrarea directiei automate (Dacd directia automata este
dezactivata, numai XD), 147

' ]I' " Meniu de deplasare fing, 229

1.3.2. Pictograme din meniu

Meniu de camp

‘ Meniu de camp, 161

a Selectarea unui camp, 161
a Camp nou, 163

. Descdrcarea unui camp, 164

x
] Configurarea punctelor de semnalizare, 165
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EI Inregistrarea hotarului campului, 168

Finalizarea inregistrdrii hotarului campului, 168

v

“» Decalarea inregistrdrii hotarului, 168

Configurarea hatului, 174

Stergerea hotarului campului, 173

@ Crearea unui hotar dintr-un fisier de forma, 171

Crearea unui hotar din acoperire, 170

Meniu de sarcini

Meniu de sarcini, 178

- T

Selectarea unei sarcini, 178

%

Asocierea unei sarcini (folosind MachineLink), 51

Crearea unei sarcini noi, 179

@ E

Configurarea regiunilor de sarcini, 180

2

/ Stergerea datelor despre sarcing, 182

aks Configurare VRC, 183

Meniu de linii de orientare

l S Meniu de linii de orientare, 187



1.3. Descrierea pictogramelor

alectare linii de orientare, 189

o
1'% Mod de ghidare ciclica, 187

-}

" Linii de orientare ciclice, 189

u Crearea de linii de orientare, 190

II] Inregistrare linie AB, 190

SI] Inregistrarea unei curbe identice, 193
Q Inregistrarea pivotarii, 194

O% Deschiderea ferestrei de introducere manuala a linei AB, 191

S
Noi linii de proiect, 198
/ Configurarea de linii de trafic, 203

‘g Configurarea intoarcerilor pe hat, 206

Meniul de grupe de linii de orientare

a Selectarea unei grupe de linii de orientare, 216

B Crearea unei grupe noi de linii de orientare, 214

»
a Importul de linii de orientare existente, 217

Meniu optiuni de directie
|
‘f Meniu optiuni de directie, 219

@ ? Starea directiei automate, 219
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|
\4 Parametri de reglare a directiei automate, 224

= (alibrarea directiei automate, 147

Meniu de deplasare fina
I J Meniu de deplasare fina, 229
#I*- Deschiderea optiunilor de deplasare fing, 229
I “ Deplasare fina linie de orientare la dreapta, 229

y I Deplasare fina linie de orientare la stanga, 229

¢
I Deplasare fina linie de orientare in pozitia vehiculului, 230

-
%

Compensarea abaterilor GPS, 231

Salvarea grupei deplasate de linii de orientare, 229

1.3.3. Pictogramele barei de navigare

o
weon [Nformatii despre sistem, 127

b

Ghid, 128

\g‘% Informatii GPS, 135

=

—
=== Diagnosticarea sistemului, 138

Informatii despre sarcind, 140



1.3. Descrierea pictogramelor

ano

4 Controlul automat al sectiunilor, 234
E Cutie de distributie, 119

_
=== Terminal universal ISOBUS, 237

..JJ
) Camere, 47

"l%[“
“ Monitor randament

- Statie meteo, 239

=3
Controlul indltimii bratului Norac, 53

ﬁn Masind de plantat parcele, 243

W Pulverizator, #E‘ Semadndtoare
‘—l*! Raspanditor, @Raclor

@ ..

m Gestionarea stocurilor, 248
¢
VJ Ecran de configurare, 17

1.3.4. Comenzi de vizualizare

N

= Selectarea modurilor, 128

@ Alarma de intoarcere pe hat pe ecran, 212

10
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‘S Comutarea modului de blocare ghidaj, 195

'@ Recentrare/panoramare, 35

N Selectarea nivelurilor vizibile ale hartii, 132

4> Comutarea modului de vizualizare tip hartd, 133

Q\@\ Marire/micsorare,134

1.3.5. Alte pictograme
B8 comands rapida ISOBUS, 48

Intrerupator principal, 121

@ Cuplarea directiei automate, 219

11



1.4. Pornirea consolei

1.4. Pornirea consolei

1. Conectati consola la o sursd de alimentare. Asigurati-va cd sunt conectate

dispozitivele asociate (cum ar fi GPS (sistem de pozitionare globald) si ECU
(unitate de comandd electronicd).

2. X25/X35: Tineti apdsat cateva secunde butonul verde de pornire/oprire de la

spatele consolei pentru pornirea consolei. XD/XD+: Apésati butonul din
stanga consolei pentru pornirea consolei.

3. Pentru modificarea limbii de afisare, selectati T

WARNING
This Topcon Agriculture console and software (System) controls guidance. The System may be used to assist with (a) steering (Steering
Control), and/or (b) planting, spraying, spreading, fertilizing, land-f ge and g (; (together or alone).

IMPORTANT: You must read and follow the appropriate Syste
System properly it will not correctly assist with guidancesstes

re use. If you do not operate the
damage to property and equipment, serious injury to pe

STEERING CONTROL: If you are using a Steeri
- you agree that it is not to be used on public or

System (including ACU-1):
private roads. While the vehicleis ona

road Steering Control MUST be disabled.

wi ngc ntrol is active you MUST:

-manually turn the vehicle if the guideline will intersect with the boundary or other obstacles.

- take control ||flh rehicle Impl ment would come in contact with boul d rlesur ther obsf l.a icles.
-manually turn the vehicle on sharp co

= the vehicde peed et bo = Hyfnwmg idelin
-NEVER leave the vehicle stl.-e ing station.

We do not guarantee the accuracy or service of the GPS units in the Ste

ering Control System. However, we have made reas
ensure reputable signal transmitting and receiving devices are u

onable efforts to
sed in the Steering Control System.

APPLICATIONS: You for

nte| Iglh fi { requi uire d!o the sy:: ml pplyth uppli cations to your
nits (e.g. mur{ v=hi T l ud) v
resn nsible for the calibration of the Sy\ em and enwnmz icati pnl ed in wn.hthew i wind,
and w»... itions, dilution and withholding per d)
Failu mhyya u to comply with the above may result in incorrect operation of the System. You should monitor at all times that the System is.
performing as required.

By selecting the YES button you agree that you:

- have read the above, have appropriate 1raining and have read the System manual; and
- assume control and responsibility for the use of the System.

e

4. Folositi bara de derulare sau glisati lista in jos cu degetul pentru a

vedea mai multe limbi. Confirmati selectia m
Ecranul de avertizare se afiseaza in limba aleasa.

5. (ititi ecranul de avertizare si, dacd sunteti de acord, selectati YES (Da).

Notd: Cu Yes (Da) confirmati cd ati inteles si acceptati responsabilitatea
pentru raspunderile descrise in ecranul de avertizare.

Pe ecran se poate afisa urmdtorul avertisment.

'1Warning!

D

12



Capitolul 1 — Prezentare generala a consolei

6. Pentru a confirma alarma, apdsati in centrul ferestrei alarmei.

7. Confirmati ca receptorul GPS este conectat corect si
comunica.

Nota: Daca apare iar avertismentul, situatia trebuie remediata in timpul
configurdrii, prin consultarea sectiunii Configurare GPS, pagina 59.

1.4.1. LED alimentare (numai X35)

LED-ul din dreapta, din partea de sus a afisajului, devine verde la initializarea
software-ului Horizon. Dacd se intrerupe alimentarea electrica, LED-ul devine rosu
pana la inchiderea cu succes a consolei.

13



1.5. Oprirea sau repornirea consolei
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1.5. Oprirea sau repornirea consolei

X25/X35

Pentru oprirea sau repornirea consolei, glisati cu degetul in sus din josul ecranului
in sus pentru a afisa bara de instrumente si selectati pictograma de oprire.
Sistemul va va intreba daca doriti sa opriti sau sa reporniti consola.

BeClc=R: JJJJ\Q

T Ty Treny R—

Alternativ, pentru a opri consola, apasati scurt butonul verde de pornire/oprire.

Sistemul va va intreba daca doriti sa opriti alimentarea. Selectati Yes (Da) pentru
oprire sau No (Nu) pentru a continua sa lucrati pe consold.

Nota: Dacd tineti apdsat butonul verde de pornire/oprire, veti inchide
consola, dar se pot pierde date si aceasta metodd nu este recomandata.

XD/XD+
Pentru a opri consola, apasati butonul din partea stanga a consolei.

Pentru repornirea consolei, glisati cu degetul in sus din josul ecranului pentru a afisa
bara de instrumente si selectati pictograma de oprire. Sistemul va va intreba dacd
doriti sa reporniti consola.

O|@ 9 @5 P L 5 iF 5

A ¥ T T Treny R—




Capitolul 1 — Prezentare generala a consolei

1.06. Utilizarea barei de instrumente

N - A= els
(_) @ (% Led) Lem)| %3 1]

— T TTETT P—

0
LS
=

Bara de instrumente este afisatd glisand in sus cu degetul din josul ecranului.

( |
- Oprire: Opreste consola. (numai X25/X35)

2)
< Pont de asistentd: Afiseaza denumirile elementelor din interfata pentru

utilizator. Pe ecran apar semne de intrebare in dreptul pictogramelor. Selectati

elementul de pe ecran cu semn de intrebare pentru a vizualiza denumirile.

Ejectare USB: Portul USB poate fi folosit pentru a importa si exporta date de
pe consola. Inainte de a scoate unitatea USB, deconectati-o intotdeauna mai intai
prin atingerea pictogramei de ejectare USB. Va aparea un mesaj cd puteti scoate
unitatea USB in siguranta.

=

Tu
— |nstantanee de ecran: Folositi pictograma de instantanee pentru a face
instantanee de ecran (care sunt stocate pe USB). Apdsati pictograma ejectare USB
inainte de a deconecta USB-ul.

VO
“— Video capturd de ecran: Atingerea acestui buton initiaza o inregistrare
video a ecranului consolei. Trebuie introdus un stick USB in consold pentru a
incepe inregistrarea. In jurul ecranului apare o borduré rosie indicand ca se
efectueazd inregistrarea video. Apdsati din nou butonul pentru a opri inregistrarea
sia 0 exporta pe USB. Butonul de ejectare USB TREBUIE apasat inainte de a scoate
unitatea USB conectata.

J:-Cr

" Gestionarea ecranelor de pornire globale: Permite salvarea dispunerii
elementelor din ecranele de operare. Poate fi util pentru a elimina dezordinea de
pe ecranul de operare sau pentru intoarcere rapida la afisarea informatiilor

necesare.

15



1.6. Utilizarea barei de instrumente
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Afisati/ascundeti vizualizdrile necesare pe ecranul de operare si selectati aceastd
pictogramd, apoi Salvare ecran de pornire pentru a salva dispunerea.

2] Mergi la ecranul de pornire: Afiseaza o lista de ecrane de pornire globale
salvate sau comuta intre ecranele salvate. A se vedea Modul de ecrane de pornire
globale de la pagina 33 pentru a selecta optiunea necesara.

-
S Controlul luminozitatii: Regleaza luminozitatea ecranului. Folositi
plus sau minus pentru reglare/

@

“*) Paleta de culori zi/noapte: Modifica modul de afisare, intre paleta de culori
de zi si noapte. Setarile sunt Day (Zi), Night (Noapte) si Auto (Automat) Modul
automat va seta automat schema de culori, in functie de conditiile de lumina.



Capitolul 2 — Descrierea interfetei pentru utilizator

2.1. Comutare intre ecranul de configurare si cel de operare

Consola are doua ecrane principale; ecranul de configurare si ecranul de operare.

Select Language & f e oe E e e D
L e > ; Y
= %
L] B
u
E 4
L Vg
ERSSNGY, Tmamelr | On (rar)
@ - B & =T & ™ s )
Reghan Lightbas  ewrasmans Map ettes el Uner COol  Besis fappert
e R : @05 % 16 M -
u%. mgm Vebiia Implement E.’f., o d o Ao »>0< | Rl °

Folositi butoanele evidentiate pentru a comuta intre ecrane.

Notd: Pe XD si XD+, harta de ghidare nu este vizibild daca nu aveti licenta si nu
aveti activate ,Sarcinile” sau ,Liniile de orientare”.

17



2.2. Comenzile ecranului de configurare

2.2. Comenzile ecranului de configurare
Ecranul de configurare are urmdtoarele tipuri de comenzi:

Meniuri
M| — g
@ - 8 BN & =
Region Lightbar  Environment Map Access Level User Controls Remote Support |
[
\ !
k [ +f
e v , B
User System Vehicle Implement  Product

Elementele de meniu sunt selectate de la baza ecranului pentru a afisa urmatorul
nivel de sub-optiuni. Cand functionalitatile sunt activate, pot aparea mai multe
elemente in meniuri.

Liste de optiuni
Time/Date Setup

a8, DATE FORMAT
i Izzjan,znzo

&Y+ TIME FORMAT
"y 12-hour (2:30pm)

W% | SET CURRENT DATE
‘J 22/1/2020

R SET CURRENT TIME
11:47 am

Selectarea elementelor de meniu va afisa de obicei o lista de optiuni in partea de
sus a ecranului. Pe masurd ce sunt activate functionalitatile, pot apdrea mai multe
optiuni.

Liste de selectie

Metric
Imperial(us)

Imperial(UK)

18



Capitolul 2 — Descrierea interfetei pentru utilizator

Listele de selectie sunt utilizate pentru a alege unul sau mai multe elemente dintr-
o listd. Este afisat un mesaj daca sunt selectate prea multe elemente dintr-o lista
cu selectie multipla. Selectiile trebuie confirmate cu butonul OK.

Aceste butoane sunt pentru a anula sau confirma o intrare sau o selectie. Unul
dintre butoane trebuie selectat pentru a avansa din orice ecran care le afiseaza.

Butoane de anulare si confirmare

Tastatura si tastatura numerica

Fea) SET CURRENT TIME

8 s <

Q w E R T Y u I (o] P 7

el e e e e e e < [ s i =3
4 5 il o

i1 2 3

. . S
- \ : s : i
ABC = abc 4 Abc - - L 0 3

Tastaturile cu litere si numere sunt pentru a introduce caractere alfanumerice sau
caractere numerice. Datele introduse trebuie confirmate.

Asistenti

New Implement Setup

| Step 1: ECU Type
| Select the type of ECU that will be used:

ECU TYPE
Apollo

% Cancel —

Asistentii ghideaza operatorul printr-o configurare complexa a sistemului,
raspunzand la o serie de intrebari. Raspunsurile oferite determina ce intrebari vor

urma.
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2.3. Comenzile ecranului de operare
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2.3. Comenzile ecranului de operare

& Lo ¢ & a akG+5

» EY
% L

= e

& 4

W B

-
I

©
:

3_
& 0745 % 16
4_ . ( o 2.4 \;:PEIDZD )0‘ |ﬂ| 0'_0.0 bl—s
' 9
Navigation bar (Bara de navigare): Deschide vizualizari miniaturale

pentru acces la alte pdrti ale sistemului. A se vedea Utilizarea mini-
vizualizarilor, pagina 125.

X

TAP: Deschide ecranul de autentificare in TAP sau Horizon Marketplace.
A se vedea Utilizarea platformei agricole TOPCON (TAP), pagina 3.

Inventory Manager (Gestionarea stocurilor): Permite gestionare
vehiculelor, uneltelor agricole, campurilor, sarcinilor, liniilor de ghidare
s.a.m.d. A se vedea Gestionarea stocurilor, pagina 248.

Setup screen (Ecran de configurare): Comuta pe ecranul de configurare.

5 View controls (Vizualizare comenzi): Permite utilizatorului sa controleze

ce este afisat in harta de ghidare si cum este afisat. A se vedea Folosirea
comenzilor de vizualizare, pagina 129.

Guidance toolbar (Bard de instrumente de ghidare): Oferd instrumente
pentru comanda ghidarii.

Master switch (Intrerupator principal): Porneste si opreste aplicatia
produsului daca la configurarea uneltei agricole s-a folosit ,intrerupdtor
principal virtual”. A se vedea Configurarea intrerupdtorului principal,
pagina 121,



Capitolul 2 — Descrierea interfetei pentru utilizator

8 Auto steer engage (Activare directie automata): Activeazd si dezactiveazd
directia automata.

9 Dashboard (Tablou de bord): Ofera informatii selectate din sistem pentru
monitorizare. A se vedea Monitorizare pe tabloul de bord, pagina 142.

2.3.1. Indicatori de culoare pentru uneltele agricole

A Indica pozitia si directia vehiculului si a uneltei agricole atasate. Culoarea
uneltei agricole indica starea aplicatiei produsului:

'Rosu: Sectiune opritd.

|Albastru: Sectiune inhibatd (pornitd, nu are debit, de obicei din cauza vitezei
sau presiunii mici).

'Galben: Sectiune pornita si nu are intentionat debit (de obicei, din cauza
comenzii de autoselectie care opreste curgerea).

\Verde: Sectiune pornitd si are debit.

'Portocaliu: Sectiune pornita si nu are neintentionat debit sau este opritd si incd

are neintentionat debit (de obicei din cauza unei intarzieri temporale
necesare pentru pornirea curgerii).

21



Capitolul 3 — Ghid de configurare rapida

Acest capitol oferd o prezentare generald rapida cu instalarea software-ului pe
consold, configurarea elementelor de baza si operarea consolei.

i AVERTISMENT: Tnainte de prima utilizare a consolei, trebuie citit
LS' manualul integral pentru familiarizarea cu toate aspectele de
siguranta si de operare.

3.1. Instructiuni de actualizare firmware / software

ATENTIE: Actualizarea consolei necesita folosirea unui stick USB. Daca USB-ul
contine date existente, poate afecta procedura de actualizare si poate cauza
coruperea software-ului de afisare. Inainte de utilizarea unui stick USB, asigurati-va
ca e gol, conectandu-I la un calculator, dand clic dreapta pe USB in File Explorer si
selectand Format. Asigurati-va cd este bifatd optiunea Quick Format (formatare
rapidad) si apdsati pe Start.

USB-urile cu 8 pand la 16 GB de spatiu de stocare oferd cele mai fiabile rezultate.

Notd: La configurarea unei console noi, pentru asigurarea cd incarcati cele mai
recente versiuni firmware si software, verificati versiunile curente de firmware si
software pe MyTopcon NOW! (Cdutati ,Versiuni software curente distribuitor in
aplicatie). Dacd trebuie actualizat si firmware-ul, si software-ul, TREBUIE instalat
mai intai firmware-ul. Procedura de actualizare a firmware-ului este aceeasi ca si
pentru software.

1. Verificati versiunile firmware si software curente instalate pe consola folosind
ecranul de informatii despre sistem (a se vedea Vizualizarea informatiilor
despre sistem, pagina 127). Asigurati-va ca firmware-urile ,Main PMIC
Firmware”, ,CPU PMIC Firmware” si ,Co-Processor Firmware” instalate sunt
versiunile corecte pentru pachetul ,Versiune software” instalat.

2. Peun calculator Windows, dezarhivati fisierul ZIP de instalare in directorul-
raddcind al unei unitati flash USB formatate recent.

Scoateti in siguranta unitatea flash USB din calculatorul Windows.
Conectati unitatea flash USB la consola oprita.

Porniti consola.

L

Mergeti in ecranul de configurare (atingand butonul cu pictograma de cheie
din coltul din stanga jos).



10.

Capitolul 3 — Ghid de configurare rapida

 Selectati System 3 (sistem), Utilities 1 (Utiititi)/ PROVISION USB

FOR UPGRADE (USB pentru actualizare)sau CONSOLE SOFTWARE
UPGRADE (Actualizare software consold)si selectati Yes (Da).

. Apadsati butonul OK pentru a reporni consola si inceperea automatd a

actualizarii software-ului.

Procedura de instalare va incepe automat si va dura cateva minute.

. Consola poate oferi optiunea de a restaura toate datele utilizatorului la

starea de dinainte de actualizare. ATENTIE: Dacd selectati No (Nu), veti
sterge toate datele salvate pe consold. Consola va reporni automat.

Dupa pornirea consolei, software-ul este gata de utilizare.

23



3.2. Prima utilizare

3.2. Prima utilizare
Pentru configurarea sistemului:

1.
2.

3

10.

24

. Selectati Vehicle

Conectati un receptor GPS la consola.

Mergeti in ecranul de configurare (atingand butonul cu pictograma de cheie
din coltul din stanga jos).

Selectati System (Sistem)/ GPS K si selectati:

© Receptorul GPSin uz (a se vedea pagina 59).
© Sursa de corectie necesara (a se vedea pagina 61).

|||||||

. Selectati System (Sistem)/ Serial Ports (Porturi seriale) = Si

selectati portul serial la care este conectat receptorul GPS (a se vedea pagina
69). (numai X25/X35)

. Cand sistemul primeste date GPS pentru prima datd, va cere fixarea orei

locale. Acceptati ora existentd sau modificati-o la ora locala.
O -
" (Vehicul)/ New v'jb (Nou) si creati un profil nou de
vehicul selectand modelul corespunzator din profilul de fabrica. Verificati si,
dacd este nevoie, modificati geometria vehiculului (a se vedea pagina 96).

. Selectati Implement (Unealta agricold)/ New 7P (Noud) si creat

un profil nou de unealta agricold selectand tipul ECU corespunzator. Dacd
selectati ASC-10 sau Apollo ca tip ECU, veti fi ghidat prin pasii de conectare
si configurare a tuturor ECU-urilor de pe unealta agricola.

. Verificati si, dacd este nevoie, modificati geometria uneltei agricole (a se

vedea pagina 112).

. Accesati ecranul de operare (prin intermediul butonului de inchidere

din ecranul de configurare).

Selectati butonul de sarcini ») (prin intermediul butonului din partea de sus
din bara de instrumente de ghidare din dreapta) pentru a incepe sd lucrati

repede fara a mai configura un client, o fermd, un camp etc. (a se vedea pagina
158).



Capitolul 3 — Ghid de configurare rapida

11. Pepinu activarea directiei automate, intrati in ecranul de configeeste, System

(Sistem)/ Features (Functionalitati) X / Guidance (Ghidare)/
AUTO STEER (Directie automatd) (a se vedea pagina 219).
12. Pentru activarea controlului automat al sectiunilor, intrati in ecranul de
configurare si:

° (reati sau incarcati o unealta agricold.

o InImplement \""‘\(Unealté agricold)/ profile (profil)/ Section Control (control

sectiuni) ™ / Sections (Sectiuni), e configurati numarul de sectiuni si
latimea lor (a se vedea pagina 117).

o Daca este necesar, schimbati temporizarea sectiunilor in Implement
(Unealtd agricold)/ profile (profil) /

——

Section Control (Control sectiuni)m /Tlmlng (Temporizare) 0 (a se vedea
pagina 118).

° Dacd este necesar, configurati o cutie virtuald de distributie in Implement
(Unealta agricold) Y profile (profil)/ Section Control o (Control

sectiuni)/ Section Switch == (Comutator sectiune)(a se vedea pagina 119).

o Activati functionalitatea de control automat al sectiunilor in System (sistem)

D/ Features (Functionalitdti) "ﬁ"/ Implement “(Unealts agricold)/
AUTO SECTION CONTROL (Control automat sectiuni) (a se vedea pagina
51).
13. Pentru comanda oricdreia dintre functionalitatile activate in ecranul de
operare, folositi butoanele din bara de navigare, din stanga jos pe ecran. Vor
deschide vizualizdri miniaturale ale functionalitatilor (a se vedea pagina 125).

14. Pentru a extinde o mini-vizualizare pe ecranul complet (dacd
functionalitatea acceptd acest lucru), trageti mini-vizualizarea spre
dreapta in zona ecranului principal.

15. Apadsati o apoi selectati Done (Terminat) pentru finalizarea sarcinii.

25



26

Capitolul 4 — Setari regionale si ale utilizatorului

In ecranul de configurare, optiunea de meniu User (Utilizator) oferd urmatoarele
elemente de meniu:

Region(Regiune): Selecteaza limba, data/ora si unitatile. A se vedea pagina 27.

Lightbar(Bard de LED-uri): Seteaza functionarea barei de LED-uri pentru
utilizare ca ghidare. A se vedea pagina 31.

Environment (Mediu): Seteaza sonorul consolei, clicurile butoanelor etc. A se
vedea pagina 33.

Map (Hartd): Seteazd cum functioneaza hartile in ecranul de operare. A se
vedea pagina 35.

Access Level (Nivel de acces): Selecteaza nivelurile de acces pentru a
determina ce comenzi sunt accesibile. A se vedea pagina 37.

User controls (Comenzi utilizator): Defineste ce comenzi sunt accesibile
pentru diferiti utilizatori. A se vedea pagina 38.

Remote support (Asistentd de la distanta): Permite personalului de asistenta
sd acceseze de la distantd si sa controleze functiile consolei. A se vedea
pagina 40.

@ -~ 8 H & =T &

Region Lightbar  Environment Map Access Level User Controls Remote Support !
T
. BER
‘ 3 +/ C
A > . me
User System Vehicle Implement Product



Capitolul 4 — Setari regionale si ale utilizatorului

4.1. Setarea regiunii

4.1.1. Setarea limbii
Limba afisata pe afisaj poate fi modificatd daca este necesar, iar separatoarele
zecimale pot fi reprezentate printr-un punct sau o virgula.

Pentru a seta limba sau separatoarele de zecimale:

1. Selectati User (Utilizator) (Q / Region (Regiune) @ / Language (Limba)

ol L™}

"J""!I

Select Language Close

%‘h LANGUAGE

! English

/' DECIMAL POINT FORMAT
Period (.)

® [anguage (Limba): Interfata pentru utilizator poate fi afisatd intr-
o serie de limbi. Folositi bara de derulare pentru a vedea limbile
disponibile. Confirmati selectia. Consola va reporni.

Notad: Limba poate fi modificata si in ecranul de avertizare de la pornire,

, e
selectand :

e Decimal point format (Format zecimale): Inaintea zecimalelor poate apérea
un punct () sau o virguld ().

4.1.2. Fixarea orei/datei

Informatiile despre data sunt utilizate pe consola pentru datele de inceput si de
sfarsit ale sarcinilor, conform ilustratiilor din rapoartele de sarcini. Data curenta
este asigurata prin semnalul GPS.

Nota: Data si ora nu vor functiona dacd nu exista semnal GPS.

Data si ora curente pot fi afisate pe ecranul de operare selectand pictograma
TOPCON din partea stangd sus a ecranului (sau afisata pe tabloul de bord).

Pentru fixarea datei si orei:

27



4.1. Setarea regiunii
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1. Selectati User (Q\ (Utilizator)/ Region @ (Regiune)/ Time/Date
(Data/Ora).

Time/Date Setup

@a%, DATE FORMAT
___J 22 Jan, 2020

£y 4 TIME FORMAT
%7) 12-hour (2:30pm)

W% | SET CURRENT DATE
___J 22/1/2020

SET CURRENT TIME
11:47 am

e Date format (Format data): Selectati formatul de data din listd.
e Time format (Format ora): Doudsprezece ore (2:30pm) sau doudzeci si
patru de ore (14:30).

® Set current date (Fixarea orei): Aceastd setare poate fi folositd dacd data
setata prin GPS este incorectd. Suprascrie data obtinutd prin GPS.

e Set current time (Fixarea orei): Ora curenta (nu trece automat la ora de
vard/iarnd). Retineti ca -/+ va schimba ora in trepte.

4.1.3. Configurarea unitatilor

Optiunile de unitati sunt pentru unitatile de mdsura (metrice sau imperiale),
unitatile de presiune, suprafatd si produse, formatul latitudinii/longitudinii si
tipul vitezei de aplicare a uneltei agricole.

Pentru setarea unitatilor:

1. Selectati User (Utilizator) (Q\ / Region (Regiune) @ / Units (Unitati)

s
o
o



Capitolul 4 — Setari regionale si ale utilizatorului

Regional Units

j UNITS = APPLICATION RATE INCREMENT TYPE
s Metric

1 -.ﬁ Fixed Rate

- LATITUDE/LONGITUDE FORMAT

DMsS

.-:"‘; PRESSURE UNITS

Default (kPa)

% SHORT DISTANCE UNITS

S , Default (Metres)

L AREA UNITS

r

C
:
] .

[2,

Default (ha)

VOLUME UNITS (DRY)
Default (Kilograms)

® Unitati: metrice, imperiale (US) sau imperiale (UK). Optiunile de unitai

imperiale din Statele Unite (SUA) si Anglia (UK) sunt deoarece galonul,
uncia de lichide, banita au mdsuri diferite in SUA si Anglia. Nota:
Modificarea acestei setdri nu va suprascrie selectarea unitdtilor individuale
(presiune, arie etc.), care au fost modificate.

Latitude/longitude format (Format latitudine/longitudine): Standard
(grade zecimale: 45,54) sau DMS (grade, minute, secunde: 45°, 23" 36").

Nota: Selectati Default (Implicite) pentru toate celelalte tipuri de unitati,
care va selecta setarea corespunzatoare pentru optiunea selectatd in Units
(Unitati).

e Application rate increment type (Vitezd de aplicare tip de unealtd

agricola): Rata fixd sau procent din valoarea prescrisa 1 (Rate Preset1).
Aceasta optiune modificd comportamentul atunci cand operatorul apasd
butoanele sus/jos pentru a modifica viteza de aplicare a produsului. Pot fi
modificate printr-o valoare fixa sau printr-un procent din valoarea setata
pentru RATE PRESET1 (Valoare prescrisa 1)(SPRAY RATE (Vitezd de
pulverizare) pe un pulverizator Apollo).
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4.1. Setarea regiunii

1: 17-17-00-16 . 1: 17-17-00-16
r’, PRODUCT NAME " PRODUCT NAME
17-17-00-16 "YW 17-17-00-16
7e;], RATE INCREMENT 7, RATE INCREMENT
‘)34 5.00 kg/ha T 5%
= | RATE PRESET1 “e;|, RATE PRESET1
“) =@ 20.00 kg/ha } =g 20.00 kg/ha

Pentru mai multe informatii, consultati manualele de utilizare ale
raspanditorului, pulverizatorului, semandtorii.
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Capitolul 4 — Setari regionale si ale utilizatorului

4.2. Configurarea barei de LED-uri

In timpul operatiilor, bara de LED-uri virtuale din partea de sus a ecranului de
ghidare vd poate indica cu cat de mult se abate vehiculul de la linia de orientare
setatd.

1. Selectati User fg\ (Utilizator)/ Lightbar ®®®®® (Bara de LED-uri).

Lightbar Setup Close

@00 LIGHT BAR
Enabled

ecece LED SPACING
4= 0.167m

oeece LED MODE
< prive Away

® Light bar (Bard de LED-uri): Activatd sau dezactivatd.

® | ED spacing (Spatiere LED-uri): Seteaza distanta la sol de la linia de cale (lini
de orientare) pe care o reprezinta fiecare LED. Daca distanta dintre LED-UR]
este setatd la 10 cm (0,1 m), se observa urmdtorul comportament:

© LED-ul din centru este albastru si va fi tot timpul aprins (daca eroarea de
incrucisare de piste este de 100 cm sau mai mare). Cand este pe linia de
cale cu mai putin de 10 cm (+ sau -), va fi singurul LED aprins.

© (and ajungeti la o eroare de incrucisare de piste de 10 cm, urmatorul LED
(verde) se va aprinde si el.

© [a205si 30 cm, se aprinde un alt LED verde.
© LED-urile galbene se aprind la 40, 50 si 60 cm.
© LED-urile rosii se aprind la 70, 80 si 90 cm.

© (Qdata ce incrucisarea de piste ajunge la 100 cm sau mai mult, toate
LED-urile se sting, cu exceptia unui LED rosu in laterala afisajului.

e Mod LED-uri:

° Drive away (Indepartare): Activeaza LED-urile din dreptul vehiculului care
se indeparteaza de la linia de orientare. Indepartati de la LED-urile aprinse
pentru revenire pe linia de orientare.

° Drive towards (Apropiere): Activeaza LED-urile din dreptul vehiculului
care se apropie de linia de orientare.

e
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4.2. Configurarea barei de LED-uri

Conduceti spre LED-urile aprinse pentru revenire pe linia de orientare.
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4.3. Configurarea mediului
Configureazd interactiunile de afisare.

1. Selectati User (@\ (Utilizator)/ Environment . (Mediu).

Environment Setup

AUDIO VOLUME
a1l 10%

“ BUTTON CLICKS
& Disabled

u ALARM AUDIO
M, Disabled

| GLOBAL HOME SCREEN MODE
Select

we AUTOMATIC STEERING STATUS WINDOW
Si§#) Auto Open Only

i I TOOLBAR BUTTON SIZE

! Small

e Audio volume (Volum audio): Seteaza volumul sonor al consolei.

e Button clicks (Tonuri taste): Activeaza sau dezactiveaza sunetele la
efectuarea unei operatii pe ecran.

e Alarm audio (Sunet alarme): Activeaza sunetele la declansarea unei alarme.

® Global home screen mode (Mod ecran de pornire global): Selectati dintr-o
listd de ecrane de pornire globale sau Toggle (Comutati) intre ecrane salvate

cand I selectati pictograma din bara de instrumente de pe ecran. A se
vedeaGestionarea ecranelor de pornire globale de la pagina 15.

e Automatic steering status window (Fereastra starii de directie automata):
Afiseaza o fereastra a starii directiei cand este selectat pe ecran butonul de

cuplare a directiei automate @(Auto Steer Engage) in ecranul de operare
dacd directia nu poate fi cuplatd. Fereastra cu starea directiei afiseaza probleme
ce pot impiedica cuplarea directiei. Daca este selectat Auto open and close
(Deschidere si inchidere automata), fereastra cu starea directiei se va inchide
automat odata ce sunt solutionate orice probleme ce impiedica cuplarea
directiei.
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4.3. Configurarea mediului

Nota: Fereastra cu starea directiei mai poate fi afisatd prin intermediul
meniului cu optiuni de directie Meniu Steering Options (Optiuni de
directie) / Auto Steer Status (Stare directie automata) (a se vedea Starea
directiei automate, pagina 219) dacd aceasta setare este dezactivatd.

e Toolbar button size (Marime butoane in bara de instrumente):
Schimba marimea butoanelor din ecranul de operare.
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4.4. Configurarea optiunilor de harta
Seteazd modul de functionare a hartilor in ecranul de operare.

1. Selectati User (@\ (Utilizator)/ Map A (Harta).

Map Options Setup
POINT OF FOCUS
Implement

H MAP PANNING
Enabled

O MAP FOCUS AUTO-SHIFT
!. Disabled

m PAUSE BOUNDARY RECORDING WITH MASTER

fi

- Disabled

LI VISUAL REFERENCE LINE LENGTH
0.0m

e Point of focus: Vehicle (Punct de focalizare: Vehicul) plaseaza vehiculul in
centrul ecranului si Implement (Unealta agricold) plaseazd unealta agricola
in centrul ecranului.

® Map panning(Panoramare hartd): Permite deplasarea ecranului in jurul unei
harti cand utilizatorul gliseaza cu degetul peste ecran. Activarea acestei

optiuni plaseaza pictograma de panoramare a hartii @ in comenzile de
vizualizare. A se vedea Folosirea comenzilor de vizualizare, pagina 129.
Atingerea acestei pictograme recentreaza o harta panoramatd in pozitia
curentd a vehiculului.

® Map focus auto-shift: (Comutare automatd a focalizdrii hartii) Seteazd
vehiculul in centrul ecranului disponibil cand sunt deschise mini-vizualizdrile.

® Pause boundary recording with master: (Trecere in pauzd a inregistrdrii
hotarelor din intrerupatorul principal) Dacd intrerupdtorul principal este oprit
cat timp este inregistrat un hotar, inregistrarea hotarului este trecutd in
pauza. Pornirea intrerupatorului principal reia inregistrarea hotarului. Poate fi
util pentru a intrerupe automat inregistrarea hotarului daca aplicatia
produsului este trecuta in pauzd pentru manevre in curba stransd sau
ocolirea unui obiect. De retinut cd inregistrarea hotarului poate fiin
continuare trecutd manual in pauzd (a se vedea Configurarea unui hotar nou,
pagina 168).
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4.4. Configurarea optiunilor de harta

e \Visual reference line length (Lungimea liniei de referintd vizuald): Ofera un
marcaj pe afisaj, la distanta prescrisa de utilizator, in fata pictogramei

vehiculului, pentru a ajuta la achizitionarea cu acuratete a liniei de cale
dupa o curbd cu ghidare manuala.
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4.5. Configurarea nivelului de acces

Configurarea nivelului de acces determina ce comenzi sunt accesibile utilizatorului.
Accesibilitatea comenzilor poate fi configurata pe ecranul de comenzi al
utilizatorului (disponibil numai cand este selectat Expert nivel de acces (Access
Level)). A se vedea Configurarea comenzilor utilizatorului, pagina 38.

Pentru a modifica nivelul de acces:

1. Selectati User (@\ (Utilizator)/ Access Level f% (Nivel de acces).

User Access Level Close

ACCESS LEVEL
Expert

PASSWORD

WWWW

Nivelul de acces poate fi setat la Easy (Usor), Standard (Standard) sau Expert
(Expert). Se poate seta o parola pentru nivelurile Standard si Expert pentru a
impiedica utilizatorii neexperimentati sa acceseze niveluri mai inalte.

Afisajul se va deschide la orice nivel a fost setat inainte de a-I opri.

37



4.6. Configurarea comenzilor utilizatorului

4.6. Configurarea comenzilor utilizatorului

Acest ecran este disponibil numai cand consola este setata pe nivelul de acces
Expert. A se vedea Configurarea nivelului de acces, pagina 37.

Accesul la comenzi poate fi configurat prin setarea comenzilor utilizatorului. Exista
trei niveluri de acces disponibile: Easy (Usor), Standard si Expert.

® Easy: Mod recomandat pentru operatorul zilnic. Permite accesul la toate
controalele de baza si la unele informatii de stare. Oferd o interfatd pentru
utilizator ordonata si usor de invatat.

e Standard: Mod cu functionalitdti extinse, destinat utilizatorilor mai
experimentati, care vor un control mai ridicat asupra functiilor folosite.
Include comenzi mai avansate (de exemplu, stergerea acoperirii, stergerea
elementelor).

® Expert: Modul are toate optiunile de configurare pentru setarea unui vehicul,
a unei unelte agricole, a receptorului GPS etc. Se poate utiliza si la lucrdrile
agricole normale, de catre utilizatorii avansati, care vor sd aibd totul vizibil
dintr-o data.

Pentru a defini comenzile utilizatorului:

1. Selectati User (Q\ (Utilizator)/ User Controls I‘f (Comenzi utilizator).

User Controls cle
Control [ Standard Expert

:Miniview: System Information

éMiniview: GPS

;Miniview: Diagnostics

;Fullview: Diagnostics

|Miniview: Tasks

;Minivlew: ASC

:Miniview: Implement Controller

|Miniview: switchbox

|Miniview: Universal Terminal

QIS [ (& 1SS [% [ (% & &
CSINISISIS X (xS (S
QSIS IS IS IS 1% (SIS 1S

|Miniview: Cameras

Reset Preview Preview
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Comenzile accesibile pentru cele trei niveluri sunt setate in mod implicit. Pot fi
editate dupd cum este necesar, prin bifd sau X pentru fiecare optiune.

Butonul Reset (Resetare) permite revenirea setarilor fie la cele implicite din fabrica,
fie la setarile pe care le avea la pornirea aparatului.

Butoanele Preview (Previzualizare) va permit sa vedeti cum vor ardta setdrile in
modul Easy sau Standard, fara sa iesiti din modul Expert.
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4.7. Configurarea asistentei de la distanta

Asistenta de la distanta permite unei persoane de asistenta sa acceseze i sd
controleze de la distanta consola prin intermediul aplicatiei de asistentd
Topcon. Necesitd acces la internet. A se vedea Configurare Wi-Fi, pagina 90.

4.7.1. Configurarea asistentei

Pentru a configura asistenta de la distantd pe consold, persoana de asistenta
trebuie sa furnizeze numadrul PIN afisat in partea de sus a aplicatiei de asistenta
Topcon. Aceasta va permite conectarea consolei de la distanta la aplicatia de
asistenta Topcon.

1. Selectati User (Q (Utilizator)/ Remote Support (Asistenta de la

©
distant) ®% apoi dati clic pe simbolul plus din partea dreapts sus a
ecranului.

Remote Su pport Close

No Entries

@ ~ 8 H & T &

L Region Lightbar  Environment Map Access Level User Controls  Remote Support

T
a Lo gE

User System Vehicle Implement Product

Este afisata fereastra Add Support Desk (Addugare birou de asistentd).

2. Introduceti numdrul PIN furnizat in campul DESK PIN si confirmati.
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Add Support Desk

DESK PIN
79274321

|Name: PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

Cancel

Consola se conecteazd la dispozitivul persoanei de asistenta si ii afiseaza
numele.

Persoana de asistenta configuratd este afisatd in lista de birouri de asistentd
(Support Desks).

Remote Support Close
Support Desks

79274321 - PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

@ ~ 8 H & T &

Region Lightbar  Environment Map Access Level User Contrals ms.wml

T
a N L mE
User System

Vehicle Implement Product

4.7.2. Solicitarea asistentei

1. Pentru a solicita asistenta la distanta, selectati User a (Utilizator)/ Remote

Support g (Asistenta la distantd). Este afisata o listd de birouri de asistentd
configurate.

2. Atingeti optiunea de asistentd necesara din lista de birouri de asistenta si apoi
selectati pictograma de cerere de asistenta g :
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4.7. Configurarea asistentei de la distanta

Este afisata fereastra Request Support (Cerere asistentd).

Request Support

NAME

Cancel 0K

3. Introduceti un nume de identificare si confirmati.

Este trimisd o cerere de asistenta la biroul de asistentad selectat.

Request Support

NAME
TERRY

Waiting for Support Desk to Connect

Cancel OK

Odata ce biroul de asistenta raspunde cererii de asistentd, va avea acces si control
asupra consolei (cu exceptia directiei, a intrerupdtorului principal si a terminalului
universal).

Nota: La fiecare cincisprezece minute, apare o fereastrd care va intreabd dacd vreti
sd continuati sesiunea de asistenta la distanta. Daca selectati No (Nu), sesiunea ia
sfarsit.
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Acest capitol explicd modul de configurare a elementelor de sistem, cum ar fi
conexiunile GPS, alarmele si functionalitatile optionale.

Optiunea de meniu System (Sistem) oferd urmadtoarele elemente de meniu:

System: (Sistem) Introduceti o denumire pentru identificarea consolei,
autentificarea in TAP sau setarea rezolutiei pentru exportul datelor despre
sarcini. A se vedea pagina 44.

Features: (Functionalitati) Activeazd sau dezactiveaza functionalitati optionale.
A se vedea pagina 46.

GPS: Seteazd functionalitatea receptorului GPS conectat. A se vedea pagina
59.

Serial Ports: (Porturi seriale) selecteazd portul serial al consolei alocat unei
anumite functii. A se vedea pagina 69. (numai X25/X35)

Alarms: (Alarme) Seteaza functionalitatea de alarme. A se vedea pagina 70.

Flag Points: (Puncte de semnalizare) Selecteazd pictograme si etichete
pentru punctele de semnalizare. Punctele de semnalizare indicd obstacole
sau alte functionalitati ale terenului pe o hartd de orientare. A se vedea pagina
81.

Cameras (Camere): Permite operatorului sa monitorizeze camerele conectate
pe afisaj. Consultati manualul de utilizare al monitorului camerei.

ISOBUS: Permite interactiuni cu ECU-uri conforme ISOBUS prin intermediul
terminalului universal ISOBUS. A se vedea pagina 82.

Utilities: (Utilitati) Permite acceptarea unui USB pentru actualizari software. A
se vedea pagina 89.

v, % ) . ) T
% ., = 9 o ™ T5us J 1 (
Features GPS Serial Ports Alarms Flag Points  Cameras ISOBUS Utilities :
T
N ]
o
(g\ > s
User System Vehicle Implement Product
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5.1. Configurarea setarilor sistemului

System Setup Close

CONSOLE NAME
HOME
*a MYTOPCON ACCOUNT

@ TOPCON AGRICULTURE PLATFORM ACCOUNT

DIAGNOSTICS UPLOAD ACCOUNT
17 Click to view or modify

EXPORT RESOLUTION
ti} High

e 0w 9 i <M i

Features GPS Serial Ports Alarms Flag Points ISOBUS utilities

a -

User System Vehicle Implement Product

e Console name: (Denumire consold) Introduceti un nume pentru
identificarea consolei.

Este numele utilizat de TAP si afisat in aplicatia XTEND pe dispozitivul mobil

atunci cand alegeti un afisaj de vizualizat. A se vedea Configurare XTEND,

pagina 53.

XTEND Consoles

TOPCON

év TOPCON

® MyTopcon account: (Cont MyTopcon) Selectati aceasta optiune pentru a
folosi autentificarea MyTopcon NOW pentru a permite utilizarea de
licente de proba pentru functionalitati Horizon. A se vedea Configurarea

licentelor, pagina 46.
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® Topcon Agriculture Platform account: (Cont platformd agricola Topcon)
Selectati aceasta optiune pentru autentificare in TAP sau pentru
schimbarea conturilor TAP. A se vedea Utilizarea platformei agricole
Topcon (TAP), pagina 3.

Diagnostics upload account: (Cont de incarcat diagnostice) Activeazd
setarile implicite pentru modificarea serverului FTP Topcon daca este
nevoie. Trebuie facut numai daca este indicat de personalul de asistentd
Topcon.

Export resolution: (Rezolutie la export) Aceasta setare se poate folosi
pentru reducerea dimensiunilor fisierelor cu datele transferate de pe
consold pe un USB sau in TAP, daca este nevoie. Se transferd mai putine
puncte de date, ceea ce va duce la date de acoperire la rezolutie mai
mica.
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5.2. Configurarea functionalitatilor

Optiunea de meniu Features (Functionalitati) oferd urmdtoarele elemente de

meniu:
! | M| 9 .
(2 i . ® =
Licenses Console Guidance Implement Xlinks vDC
|
v, g . 1
/8 -, =) < i " BUS| [
l Features GPS Serial Ports Alarms Flag Points ISOBUS Utilities |
|
\ et
‘ - -/
>  ms
User System Vehicle Implement Product

5.2.1. Configurarea licentelor
Configurati licentele pentru functionalitdti optionale.

Nota: Licentele pot fi cumpdrate de la distantd de distribuitorul local prin
intermediul TAP si Horizon Marketplace, a se vedea Vizualizarea functionalitdtilor
optionale prin Marketplace, pagina 4. Daca nu este posibil, licentele pot fi livrate
prin USB, conform ilustratiei de mai jos.

Nota: Pentru fiecare functionalitate este disponibila o licentd de probd, care poate
fi activata numai o datd (pentru 25 de ore de utilizare intr-o perioada de 30 de zile).
Necesitd autentificare intr-un cont MyTopcon NOW. A se vedea Configurarea
setarilor de sistem, pagina 44 pentru autentificare.

v
1. Selectati System (Sistem)/ Features (Functionalitati) -~ * / Licenses

(Licente) @
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Licenses
<. EXPORT LICENSE DATA & <,
1 Click to export for B1-D8-48-48 a Click to import
Feature Status
Cameras Unlicensed
Controlled Traffic Unlicensed
Headland Turns Licensed
Hypro ProStop-E Licensed
LH5000 Rate Sensor Licensed
MachineLink Unlicensed
Plot Planter Unlicensed
Water Conservation Unlicensed

® Export license data: (Export date despre licente) Selectarea acestei

IMPORT LICENSE DATA

Expiry

Free Trial
Free Trial
Unlimited
Unlimited
Unlimited
Free Trial
Free Trial

Free Trial

Capitolul 5 — Configurarea sistemului

optiuni exporta un dosar pe un USB, cu informatii despre consola si, dacd

este cazul, despre orice licente existente. Dosarul trebuie trimis
distribuitorului pentru a genera un nou fisier de licenta.

® |Import license data: (Import date de licentd) Distribuitorul trebuie sd
furnizeze licentele necesare, pe un dispozitiv USB. Introduceti USB-ul in
consola si selectati aceasta optiune pentru a actualiza licentele curente.

Nota: Functionalitatile trebuie sd fie activate pe alte ecrane de configurare

inainte de a fi disponibile.

Nota: Daca nu este disponibil un dispozitiv USB pentru importul codurilor de
licente, selectati Unlicensed (Fdra licentd) in coloana Status (Stare) pentru
afisarea unui ecran in care puteti introduce manual codurile.

e Feature (Functionalitate): Lista completd de functionalitati optionale

disponibile pentru consold.

e Status(Stare): Starea curenta de a licentei pentru fiecare functionalitate.

® Expiry (Expirare): Arata durata pand al expirarea unei functionalitati licentiate

sau dacd este disponibila o licenta de probd gratuita.
Notd: Atingerea capului de tabel va reorganiza lista dupa continuturile din

coloana respectiva.

5.2.2. Configurarea consolei
Configurarea functionalitatilor consolei.
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48

u:‘.-'
1. Selectati System O (Sistem)/ Features < % (Functionalitati)/ ConsoleD
(Consola).

Console Features

UNIVERSAL TERMINAL g""; VDC SUPPORT
Enabled "'ﬂo Enabled

HS ISOBUS SHORTCUT BUTTON ‘' WEATHER STATION

@ Disabled wE3 Disabled
. FILE SERVER XTEND

Enabled X ] Disabled
DASHBOARD

q Enabled

CAMERAS
(ﬁg Disabled

CLOUD BASED SERVICES

; ’u TAP - Topcon Agriculture Platform

Universal terminal (Terminal universal): Activeaza serverul terminal
universal ISOBUS care permite interactiunea cu ECU-uri conforme ISOBUS.
A se vedea Configurare ISOBUS / terminal universal, pagina 82.

ISOBUS shortcut button (Buton de comanda rapida ISOBUS): Adaugd un
buton pe ecranul de operare, deasupra intrerupatorului principal, care
permite operatorului sa dezactiveze direct functii activate cu 0 comandd
ISOBUS. Daca apdsati iar butonul, nu va reporni functiile, dar va permite
repornirea lor manuala prin mecanismul standard pentru fiecare functie.

File server (Server de fisiere): Poate stoca fisiere pentru un ECU ISOBUS
dacd ECU are capabilitati de server de fisiere. Permite mutarea intre ECU-
uri de unelte agricole si alte profiluri. Fisierele pot fi exportate si
importate folosind un dispozitiv USB.

Dashboard (Tablou de bord): Tabloul de bord de pe ecranul de operare
poate fi dezactivat daca este nevoie. A se vedea Monitorizare pe tabloul
de bord, pagina 142.
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Cameras (Camere): Permite operatorului sa monitorizeze camerele digitale
conectate pe afisaj. Consultati manualul de utilizare al monitorului camerei.

Cloud based services (Servicii in cloud): Permite abonament pe baza de
licentd si transferul de fisiere prin intermediul software-ului platformei
agricole Topcon. A se vedea Utilizarea platformei agricole Topcon (TAP),
pagina 3.

VDC support (Suport VDC): VDC (Vehicle Display Controller) este un
dispozitiv optional care poate fi utilizat pentru a efectua o selectie de functii
de afisare. A se vedea Configurare VDC, pagina 57.

Weather station (Statie meteo): Permite suport pentru statia meteo AirMar
150WX prin iesirea de date CAN NMEA2000 de la senzor. Selectati portul CAN
la care este conectata statia meteorologicd. Este addugata o pictograma in
bara de navigare din ecranul de operare. A se vedea Folosirea statiei meteo,
pagina 239.

Tasks (Sarcini) (numai XD/XD+): Activeaza meniul de sarcini (daca nu este
deja prezent datorita faptului ca au fost activate liniile de orientare).
Activeaza si meniul de camp.

XTEND: Cu tehnologia XTEND, puteti extinde interfata pentru utilizator de pe
consola pe ecranul dispozitivului mobil propriu. Obtineti acces la multe dintre
functionalitatile software Horizon direct pe dispozitivul mobil, atat inauntrul,
cat si in afara cabinei vehiculului. Folositi dispozitivul mobil propriu pentru a
efectua calibrarea, diagnosticarea, umplerea rezervoarelor si numeroase alte
activitati oriunde in jurul utilajului, prin intermediul interfetei pentru utilizator
Horizon. O conexiune Wi-Fi dedicatd mentine dispozitivul mobil mereu
sincronizat cu afisajul principal din cabind. Aplicatia XTEND (disponibild pe
Android sau i0S) este utilizata impreund cu functionalitatea XTEND de pe
consola. A se vedea Configurare XTEND, pagina 53.

Nota: In cazul in care consola pierde conexiunea cu dispozitivul mobil inainte
de aiesi corespunzdtor din sesiunea XTEND, sistemul intrd intr-o stare de
siguranta. Toate piesele mobile (pompe, sisteme de actionare etc.) sunt oprite.
ECU-urile ISOBUS sunt deconectate de la UT-ul consolei si, prin urmare, vor
intra in propria lor stare de siguranta. Este afisata o alarmd care trebuie
confirmata inainte ca sistemul sa iasa din starea de sigurantd. Pentru a evita
acest lucru, apasati butonul ,Back” (lnapoi) de pe bara de instrumente pentru
a iesi corect din sesiunea XTEND inainte de a iesi din aplicatie sau de a iesi din
raza de actiune a conexiunii Wi-Fi.
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5.2.3. Configurarea ghidarii
Seteaza functionalitatea sistemului de ghidare.

1. Selectati System (Sistem)/ Features (Functionalitat) ~ * /Guidance

50

T
J (Ghidare).

Guidance Features Close
AUTO STEER / ISOBUS TRAMLINE CONTROL
Enabled E:i Disabled

GUIDELINE GROUPS HEADLAND TURNS
Enabled Enabled

C\ CONTROLLED TRAFFIC

-’-"." Enabled

‘S GUIDELOCK
Enabled

BOUNDARY STEERING
Enabled

/ TRAMLINES
b3 Disabled

® Guidelines (Linii de orientare) (numai XD/XD+): Activeaza functionalitatea
de ghidare (si meniul de camp).

® Auto steer (Directie automatad): Activeaza directia automatd si poate fi
utilizatd numai pe vehicule echipate cu sistem de directie automatd,
precum AES-25.

Notd: Optiunea este vizibila numai daca este selectat un receptor GPS
compatibil.

® Guideline groups (Grupe de linii de orientare): Permite crearea de linii de
orientare pe grupe. A se vedea Grupe de linii de orientare, pagina 214.

e (Controlled traffic (Trafic controlat): Traficul controlat permite plantarea si
recoltarea campului in urmatorii ani folosind aceleasi linii pe care au fost
conduse utilajele. Reduce impactul negativ al compactarii solului asupra
infiltrdrii precipitatiilor, adancimii raddcinilor si recoltelor. Functionalitatea
permite inregistrarea unui numadr nelimitat de linii sau curbe AB intr-o
singura grupa de linii de orientare (mdrit de la cele doudzeci de linii de
orientare standard disponibile). De asemenea, adauga un nou mod de
orientare; Linii de proiect. A se vedea Utilizarea liniilor de proiecte, pagina
198.
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® Guidelock (Ghidaj blocat): Modul de ghidare Guidelock este un mod de
ghidare bazat pe acoperire. Poate fi dezactivat dacd nu este necesar. A se
vedea Utilizarea modului de ghidare ghidaj blocat, pagina 195.

® Boundary steering (Directie la hotar): Permite generarea unei linii de
orientare din hotar. A se vedea Utilizarea directiei la hotar, pagina 196.

e Tramlines (Linii de trafic): Software-ul Horizon poate afisa o vizualizare a
liniilor de trafic. Liniile de trafic afiseaza o indicatie a liniilor pe care trec
rotile si de-a lungul cdrora nu trebuie sd se insdmanteze. Liniile de trafic
sunt doar un indicator vizual, nu controleazad functionarea uneltelor
agricole. A se vedea Configurarea liniilor de trafic, pagina 203.

e [SOBUS tramline control (Control ISOBUS al liniilor de trafic): Controlul
liniilor de trafic lasd cai neinsdmantate pe care sd se deplaseze tractorul la
pulverizare sau fertilizare. Dacd optiunea este activata, controlul liniilor de
trafic poate fi configurat din interfata UT pentru un ECU ISOBUS conectat
care are disponibil controlul liniilor de trafic.

e Headland turns (Intoarceri pe hat): Oferd posibilitatea de directie
automatd la intoarcerile pe hat. A se vedea Configurarea intoarcerilor pe
hat, pagina 206.

5.2.4. Configurarea uneltelor agricole
Configureaza functionalitatea pentru unealta agricold atasata.

1. Selectati System (Sistem)/ Features (Functionalitdt) -~ % /Implement

(Unealta agricola).

Implement Features Close
wuesyy AUTO SECTION CONTROL ?ﬁ’v MACHINELINK
/] Enabled W3 Enabled
- AREA COUNTERS !':' ) LOCK SETUP MENU WHEN IMPLEMENT IS ACTIVE
[ ¥, Enabled (Stored per Task) Disabled
™\ RESET TASK AREA COUNTERS 4% WEIGH SCALES
S Prompt Enabled
L " NITROGEN SENSING Ui | LH5000 RATE SENSOR
'EE Disabled Disabled
| VARIABLE RATE CONTROL
f_ﬁ Enabled

g% NORAC BOOM HEIGHT CONTROL
= m Disabled
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® Auto section control (Control automat sectiuni): Permite sistemului sd

porneasca sectiunile pentru zone noi de acoperit si sa le opreasca pentru zone
deja acoperite (a se vedea Utilizarea controlului automat al sectiunilor, pagina
234).

Area counters (Contoare de zone): Folosit cu raspanditoare, pulverizatoare si
semanadtori pentru inregistrdri de date precum zona tratatd, produsul folosit,
timpul de functionare, viteza medie si rata de productivitate. Contoarele de
zone nu sunt disponibile cand se folosesc unelte agricole 1SO sau Xlinks.

° Enabled (Activat) (Stocat per sarcind): Contoarele de zone sunt stocate
separat pentru fiecare sarcind. Dacd incepe o sarcind si se aplica acoperirea,
atunci este selectata altd sarcind si se aplicd acoperirea, revenind la prima
sarcing, afiseaza contoarele de zona aferente primei sarcini).

° Enabled (Activat) (Stocat per unealtd agricold): Contoarele de zone
continua pe mai multe sarcini, dar incarcarea unei unelte agricole noi
afiseazd contoare noi de zone. Reincdrcarea primei unelte agricole
afiseazd contoarele de zond asa cum erau la ultima utilizare a uneltei
agricole respective.

Nota: Contoarele de zone pot fi activate atat pentru sarcini, cat si pentru

unelte agricole, simultan. Pentru mai multe informatii, consultati manualele

de utilizare ale raspanditorului, pulverizatorului si semanatorii.

Activarea contoarelor de zona per sarcina afiseaza optiunea Reset task area
counters (Resetare contoare de zona per sarcind):

° Never (Niciodatd): Contoarele de zona trebuie resetate manual;
altminteri, vor continua sa acumuleze date.

° Prompt (Atentionare): La stergerea unei sarcini, vi se va pune intrebarea
daca sa fie resetate contoarele de zona.

© Auto: Crearea unei sarcini noi sau stergerea unei sarcini va reseta automat
contoarele de zond.

'Nitrogen sensing (Detectie azot): Un sistem integrat de monitorizare a

culturilor si aplicare in timp real. Folosit pentru a monitoriza variabilitatea pe
camp, tratament din miscare sau pastrarea datelor pentru analize viitoare sau
aplicatii de prescriptie. CropSpec este afisat prin intermediul terminalului
universal (a se vedea Utilizarea terminalului universal (ISOBUS), pagina 237),
folosind o hartd suprapusa.
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® Variable rate control(Control viteza variabild): Functioneaza cu o harta de
prescriptii pentru varierea ratelor de aplicare pe zonele cartografiate (a se
vedea Configurarea controlului variabil al vitezei, pagina 183).

® NORAC boom height control(Control indltime brat NORAC): Controleazd
automat inaltimea bratului deasupra solului sau a boltei culturii. Necesitd
instalarea senzorilor NORAC si a unitatii de comanda electronica (ECU). A se
vedea Utilizarea controlului inaltimii bratului NORAC, pagina 241.

e MachineLink: Permite partajarea acoperirii intre mai multe unelte agricole
din acelasi camp. A se vedea manualul de instalare si operare MachineLink
pentru mai multe informatii.

® |ock setup menu when master switch is on (Blocare meniu de configurare
cand intrerupdtorul principal este pornit): Dezactiveazd accesul la meniul de
configurare cand intrerupdtorul principal este pornit.

e Weigh scales (Cantar): Permite software-ului de comandd a semanatorii
Horizon sd afiseze citirile de greutate masuratd de la ECU-urile Scale Link.

e | H5000 rate sensor (Senzor de vitezd LH5000)(numai X25/X35): Permite
unui dispozitiv tert sa introduca date pe consola in timp real despre viteza
RS232. Poate fi apoi utilizat cu ambele controlere, de lichide si de materiale
granulare, ca alternativa la o hartd de control al vitezei variabile (VRC).
Trebuie selectat portul serial la care este conectat senzorul. A se vedea
Configurarea porturilor seriale (numai X25/X35), pagina 69.

5.2.5. Configurare XTEND

Configurare pe consold

Notat: Se recomanda conectarea unei chei electronice CL-10 sau EDIMAX AC 600
la consola pentru utilizarea cu XTEND. Este posibil ca alte chei electronice, care nu
au antena externd, sd nu ofere o putere adecvatd a semnalului pentru functionare
in afara cabinei vehiculului. Configurati dispozitivul mobil ca hotspot wireless si
activati conexiunea Wi-Fi pe consola. A se vedea Configurare Wi-Fi, pagina 90.

Nota: Trebuie introdusd denumirea consolei. A se vedea Configurarea setarilor de
sistem, pagina 44. Aceastd denumire este afisatd in aplicatia XTEND de pe
dispozitivul mobil cand alegeti o consola de vizualizat.
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1. Selectati System (Sistem)/ Features (Functionalitti) -~ # /XTEND

P el

J L1

Acest ecran identificd orice dispozitiv extern asociat la momentul respectiv cu

XTEND Settings close
Paired Device Status Action
iPad Topcon Connected Forget
¢ B o« B »
L Licenses Console Guidance Implement XTEND Klinks |
T
W, b g o= = “H
4 ., % 9@ i «f “
1 Features GPS Serial Ports Alarms Flag Points ISOBUS Utilities USB Wi-Fi i
" s 2 i
a N ! [ B
User System Vehicle Implement Product

Optiunea de uitare Forget previne reconectarea unui dispozitiv extern la aceastd
consola prin XTEND, daca operatorul consolei n confirmd conexiunea.

Daca un dispozitiv XTEND se asociaza cu alta consold, operatorul consolei trebuie
sa confirme fnainte de reconectare.

New XTEND Device

An XTEND Device (iPad Topcon)
wants to connect to this console.
Do you accept the connection?

No Yes

Configurare pe dispozitivul mobil
Aplicatia XTEND este disponibila pentru dispozitive iOS si Android, din magazinele
de aplicatii Apple si Google. Configurati dispozitivul mobil ca hotspot pentru
utilizarea cu XTEND.
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Exemple de cazuri de utilizare XTEND

Nota: Unele functii sunt disponibile la vizualizarea XTEND pe tabletd, nu pe telefon
mobil. Cand utilizati o tabletd, este vizibil tot ecranul controlerului si toate functiile
care pot fi efectuate pe consold pot fi efectuate si pe XTEND. Urmdtoarele functii
pot fi efectuate prin XTEND la folosirea unui telefon mobil:

Semanatoare:

Calibrare rezervor
Umplere rezervor
Rezervor gol Pulverizator:

Asistent de echilibrare a supapelor
Calibrare debitmetru

Disponibile la utilizarea unei tablete:

Ghidare / Terminal universal:

Afisati harta de orientare la diferite niveluri de mdrire (zoom) pe consola si pe
dispozitivul extern sau afisati un strat de harta pe consola si altul pe un
dispozitiv extern, astfel incat sd puteti vedea randamentul, rata aplicata
pentru mai multe rezervoare etc.

Mariti zona de vizualizare a consolei. Decat sa afisati o mini-vizualizare pe
consola, afisati ecranul respectiv maximizat afisati vizualizarea de orientare pe
un dispozitiv extern (sau vice versa). Alternativ, doua ecrane diferite legate de
0 unealta agricola pot fi afisate pe consola si pe dispozitivul mobil.

La instalarea unui senzor al unghiului rotilor, afisati valoarea pozitiei WAS pe
un dispozitiv extern cand configurati pozitia centrala pentru arborele portant
al senzorului pentru asigurarea ca senzorul este centrat cand rotile sunt
orientate drept inainte.

Introduceti cifrele de decalare a hotarului in timp ce masurati distantele in
camp.

Pulverizator:
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e \Verificati duzele pulverizatorului pentru a vedea daca sunt blocate. Porniti o
sectiune pe rand (in timp ce stati in spatele bratului - la o distantd suficientd
pentru a nu fi pulverizati) si vd asigurati cd toate duzele pulverizeaza corect.

e Afisati controlul automat al umplerii pentru pulverizatoarele echipate cu un
ECU Apollo. Cu fereastra de umplere automata afisata pe dispozitivul mobil,
puteti seta ,volumul-tinta”, puteti monitoriza ,volumul real” si ,volumul rdmas
pand la tintd” si puteti porni si opri operatia de umplere fara a mai fi nevoie sd
va intoarceti in cabind.

e \/izualizati asistentul de echilibrare a supapelor pentru pulverizatoarele
echipate cu un ECU ASC-10. In prezent, trebuie sa puteti vedea ecranul pentru
a sti daca trebuie sa mariti / micsorati debitul pe retur pentru fiecare sectiune,
ceea ce poate fi dificil pentru un pulverizator mare. Este mult mai usor de facut
cu asistentul afisat pe un dispozitiv mobil.

e Afisati calculatorul de retete pe un dispozitiv extern, pentru a afisa cantitdtile de
substante chimice care trebuie amestecate in timp ce stati in picioare Ia
pulverizator. Elimind necesitatea de a reveni la cabina daca doriti sa verificati
valorile sau sa modificati o retetd. Cu calculatorul de retete pe dispozitivul mobil,
puteti ramane la statia de amestecare in timp ce efectuati ajustdrile.

® Ffectuati calibrarea debitmetrului pulverizatorului. Cu asistentul afisat pe
dispozitivul mobil, puteti parcurge fiecare pas al calibrarii (care se efectueazd de
obicei in spatele utilajului) fard a mai fi nevoie sa va intoarceti in cabina.

Semanatoare:

® ffectuati calibrarea vitezei de insdmantare. Cu fereastra de calibrare pe
dispozitivul mobil, puteti efectua intreaga calibrare, inclusiv introducerea
greutatilor, fara a mai fi nevoie sd va intoarceti in cabind.

e Afisati configuratia senzorului de cap blocat pe o semanatoare cu aer. In timpul
configurarii senzorilor de capete blocati, trebuie sa conectati senzorii in ordinea
in care doriti sa apara pe ecran in timp ce ii alocati capetelor. In prezent,
operatia ori necesita doud persoane, ori trebuie sa va intoarceti in cabina de
fiecare data cand conectati un senzor.
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Cu fereastra de configurare afisatd pe dispozitivul mobil, procedura poate fi
usor de efectuat de o singurd persoana.

e Ffectuati calibrarea fortei de presiune in jos pe 0 semandtoare cu aer. Necesita
inregistrarea si apoi introducerea sarcinii aplicate de roata de presare, deci
trebuie sa vd intoarceti in cabina pentru a efectua acest pas. Cu asistentul pe
dispozitivul mobil, procedura poate fi efectuata fara a mai fi nevoie sd vd
intoarceti in cabind.

e (onfigurati si inlocuiti ECU-uri pentru o unealtd de insamantare. Necesitd
deconectarea / reconectarea ECU-urilor in timp ce apasati pe ,Next”
(Urmatorul) pe ecran.

YieldTrakk:

® |ntroduceti greutatea reald a granelor de pe cantarul de pe caruciorul de
cereale cand calibrati YieldTrakk. Operatorul combinei poate utiliza XTEND
pentru a vizualiza ecranul de pe consold in cdruciorul de cereale, astfel incat sd
poata vedea instant greutatea pe madsura ce se descarca.

NORAC:

® Ffectuati testarea instaldrii initiale Norac si setati indl{imea-tinta corecta prin
intermediul afisajului unui dispozitiv mobil pentru fiecare camp.

5.2.6. Configurare VDC

VDC (Vehicle Display Controller, Controler afisare vehicule) este un dispozitiv
optional care poate fi utilizat pentru a efectua de la distantd o selectie de functii
de afisare.

Pentru configurarea functionalitatii VDC:

1. Selectati System (Sistem)/ Features -~ # (Functionalitti)/ Console

(Consold).

2. Selectati VDC SUPPORT (Suport VDC) pentru activarea functionalitatii VDC.

3. Selectati System (Sistem)/ Features - # (Functionalitati)/

vpc “®° pentru a aloca functii.

of
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VDC Feature

I BUTTON1
~  Master Switch

BUTTON 2
Steering Engage
[ ? BUTTON 3
% ¥ | Unassigned

~ BUTTON 4
w Unassigned

BUTTON 5

BACKLIGHT

% Disable

Butonul 5 este intotdeauna setat ca buton ,Inapoi”.

Selectati Butonul 1 -4 pentru a atribui o functie.
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5.3. Configurare GPS

5.3.1. Configurarea receptorului
Configureazd capabilitatile receptorului GPS.

1. Selectati System (Sistem)/ GPS %‘“ /Receiver ™  (Receptor).

GPS Receiver Selection

GPS RECEIVER -, FIRMWARE UPGRADE BAUD RATE
W AGH4 “ath 460800

FIRMWARE UPGRADE
“m> 1 Click to Upgrade

LS
ij,r\f USE IGNITION LINE
_,E Enabled
1:v4 KEEP ALIVE TIME (MINUTES)
Uy s

LOAD OAF FILE
W5, USB

-, BAUD RATE

N
“.oaeh 115200

GPS receiver (Receptor GPS): Selectati tipul de receptor GPS din lista de
selectare. Consola acceptd intrari GPS de la un receptor GPS de la terti cu
conditia ca receptorul sa poatd fi configurat pentru iesiri de date in formatul
corect necesar. Consultati-va cu producatorul receptorului GPS pentru a afla
daca receptorul poate fi configurat corect.

Consola are nevoie de urmdtoarele date de intrare daca este selectata sursa
NMEA Source sub GPS RECEIVER (Receptor GPS):

° GGA 0,2 secunde (5Hz)
° VIGO,2sec (5Hz)

° 7DA15 secunde
Comunicatii RS-232

© Rata de transfer 115200 (preferatd) 8 biti de date, fara paritate, 1 bit de
oprire (115200, 8N1)
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Firmware upgrade (Actualizare firmware): Initiaza o actualizare a firmware-ului
receptorului GPS prin intermediul pachetului inclus in suita software-ului
consolei.

Butonul Firmware Upgrade (Actualizare firmware) indica versiunea firmware
deja existenta pe receptorul GPS si versiunea firmware la care se va face
actualizarea.

Use ignition line (Utilizare linie de aprindere): (AGl-4 si AGS-2) Separd
alimentarea electrica cdtre receptorul GPS de aprinderea vehiculului. Permite
alimentarea receptorului GPS dupd oprirea vehiculului. Keep Alive Time
(Durata de mentinere sub tensiune) determind cat timp va ramane alimentat
electric receptorul.

Notd: Functionalitatea trebuie folosita numai daca cablajele si fasciculele de
cabluri ale vehiculului sunt compatibile.

Keep alive time (Duratd de mentinere sub tensiune): (AGI-4 si AGS-2) Mentine
receptorul GPS activ dupa oprirea sistemului. Este utila pentru a pdstra
informatii precise de pozitionare (convergenta satelitilor). De exemplu: Pentru a
tine receptorul pornit timp de 1 ora dupa oprirea sistemului, introduceti 60.

Notd: Functionalitatea este disponibild numai daca Use Ignition Line
(Utilizare linie de aprindere) este setatd pe Enabled (Activatd).

Load OAF file (Incarcare fisier OAF): Incarca un fisier de autorizare optiuni pe
receptorul GPS. Se face in mod normal inainte de instalarea receptorului, dar
fisierul poate fi actualizat in camp prin USB (daca este necesar).

Baud rate (Viteza de transmisie de date): Viteza de transmisie a datelor pentru
modemuri. Rata de transfer a receptorului GPS poate fi modificata de la
valoarea implicita. In mod normal, aceastd setare nu trebuie modificata. Daca
este necesara modificarea setarii, consultati manualul furnizat impreund cu
modemul.

Firmware upgrade baud rate (Viteza de transfer actualizare firmware): Viteza
de transmisie a datelor la actualizarea firmware-ului. Aceastd setare nu trebuie
modificatd in mod normal, cu exceptia cazului in care actualizarea firmware-
ului esueaza la viteza implicitd.

Reverse control (Comandad inversa): Cand folositi receptoare GPS care nu
acceptd directia automat (ex. SGR-1), este folosita aceasta optiune pentru
comutarea directiei de deplasare indicate pe hartd, daca este initial incorecta
din cauzad cd nu existd o busold.



Capitolul 5 — Configurarea sistemului

Selectat] @ in dreapta jos pe ecranul de operare pentru schimbarea directiei.

5.3.2. Configurarea corectiilor
Sursele de corectie GPS sunt utilizate pentru a creste acuratetea pozitiei GPS.

—

1. Selectati System m (Sistem)/ GPS %‘5 / Correction ™ (Corectie).

| GPS Correction Source Close

CORRECTION SOURCE
W Autonomous

GLONASS

Enabled

TRUPASS™
Authorisation Unknown

= FALLBACK

\fg Disabled

2. Selectati sursa de corectie (CORRECTION SOURCE) necesara.

Nota: Aveti mai jos definite sursele de corectie disponibile. Optiunile
suplimentare care trebuie definite variaza in functie de sursa de corectie selectata
- a se vedea Optiuni de surse de corectie, pagina 63.

Surse de corectie

Sursa de .
. Descriere

corectie

Autonoma Lasati receptorul sa gaseasca orice sateliti disponibili gratuit.
Nu va utiliza nicio corectie. Precizie: 2 -5 m.

DGPS Utilizati un modem extern pentru a importa corectiile DGPS

(Modem de la un furnizor de retea. Precizie: submetru.

extern)

DGPS Utilizati o sursa de corectie DGPS livrata celular de la un

(NTRIP) furnizor de retea.
Precizie: submetru.
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Sursa de :

e Descriere

EGNOS Folositi ,European Geostationary Navigation Overlay
Service” (Serviciul european geostationar mixt de navigare).
Numai Europa.
Precizie: submetru.

MSAS Folositi ,Multi-functional Satellite Augmentation System”
(Sistemul multifunctional de augmentare a satelitilor).
Numai Asia de Est. Precizie: submetru.

OmniSTAR Folositi corectia OmniSTAR G2. Precizie: 10 cm.

G2

OmniSTAR Folositi corectia OmniSTAR HP. Precizie: 10 cm.

HP

OmniSTAR Folositi corectia OmniSTAR Virtual Base Station (VBS) (Statie

VBS virtuald de bazd). Precizie: submetru.

OmniSTAR Folositi corectia OmniSTAR XP. Precizie: 10 cm.

XP

RTK Folositi navigarea cinematica in timp real. Precizie: 2 cm.

RTK (Modem | Utilizati un modem extern conectat la receptorul GPS

extern) pentru corectiile RTK. Precizie: 2 cm.

RTK (NTRIP) Utilizati o sursa de corectie RTK livrata celular de la un
furnizor de retea.
Precizie: 2 cm.

TopNET AGI-4: Precizie: < 10 cm

Global D

Topnet Live Utilizati o sursa de corectie RTK livrata celular. Precizie:

Realpoint 1cm.
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Sursa de

. Descriere

corectie

Topnet Live Utilizeaza corectia Starpoint si este disponibild in urmadtoarele

Starpoint tipuri de abonament:
Starpoint. Precizie: < 40 cm
Starpoint Pro. Precizie: < 5 cm

WAAS Utilizati Wide Area Augmentation System (Sistem de
augmentare pe zone mari). Numai America de Nord Precizie:
submetru.

Nota: Sursa selectatd aici va afecta functionarea ghiddrii si directia automatd.
Este important sd fiti constienti de nevoile echipamentului GPS. Consultati
manualul furnizat impreuna cu echipamentul GPS.

Nota: Cifrele de precizie depind de multe variabile (numar de sateliti, distantd fata
de sursa de corectie, conditii ionosferice, receptor antend) si nu pot fi garantate.

Optiuni de surse de corectie
Nota: Optiunile de surse de corectie care trebuie definite variaza in functie de
sursa de corectie selectata.

Optiune Descriere

GLONASS Permite receptorului GPS sa utilizeze sistemul rusesc de
navigatie prin satelit GLONASS, in plus fata de GPS.

TRUPASS Algoritmul Topcon de compensare a abaterilor GPS, utilizat
pentru a oferi performante mai bune de la o trecere la alta.
Disponibil cu urmatoarele surse de corectie: Autonom, WAAS,
EGNOS, MSAS si OmniSTAR VBS.

Notd: Aceasta optiune trebuie cumpdratd separat.
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Optiune Descriere

Sursa NTRIP | Afisat atunci cand este selectat RTK (NTRIP) sau DGPS
(NTRIP).

Optiunea Receiver (Receptor) foloseste clientul NTRIP din
receptorul AGl.

Daca selectati Console (Consold), se activeazad clientul NTRIP de
pe consold si configureaza AGI ca sd foloseascd consola drept
modem extern pentru datele de corectie. Nota: Portul serial al
clientului NTRIP poate fi selectat din pagina de configurare a
porturilor seriale. A se vedea Configurarea porturilor seriale
(numai X25/X35), pagina 69.

Modem Permite selectarea modemului folosit pentru primirea corectiilor
(altele, gestionate).

Protocol RTK | Protocol de comunicatii pentru transferul de date intre statia
de baza RTK si rover (tractor). Trebuie sd fie setat pe acelasi
protocol ca si statia de bazd. Consultati informatiile de
configurare ale statiei de bazd.

Regiune Trebuie selectatd regiunea (Region) pentru a determina frecventa
folosita de OmniSTAR. Frecventa pentru regiune este setata
automat.

Revenire Daca sistemul nu primeste suficiente date pentru a calcula pozitia

vehiculului cu acuratetea necesard, directia automata nu poate fi
cuplata. Functia de revenire permite sistemului sa reduca cerinta
de acuratete a pozitiei, astfel incat directia automata sa poata fi
cuplata. Este util in situatiile in care nu este necesar un grad
ridicat de acuratete a pozitiei.
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Optiune Descriere

Este un mod care permite tuturor modurilor RTK sd revind la PPP
(Precise Point Positioning, Pozitionare punctuald precisd). Se
foloseste pe camp pentru a mentine acuratetea la sub decimetru
daca se pierd, din orice motive, corectiile RTK. Aceasta optiune
este disponibild numai pentru utilizare cu receptorul AGS-2. Nota:
Se recomandd sa nu se activeze functia de revenire Fallback cand
se foloseste Skybridge pentru a mentine o acuratete mai ridicata.

Viteza de
transfer

Viteza de transmisie a datelor pentru modemuri. Consultati
documentatia furnizatd impreuna cu modemul.

lesire GGA

Unii furnizori de retea cer sa li se trimita 0 GGA (pozitie) pentru
a le permite sa identifice locul roverului (tractorului).

Optiuni de configurare NTRIP
Daca este selectat DGPS NTRIP, se lanseaza un asistent pentru detectarea
modemului atasat, apoi este afisat urmatorul ecran.

NTRIP Setup

m GSM PIN
lelallld 0145

GSM USERNAME
\ guest

__ GSM PASSWORD

««««««

A A GsMAPN
A

telstra.internet

=) GSM MTU
—

77

—
) C.ELL ROAMING
-} |3 pisabled

Features

eeeeeee

Serial Ports

rit ALLOW 3G
| g Enabled

Fipg NTRIP ADDRESS
] sa.alldayrtk.com.au

' NTRIP PORT

@ 2

_Jl.J.. NTRIP MOUNT POINT
# . 04-NRST RTCM30

NTRIP USERNAME
TPA_PSG

NTRIP PASSWORD
SN

adar

<4 M e

Alarms Flag Points ISOBUS

i

utilities

3 e
N |
Vehicle Implement Product

Close
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® GSM APN: Linkul internet al furnizorului de telecomunicatii.

® GSM MTU (Unitati maxime de transmisie): Cea mai mare unitate de date de

protocol care poate fi transmisd.

® Cell roaming: Se poate folosi pentru dezactivarea roamingului celular pentru a
preveni costuri accidentale de date transfrontaliere (util daca se lucreazd

aproape de granita cu alt stat).

e NTRIP Mount point: ID-ul statiei de baza (reale sau virtuale).

Setdrile GSM si de ROAMING CELULAR pot fi obtinute de la furnizorul de retea
celulard. Restul setdrilor sunt furnizate de furnizorul dvs. de servicii NTRIP.

Optiuni de configurare RTK

Daca este selectat RTK, se lanseaza un asistent pentru a detecta modemul atasat,

apoi este afisat urmdtorul ecran.

RTK Setup

-~ FREQUENCY
7 451.02500 MHz

L CHANMNEL SPACING

) 25kHz

4, NETID
=1

LINK PROTOCOL
L"" PDL

MODULATION
@ GmsK

e FEC
t"‘_?a FEC Enabled

% » o M

__BUS|
Features GPS Serial Ports Alarms Flag Points ISOBUS

& > L mE
User

System Vehicle Implement Product

® Frequency (Frecventad): Frecventa folosita.

® Channel spacing (Spatiere canale): Diferenta de frecventd intre alocdri

adiacente intr-un plan de frecvente.

® Net ID (ID retea): Setarea pentru criptare (1-255 = on, 0 = off).
® Link protocol (Protocol de legdturd): Protocolul transmisiei radio de date.

® Modulation (Modulare): Tipul de modulare folosit.

66



Capitolul 5 — Configurarea sistemului

® FEC (Forward Error Correction) (Corectia erorilor la receptor): O tehnicd
folosita pentru controlarea erorilor in transmisiile de date pe canale de
comunicatii de nefncredere sau cu zgomot.

Nota: Daca este selectat RTK si este conectat un AGI-3 sau AGl-4, setdrile statiei de
baza pot fi sincronizate automat cu setarile introduse ale receptorului. Selectat]
System (Sistem)/ GPS / Base Station Sync (Sincronizare statie de bazd) si urmati
instructiunile din asistentul virtual.

. Load settings from profile (Incarcare setdri din profil): Incarcati setarile
statiei de baza RTK dintr-un profil salvat anterior.

.« ¥ Save settings to profile (Salvare setdri in profil): Salvati setdrile statiei de
baza RTK curente intr-un profil denumit. Creeaza un profil nou sau suprascrie
un profil existent.

Notd: Setdrile modemului sunt unice. Un profil creat pe un receptor nu poate
fi incdrcat pe alt receptor daca tipul de modem e diferit. Daca aveti mai multe
receptoare care urmeaza sa fie utilizate cu o singurd consold, va sugerdm sa
le denumiti cu receptorul specific din denumirea profilului pentru a-I face
usor de identificat.

Profilurile pot fi redenumite sau sterse din Inventory Manager (Gestionarea
stocurilor), categoria RTK base stations (Statii de bazd RTK). Pot fi si importate
de pe alte console sau exportate pentru utilizare pe alte console Topcon.

5.3.3. Configurarea iesirilor (numai X25/X35)

lesirea GPS se refera la capacitatea consolei de a exporta diverse siruri de date in
format NMEA 0183. Cea mai frecventd este mesajul GGA (Pozitie) si mesajul VTG
(Viteza si Directie de deplasare).

Poate fi util pentru conectare la dispozitive de la terti pentru iesiri de pozitie si
viteza.
Pentru configurarea iesirii GPS:

- %
1. Selectati System B (Sistem)/ GPS % /Output =/ (lesire).
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GPS Output Settings Close
GPS OUTPUT Sentence State
d’ Disabled GGA | x Disabled
S BAULI RATE Gsv | x Disabled
uety 19200
VTG x Disabled
MAXIMUM RATE . .
: u_j 5 Hz GSA | x Disabled

1| OUTPUT PRECISION ZDA x Disabled
" High Precision I i

/L VTGLEGACY MODE
A '_5 Enabled

RMC x Disabled

® VTG legacy mode (Mod mostenit VTG): Acceptd iesiri de date VTG pentru
standarde NMEA sub V4.00. lesiri de siruri VTG compatibile cu NMEA V3 si
mai joase.

Consultati documentatia furnizata impreund cu dispozitivul tert pentru mai multe
informati.

Nota: Dispozitivele care folosesc GPS si care sunt conectate la consold pot
necesita informatii de la consold. Informatiile sunt incluse in afirmatii pe bazd
NMEA.

5.3.4. Configurare radar (numai X25/X35)
Consola poate asigura iesirea radar cdtre dispozitive externe. Poate fi utila pentru
conectare la dispozitive de la terti pentru un semnal de vitezd la sol.

Pentru configurarea iesirii radar:

1. Selectati System (Sistem)/ GPS %"\ / Radar

Radar Output Setup Close

RADAR OUTPUT
m Disabled

CALIBRATION FACTOR
Wj 36.625 Hz/km/h

e (alibration Factor (Factor de calibrare): A se vedea dispozitivul de la terti
pentru aceasta cifrd dacd semnalul de viteza radar nu este de acuratete.
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5.4. Configurarea porturilor seriale (numai X25/X35)

Seteazd portul serial al consolei alocat unei anumite functii.

|||||||

1. Selectati System (Sistem)/ Serial Ports (Porturi seriale) ‘"J

Serial Ports Setup

Close

PS RECE R CO
s :s RECEIVER COM

cssssl gps OUTPUT COM

eee; XLINKS COM

IE.-.:JII3

""j LH5000 RATE SENSOR COM
(111}
Not Assigned

NTRIP CLIENT COM
LI L)
Q) Not Assigned

2. Selectati functia dorita si, din lista de selectare, selectati portul serial al
consolei la care este conectat dispozitivul.

De exemplu: Receptorul GPS SGR-1, AGI-4 sau AGS-2 este conectat la portul
serial 1 cu toate cablajele Topcon.

lesirea GPS NMEA este, in general, pe portul serial 2 dacd este utilizatd. Xlinks

este pe portul serial 3 dacd este folosita sau pe portul serial 2 daca iesirea
NMEA GPS nu este folosita.
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5.5. Configurarea alarmelor

Dacd nu au fost configurate unelte agricole in sistem, sunt disponibile numai
alarmele generale pentru configurare. Alarmele specifice uneltelor agricole sunt
disponibile odata ce a fost definita o unealtd agricola. Pentru mai multe informatii,
consultati manualele de utilizare ale raspanditorului/pulverizatorului/semanatorii.

Pentru configurarea alarmelor generale:

. (._ .
1. Selectati System (Sistem)/AIarms { (Alarme)/ General .

General Alarm Setup

Alarm Name _ 4 ALARM STATE
All General Alarms R
v End Of Row
v Headland Turns
v Steering Unable To Engage
v GPS Receiver Firmware Mismatch
v GPS Receiver Rescue Mode Enabled
v UT High Priority
v UT Medium Priority
o4 UT Low Priority

Este afisata lista alarmelor generale. Toate alarmele generale pot fi activate sau
dezactivate selectand All General Alarms (Toate alarmele generale).

Alternativ, fiecare alarma generald poate fi activatd sau dezactivatd independent.

De retinut cd, din motive de sigurantd, alarma sonord Steering
Engage/Disengage (Cuplare/decuplare directie) nu poate fi dezactivata.

Alarme care necesita informatii suplimentare sunt enumerate mai jos.

Sfarsit de rand

Aceastd alarmd sunad si este afisatd cand vehiculul se apropie de hotar, iar
operatorul trebuie sa incetineasca pentru a se pregati pentru comenzi
manuale.

70



Capitolul 5 — Configurarea sistemului

® First Distance (Prima distantd): Distanta de la hotar la care va fi declansatd
pentru prima data alarma. Distanta este mdsurata de la tractor la hotar, de-a
lungul liniei de cale (linie de orientare).

e Second Distance (A doua distantd): Distanta de la hotar la care se va declansa
a doua alarmd, avertizand operatorul sd preia imediat controlul asupra
vehiculului.

® | ook Ahead Distance (Distantd de privit inainte): Seteaza la cati metri in fata
vehiculului se uitd sistemul pentru a raspunde cu actiuni.

Intoarceri pe hat

Aceasta alarmad este declansata si afisata cand vehiculul se apropie de hat pentru
o intoarcere pe hat cu directie automata si permite ajustarea sau anularea
intoarcerii daca este necesar.

Nota: Alarma de hat poate fi afisatd manual daca este nevoie. A se vedea
Configurarea intoarcerilor pe hat, pagina 206.

® Distance to Headland (Distantd pana la hat): Distantd de la hat la care va fi
afisata alarma de hat.

e Turn Options (Optiuni de intoarcere): Seteaza dacd sunt afisate implicit in
alarma de hat optiunile de editare a intoarcerilor pe hat.

Controler de sarcini ISOBUS
Aceasta alarmad este afisatd dacd existd probleme cu controlerul de sarcina ISOBUS.

e Trigger level (Nivel de declansare): Determind ce mesaj prioritar trebuie
generat pentru a declansa alarma.

e Filter level (Nivel de filtrare): Odata afisata alarma, textul include toate
mesajele care sunt cel putin de prioritate la fel de inalta ca nivelul selectat aici.

De exemplu, dacad Trigger (Declansator) este setat pe Warning (Avertisment) si
Filter (Filtru) este setat pe Info, nu este generatd o alarmd decat daca se vede un
avertisment sau un eveniment de nivel mai inalt. Cu toate acestea, la afisarea
alarmei, este afisat fiecare eveniment pand la nivelul de informatii legat de ECU
respectiv.

Punct de semnalizare in apropiere
¢ Trigger when flag point within (Declansare cand punctul de semnalizare
este la o distantd de): Distanta de la punctul de semnalizare la care se va afisa
alarma de punct de semnalizare.
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Expirarea inregistrarii
Aceasta alarma este afisata cand o functionalitate optionala cu licenta va expira in
numarul de zile introdus. Se poate introduce o valoare intre 5 si 366 de zile .

5.5.1. Descrierea ferestrei de alarme
Pentru a confirma o alarmd, apasati in centrul ferestrei alarmei.

A Warning!

0

Fereastra alarmei poate fi trasd in jos pentru afisarea de detalii suplimentare
despre alarma dacd este afisat Drag down for details (Tragere in jos pentru
detalii) in partea de sus a ferestrei de alarma.

Daca sunt active mai multe alarme, puteti glisa in sus pentru a rasfoi alarmele
active.

Pictograma de boxa poate fi utilizata pentru a trecere pe silentios alarma.

Pictograma de cheie afiseaza pagina corespunzatoare de configurare a alarmei
pentru

configurarea alarmei respective (sau dezactivarea ei dacd nu este relevantd pentru
configurarea curentd). Exista cateva exceptii de la acest comportament:

® (heia de nepotrivire a firmware-ului receptorului GPS afiseaza ecranul de
configurare pentru actualizarea firmware-ului receptorului GPS.

® (heia de nepotrivire a firmware-ului ECU ASC-10 afiseazd ecranul pentru
actualizarea firmware-ului ASC-10.

e Alarma No GPS Time (Lipsd ora GPS) afiseazd ecranul de configurare pentru
ord/data ca sa introduceti ora locala corecta.

5.5.2. Lista de alarme
Este o listd a alarmelor de pe consola si descrierile lor.
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Alarma Descriere

Camp activ
foarte departe

Campul activ este la mai mult de 8 km (5 mile) distanta.
Asigurati-va cd este incarcat campul corect sau creati un
camp nou.

Avertismente
echipament
Apollo

Oferd informatii despre problemele echipamentului Apollo.

Aplicarea
decalajului de
deplasare fina a
liniei de
orientare

Notificare ca se aplica 0 compensare existenta la
deplasarea fina.

Nepotrivire
firmware ECU
ASC10

Selectati cheia pentru afisarea ecranului necesar pentru
actualizarea firmware-ului aplicabil.

Nepotrivire
pozitie statie de
baza

Pozitia statiei de baza utilizate pentru a crea un model
de ghidare nu se potriveste cu pozitia curenta a statiei
de baza.

Activarea
modemului C24
a esuat

Declansata daca procesul de activare a modemului C24
esueazd din orice motiv.

Activare
modem C24 in
curs

Modemul C24 trebuie activat la prima utilizare. Implica un
schimb de date cu transportorul. Operatorul trebuie sa
initieze acest proces. Acest mesaj este afisat pentru a oferi
feedback operatorului ca procesul a fost initiat.

Eroare port

Declansatd daca portul COM specificat nu poate fi deschis.

COM
Vitezd mare Declansata cand alarma de vitezd mare a transportorului
transportor indica faptul cd intrarea semnalului de viteza a depasit setarea

punctului de alarma.
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Alarma Descriere

74

Transporto Declansata la oprirea benzii transportoare, sunt pornite

roprit rezervorul si intrerupatorul principal, viteza la sol indica faptul
Cd exista miscare si ca banda trebuie sa se miste.

Supapa Daca rezervorul este doar oprit, alarma de supapd blocatd este

blocata inhibatd o perioadd pentru a da benzii timp sa se opreasca,

transportor dupad care, daca nu s-a oprit, va fi declansata alarma.

Sfarsit de rand

Declansata cand vehiculul se apropie de hotar si operatorul
ar trebui sa preia in curand controlul.

Harta de Declansata cand harta de excludere este prea departe de
excludere Ia pozitia GPS curentd. Harta de excludere este descdrcatd
distantd automat.

Revenire Declansatd cand sursa de corectie GPS selectatd nu este

disponibila si sistemul trebuie sa utilizeze temporar o sursa de
corectie de mai mica acuratete.

Camp descdrcat

Declansatd cand s-a iesit dintr-un camp din cauza distantei
curente fatd de campul selectat.

Defectiune Ia

Declansata ori de cate ori este pornit intrerupatorul

senzorul de principal, exista miscare deasupra solului, cel putin o

debit sectiune este pornita si nu se primesc impulsuri de Ia
senzorul de debit.

Neconcorda Selectati cheia pentru afisarea ecranului necesar pentru

nta versiune actualizarea firmware-ului aplicabil.

firmware/

invechitd




Capitolul 5 — Configurarea sistemului

Alarma Descriere

Corectarea
abaterilor GPS

Declansatd la pornire, ca memento informativ cd a fost aplicatd
corectia abaterilor GPS. Deoarece abaterile GPS variaza in timp,
este o reamintire a faptului cd este posibil sd fie necesara
recalcularea compensarii abaterilor GPS.

GPS pierdut Declansata cand se pierde semnalul GPS, dar receptorul este
inca conectat.

Neconcordantd |Selectati cheia pentru afisarea ecranului necesar pentru

firmware actualizarea firmware-ului aplicabil.

receptor GPS

Intoarceri pe hat

Declansata cand vehiculul se apropie de hat pentru
o intoarcere pe hat cu directie automata.

Raport de
transmisie
incorect

Exista un raport incorect intre arborele canalului si
codificatoarele motorului.

Viteza incorecta

Unealta agricold este in modul automat si viteza-
tintd de aplicare nu este atinsa.

Profil nevalid al
vehiculului

Profilul selectat al vehiculului contine parametri nevalizi.
Creati un profil nou al vehiculului sau contactati
distribuitorul pentru asistenta.

Profil incarcat
nevalid / invechit

Declansata cand pe sistem este activ un profil invechit de
unealtd agricold sau de vehicul. Se poate intampla daca faceti
upgrade de la o versiune foarte veche a software-ului la cea
mai recenta versiune.

Presiune ridicata

Declansatd daca presiunea din rezervor este mai mare

de lichid decat presiunea maxima specificatd a rezervorului.
Presiune scazuta | Declansatd daca presiunea din rezervor este mai mica decat
de lichid presiunea minimd specificata a rezervorului.

Resurse reduse

Declansata cand resursele sistemului (memorie sau
spatiu in sistemul de fisiere) sunt pline mai mult de 90%.

75




5.5. Configurarea alarmelor

Alarma Descriere

Intrerupator Declansata cand operatorul conduce intr-o zond care nu este
principal oprit | tratata pe harta de acoperire, cu intrerupatorul principal oprit.
(Pentru a impiedica operatorii sd uite sd activeze intrerupatorul
principal la inceputul unei executii.)

Lungime max. a |Declansatd cand lungimea liniei inregistrate depdseste

liniei de numarul maxim de puncte (de obicei mai multi kilometri, dar
orientare va varia in functie de cat de complexa este curba).

depasitd

Lipsd Declansata in cazul in care consola nu poate comunica cu
comunicatii ECU-ul uneltei agricole.

Lipsd Fara comunicatii cu VDC. Apare dacd VDC este activat,
comunicatii dar nu exista niciun dispozitiv fizic VDC sau nu a fost

cu VDC conectat corect.

Lipsa GPS Declansatd daca se pierde conexiunea GPS.

Fara ora GPS Declansatd daca receptorul GPS nu este configurat sa trimita

mesaje de ora (mesaje ZDA NMEA).

Lipsa viteza Declansatd daca directia automatd este activata si nu
la sol exista nicio viteza la sol.

Niciun SIM Declansatd daca este detectat un modem, dar nu
detectat are cartela SIM.

Lipsa debit Declansata daca senzorul de confirmare a debitului nu

detecteaza niciun debit de lichid/NH3, cu intrerupdtorul
principal pornit si rezervorul activat.

Eroare NTRIP Eroare sursa de corectie GPS.

/6



Capitolul 5 — Configurarea sistemului

Alarma Descriere

incdrcarea hartii
de prescriptie /
fisierului de
forme pentru
ghidare

Necorelare Parametrii geometriei vehiculului nu corespund

parametri configuratiei geometrice a sistemului de directie. Selecta]i
din nou vehiculul in ecranul de configurare sau asigurati-vd
Ca este corectd geometria vehiculului din ecranul de
geometrie a vehiculului.

Cale prea Declansata daca linia de orientare activa (linia AB, curba sau

departe pivotul) este prea departe de pozitia GPS curenta.

Harta Declansatd daca harta VRC activa este prea departe de pozitia

prescriptie Ia GPS curenta.

distantd

Eroare Ia Declansata daca fisierul incdrcat este nevalid sau corupt.

Presiune inalta

Alarma de presiune ridicata indicd faptul cd intrarea
semnalului de presiune a depdsit setarea punctului de alarma.
Daca este setatd corect, indicad, de obicei, un blocaj,
dezactivarea bratelor cand trebuie sd fie activate sau o viteza
prea mare a pulverizatorului.

Presiune joasa

Cea mai frecventa cauza este faptul ca rezervorul e gol.
La debite minime setate pentru duze, debitmetru si
presiune, alarma va fi afisata numai la defectiuni ale
pompei sau sistemului de conducte sau in cazul in care
rezervorul este gol.

Linie de Declansatd daca setul activ de linii de proiect este prea departe
proiect prea de pozitia GPS curenta.

departe

Vitezd micd Declansata daca este activata detectarea vitezei pompei i
pompad viteza pompei scade sub valoarea minima de prag RPM pentru

alarma.
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Alarma Descriere

Vitezd mare Declansat dacd este activata detectarea vitezei pompei si

pompad viteza pompei depdseste valoarea maxima de prag RPM
pentru alarma.

Receptor Receptorul GPS nu raspunde. Verificati conexiunile

deconectat receptorului.

Expirarea Functionalitatea inregistrata expira in urmatoarele <zile

inregistrarii pand la expirare> zile. Contactati distribuitorul pentru a
reinnoi inregistrarea.

Viteza Declansata cand este activat controlul automat al vitezei,

solicitatd rezervorul este pornit, intrerupatorul principal este pornit si

este zero viteza solicitata este zero. Daca exista o cutie de distributie,
verificati dacd este pornit cel putin un comutator.

Resurse Declansatd daca resursele sistemului (memorie sau spatiu in

epuizate sistemul de fisiere) sunt pline mai mult de 97%.

Statie Alarmd informativa declansatd cand scaunul operatorului este

inversd rotit la 180 de grade (se aplicd numai pentru tractoare cu statii
de conducere duale).

Eroare Declansata in cazul in care consola nu se sincronizeaza cu

sincronizare statia de baza RTK.

baza RTK

Arborele se Declansata daca arborele se misca, dar rezervorul sau

deplaseaza, intrerupdtorul principal este oprit.

rezervorul e

dezactivat

Arbore oprit Declansata daca rezervorul este activat, dar arborele nu se mai
misca.
,rezervor activ’ inseamna: rezervor pornit, intrerupator
principal pornit, cel putin o sectiune pornitd, in miscare.
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Alarma Descriere

Dispozitivul Declansata daca temporizatorul principal de procesare

de rotire nu periodica a expirat, rezervorul este pornit, intrerupdtorul

este activ principal este pornit si nu exista sectiuni active.

Directie Declansata cand directia a fost decuplata. Poate fi din cauza

decuplatad pierderii satelitilor, pierderii liniei de orientare sau rotirii

(vizuald) manuale a volanului.

Directie Alarmele de directie cuplata/decuplata nu pot fi trecute pe

cuplata silentios din motive de sigurantd, dar componenta vizuald de

(vizuala) alarma poate fi suprimatd dacd se doreste.

Neconcord Parametrii din profilul selectat de vehicul nu corespund

antd profil configuratiei vehiculului din subsistemul de directie.

de directie Selectati profilul corect de vehicul pentru acest vehicul.

Este necesara Declansata daca subsistemul de directie trebuie sd fie oprit si

repornirea repornit. Apare pentru anumite tipuri de subsisteme de

directiei directie dupa calibrare.

Directianuse  |Fereastra contextuald pentru starea de directie, care apare cand

poate cupla se poate suprima faptul cd directia nu poate fi cuplatd asa cum
trebuie. Daca este apasat butonul de cuplare, este afisat acest
mesaj de stergere automata a alarmei pentru a indica faptul ca
cererea nu a putut fi finalizatd.

Rezervor Declansata daca intrerupdtorul principal este pornit, rezervorul

activ, nicio este activat, rezervorul este activ, rezervorul nu este in modul

vitezd manual, vehiculul se deplaseaza si viteza setata este zero.

Rezervor gol Indicd faptul cd volumul calculat a ajuns la zero. Daca exista
ceva in rezervor, sistemul va functiona in continuare indicand
volumul rezervorului printr-o cifrd negativa.

Nivel scazutin | Dd un avertisment cd rezervorul este pe cale sd se goleasca.

rezervor
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Alarma Descriere

Rezervor oprit | Declansata daca rezervorul este oprit in timp ce intrerupatorul
principal este pornit si vehiculul se deplaseaza cu cel putin o
sectiune pornita.

Degradare Declansata in timpul pulverizdrii daca sistemul detecteaza ca
acuratete a liniei factorul de netezire specificat anterior in timpul insamantarii
de trafic difera de cel specificat in prezent in timpul pulverizdrii.
Neconcordantd |Declansata in timpul pulverizdrii dacd sistemul detecteaza ca
intre ldtimea ldtimea uneltei agricole a pulverizatorului specificatd mai

uneltei agricole |devreme in timpul insdmantarii diferd de cea specificata in
silinia de trafic | prezentin timpul pulverizarii.

Trecere linie de | Declansata in timpul insamantarii daca sistemul detecteaza ca
trafic rotile uneltei de insdmantare merg pe unde vor fi mai tarziu
rotile pulverizatorului.

Functionalitate | Declansata daca exista o functionalitate activata care nu mai
neinregistratd | este inregistrata (inregistrarea a expirat). Informeazd
operatorul ca functionalitatea a fost dezactivatd.

Prioritate ridicatd | Alerta de prioritate ridicatd pentru terminalul universal. Exista
uT 0 problemd urgentd la UT, pe care utilizatorul ar trebui sa o
rezolve imediat.

Prioritate medie |Alertd de prioritate medie pentru terminalul universal.

uT Existd o problemd importanta la UT, pe care utilizatorul ar
trebui sa o rezolve cand este posibil.

Prioritate scazuta| Alerta de prioritate scdzutd pentru terminalul universal.

uT Exista o problemd la UT pe care utilizatorul ar trebui sa o
rezolve cand este posibil.

Conexiune VDC | Declansata cand se pierde sau nu exista conexiune la VDC.
Conexiune Declansatd cand conexiunea la reteaua wireless nu mai este
wireless in raza de actiune.
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5.6. Configurarea punctelor de semnalizare

Punctele de semnalizare indica obstacole sau alte caracteristici ale terenului
pentru un camp de pe ecranul de operare. Punctele de semnalizare sunt setate in
timpul operdrii prin deplasare in locul punctului de semnalizare. A se vedea
Configurarea punctelor de semnalizare, pagina 165.

Simbolurile si denumirile punctelor de semnalizare pot fi definite in ecranul de
configurare. Pentru a modifica simbolurile si denumirile presetate ale

punctelor de semnalizare:

1. Selectati System (Sistem)/ Flag Points I.’ I* (Puncte de semnalizare).

Flag Point Presets

= Ffiag Lk Weeds
l “ Caution ‘ Tree
F Danger

Water Hazard
‘._ :'.' Tower
@ Hole
“ Rocks

2. Selectati steagul al carui simbol sau denumire a fost modificat(d).

3. Selectati simbolul nou sau FLAG POINT NAME (Denumire punct de
semnalizare) si tastati denumirea noud, apoi confirmati.

De retinut cd steagurile pot fi modificate, dar nu pot fi create steaguri noi
presetate.
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5.7. Configurarea terminalului ISOBUS / universal

1. Selectati System (Sistem)/ ISOBUS )
S RE

| FS TC uT |
|
v % G g B :
x . % @ o W il
Features GPS Serial Ports Alarms Flag Points ISOBUS Utilities
|
\; e 3]
- =/

& > . - by
User System Vehicle Implement Product

5.7.1. Configurarea serverului de fisiere
Pentru configurarea serverului de fisiere:

1. Selectati System (Sistern)/ 1SOBUS!/ FS FS :

File Server Setup Close

2 . FS VERSION

y

% FS NUMBER
.

CLEAR INTERMAL FILES
Click to clear internal files cache

® FSversion (Versiune FS): Controleaza ce versiune a specificatiei serverului de
fisiere accepta serverul UT. Se recomandd sd o ldsati la cea mai recentd, cu
exceptia cazuluiin care apar probleme la UT

® S number (Numar FS): Numarul instantei serverului de fisiere. Permite
clientilor sa stie la ce server(consold) sd se conecteze. Clientii fdra o interfata
de utilizare in acest scop trebuie sa fie implicit la cel mai mic numar.

e (Clearinternal files (Stergere fisiere interne): Serverul de fisiere expune doud
,volume”. Unul este USB, celalalt este unul intern in interiorul consolei, care
poate fi citit / scris numai de catre clientii ISOBUS. Optiunea sterge acele
fisiere.
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5.7.2. Configurarea controlerului de sarcini
Pentru configurarea controlerului de sarcini:

p
N
r.

1. Selectati System (Sistem)/ ISOBUS 2/ TC

Task Controller Setup Close

] ___—,~ TC VERSION
EX

’;—,9 TC NUMBER
<L 1

CLEAR POOL CACHE
% Click to clear ECU cache
—__, MANUAL SECTION CONTROL MODE
D Controlled by Console

® TC Version (Versiune TC): Seteazd versiunea controlerului de sarcini. Trebui
ldsat la cea mai recenta versiune, cu exceptia cazuluiin care sunt probleme TC.

® TC Number (Numdr TC): Seteazd numarul instantei controlerului de sarcini
pentru consold. Daca exista mai multe TC-uri pe magistrald, utilizati aceastd
setare pentru a atribui un numar unic acestui TC pentru a evita conflictele.
TC-ul cu numarul 1 va fi TC-ul implicit.

e (Clear pool cache (Stergere cache): Sterge continuturile/intrarile din cache-ul
TC. De utilizat numai dacd este afisatd o eroare TC.

e Manual section control mode (Mod de comandd manuald a sectiunilor):
Seteazd cum va functiona comanda sectiunilor in modul manual (ASC
dezactivat):

° Controlled by console (Comanda din consold): Cutia de distributie virtuald a
sectiunilor de pe consola se poate folosi pentru activarea si dezactivarea
sectiunilor.

° Controlled by ECU (Comandad din ECU): Cu ASC dezactivat, sectiunile nu vor
fi comandate de Horizon, ci numai din ECU, fie prin interfata pentru
utilizator UT, fie printr-un comutator fizic conectat la ECU. Folositi setarea
dacad nu vreti sa operati sectiunile din cutia de distributie virtuala cand ASC
este dezactivat.

5.7.3. Configurarea terminalului universal

1. Selectati System = Sictem)/ 150BUS =™, UT !l
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Universal Terminal Setup Close
m UNIVERSAL TERMINAL SOFT KEY LOCATION
 Online Right (Two Columns)
UT VERSION
% Latest VT(VT5)
%‘ UT NUMBER

1

CONFIGURE AUX-N CLIENT BEHAVIOUR

RP Auto
CLEAR POOL CACHE
% Click to clear ECU cache

5 SOFT KEYS PER COLUMN
* 6

Universal terminal (Terminal universal): Controleaza daca serverul UT
primeste in mod activ conexiuni de la alte dispozitive sau nu.

Poate fi util daca existd mai multe UT-uri pe magistrald si mai multe UT-uri
pretind sd fie UT primar (caz in care, UT va trece automat in offline si va cere
modificarea numarului UT inainte de a trece iar online) sau sa fie dezactivat
temporar UT-ul de pe consola.

UT version (Versiune UT): Controleaza ce versiune a specificatiei ISO-11783-6
UT accepta serverul UT. Se recomanda sa o ldsati la cea mai recenta (Latest), cu
exceptia cazuluiin care apar probleme la UT.

UT number (Numar UT): Seteaza numdrul UT pentru consola. Dacd exista mai
multe UT-uri pe magistrald, folositi aceastd setare pentru a atribui un numar
unic acestui UT pentru a evita conflictele. UT cu numarul 1 va fi UT implicit. In
cazul in care clientul UT nu apare pe UT-ul corect, poate fi necesar sa
reconfigurati numarul UT corespunzdtor. Dacd existd un conflict, va apdrea
urmadtorul mesaj:

,The UT Number of this UT conflicts with another UT on the bus, and this UT
has been disabled.” (,Numdrul UT al acestui UT intra in conflict cu alt UT de pe
magistrala, iar acest UT a fost dezactivat.) ,Please make sure that this UT has a
unique UT Number.” (Asigurati-va ca acest UT are un numar UT unic.)

Configure Aux-N client behaviour (Configurarea comportamentului
clientului Aux-N): Activati/dezactivati intrarile Aux pe consold. Setarea este
relevantd numai daca aveti mai mult de un UT conectat la sistem simultan (de
exemplu, o consola X si UT-ul tractorului). Dacd este selectat Auto, atunci
intrdrile AUX vor fi activate dacd terminalul universal este setat pe online si
numarul UT este setat pe 1.
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e (lear pool cache (Stergere cache): Sterge continuturile/intrdrile din cache-ul
UT. Trebuie utilizat numai daca este afisata o eroare UT.

® Soft keys per column (Taste programabile per coloand): Seteazd numadrul de
taste programabile disponibile in interfata UT in ecranul de operare.

® Soft key location (Pozitie taste programabile): Seteazd locul tastelor
programabile in interfata UT si numdrul de coloane (1 sau 2).

A se vedea Utilizarea terminalului universal (ISOBUS), pagina 237.

5.7.4. Configurarea comenzilor auxiliare
Aceastd optiune este disponibild daca este activat Universal Terminal (Terminal
universal) in System (Sistem)/ Features (Functionalitati)/ Console (Consold).

Comenzile Aux permit dispozitivelor externe compatibile ISO si consolei sa
furnizeze un set de functii care pot fi alocate intrarilor de pe mansele compatibile
ISO sau altor dispozitive de intrare.

Pentru alocarea comenzilor AUX:

1. Selectati Universal Terminal === (Terminal universal) in bara de navigare
pentru a deschide vizualizarea miniaturala.

Notd: Pictograma(ele) afisata(e) pentru terminalul universal pot varia in
functie de echipamentele ISOBUS compatibile atasate. Pot fi afisate mai multe
pictograme. Nu conteaza ce pictograma este selectatd.
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2. Extindeti mini-vizualizarea selectand sageata din dreapta sus sau glisand

de la stanga la dreapta peste mini-vizualizare.

ejEticl
3. Selectati butonul de configurare a comenzilor auxiliare 30 pentru afisarea

functiilor care pot fi alocate unei intrari.

Assignment

Device Function | Name

Field: Boundary Recording Offset

Field: Clear Field Boundaries

| Field: Configure Headland

/i

Nota: Dacd mai mult de un dispozitiv asigura functiile, functiile afisate pot fi

filtrate prin selectarea filtrului folosind butonul Q dispozitivului.
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4. Derulatilista pentru a selecta functia de alocat unei intrari si selectati butonul

. == . : .
asociat de alocare 7. Se afiseaza ecranul Change Assignment (Modificare
alocare).

Change Assignment

To change the function assignment press the input that you would like to
|assign.

Function: mﬂeld : New Field

sl
\Input: | Unassigned

a e -

5. Pentru a aloca functia, apasati butonul de intrare de pe dispozitiv (de
exemplu, mansa externd) care va fi utilizat pentru a efectua functia

sau apasati butonul de alocare manuala a pentru selectarea intrdrii dintr-o
lista.
©. Pentru anularea alocarii unei functii, deschideti ecranul Change Assignment

(Modificare alocare) si selectati butonul de anulare a alocdrii j

Odata alocate toate functiile dorite si ati inchis ecranul de configurare AUX-N,
functiile alocate pot fi activate prin apdsarea intrdrilor alocate. De retinut cd unele
functii vor necesita ca dispozitivul sau consola sd fie in starea de gata de utilizare
inainte ca functia sa poatd fi activata.

Alocare aux. buton F

Alocare aux. buton F adaugad pana la trei butoane de comenzi rapide pentru
functiile selectate pe ecranul de operare, deasupra intrerupatorului principal.
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: [ -
>c0ﬂ‘ 0.}90

Y
1. Pentru a aloca aceste butoane, urmati procedura de mai sus pand la pasul 5

si selectati i

2. Selectati butonul F din lista de selectare a intrdrilor (Select Input) si apdsati
OK, apoi confirmati.

- o

7 Cancel OK
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5.8. Configurarea utilitatilor

1. Selectati System (Sistem)/ Utilities ‘T' (Utilitati).

5.8.1. Actualizarea software-ului consolei (X25/X35)
Utilities

a PROVISION USB FOR UPGRADE

Optiunea este utilizata daca software-ul de afisare este actualizat prin USB.
Introduceti stickul USB si selectati aceasta optiune pentru a rula un script care
permite USB-ului sa efectueze un upgrade de software. Este afisat un mesaj de
repornire pentru a efectua upgrade-ul imediat sau poate fi efectuat data viitoare
cand USB-ul este conectat la 0 consold si consola este pornita. A se vedea
Instructiuni de actualizare firmware / software, pagina 22.

5.8.2. Actualizarea software-ului consolei (XD/XD+)

Utilities Close

g CONSOLE SOFTWARE UPGRADE

1. Pentru actualizarea software-ului, copiati fisierele de instalare in directorul-
raddcind al unei unitati USB si inserati-l intr-o consold pornita.

2. Selectati Console software upgrade (Actualizare software consold). Consola
va reporni si va incepe instalarea. A se vedea Instructiuni de actualizare
firmware/software, pagina 22.
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5.9. Configurare Wi-Fi

Este necesara o conexiune wireless pentru utilizarea cu TAP (a se vedea Utilizarea
platformei agricole Topcon (TAP), pagina 3), XTEND (a se vedea Configurare
XTEND, pagina 53) si functionalitatea de asistenta la distanta (a se vedea
Configurarea asistentei la distantd, pagina 40).

5.9.1. Modem radio Ethernet (CL-55)
1. Conectati CL-55 la portul Ethernet de la spatele consolei.

—
2. Selectati System (Sistem)/ Wi-Fi
Wi-Fi Setup Close
#—=~ WIRELESS HOTSPOT
. Enabled
ssID
i Horizon_WzK3

' KEY
Wqo2NCWj

Notd: Odatd ce ati conectat CL-55, modemul de internet (3G sau LTE) este
intotdeauna activat si puteti folosi TAP si asistenta de la distantd.

® Hotspot Wireless: Creati un hotspot wireless pentru conectarea de telefoane
si tablete. La modificarea setarilor hotspotului, modificdrile nu sunt aplicate
pana cand nu iesiti din ecranul de configurare. Nota: Odatd realizata
configurarea, dispozitivul mobil poate fi conectat la consola ca sd folositi
XTEND.

e SSID: Introduceti denumirea consolei care va fi afisatd pe dispozitivele
wireless pentru identificarea hotspotului.

® Key (Parold): Introduceti parola de introdus pe dispozitivul wireless (telefon
mobil sau tabletd) la conectarea la hotspot. Nota: Este obligatoriu ca sa poatd
functiona hotspotul. Lungimea parolei trebuie sa fie intre 8 si 63 de caractere
ASCI.

5.9.2. USB Wi-Fi

1. Conectati dispozitivul USB Wi-Fi (CL-10 sau alta cheie electronica) la portul
USB de pe consold.
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2. Selectati System D(Sistem)/ USB Wi-Fi _a

USB Wi-Fi Close

= CLI0WIFI
Sjj Enabled

#7==~ CONNECTION TYPE
Hotspot

SSID
Horizon_A8D3C800B352

" ENCRYPTION
WPA2

' KEY
751f1e2a

., CHANNEL

_"\\-_{j Channel 6

Notd: Odatd ce ati conectat cheia electronica USB, modemul de internet (3G [daca
folositi un CL-10] sau LTE) este intotdeauna activat si puteti folosi TAP si asistenta
de la distanta.

® CL10 Wi-Fi: (Apare numai dacd folositi un CL-10.) Activati pentru conectarea
consolei la un hotspot wireless (Client) sau creati un hotspot wireless

(Hotspot). Dacd este dezactivat, conectivitatea la internet 3G sau LTE este incd

disponibila.

e Tip de conexiune:

° (lient: Conectare la un hotspot wireless (un telefon sau un router
configurat ca hotspot). Activarea optiunii afiseaza un asistent virtual, care
afiseaza dispozitivele Wi-Fi din apropiere si solicita o parold pentru
conectare (daca este configuratd).

© Hotspot: Creati un hotspot wireless pentru conectarea de telefoane si
tablete. La modificarea setarilor hotspotului, modificdrile nu sunt aplicate
pana cand nu iesiti din ecranul de configurare.

Nota: Ca sd folositi XTEND, puteti selecta Client si sd va conectati la reteaua
dispozitivului mobil sau selectati Hotspot si conectati dispozitivul mobil la
consold.

e SSID: Introduceti denumirea consolei care va fi afisatd pe dispozitivele wireless
pentru identificarea hotspotului.
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® Encryption (Criptare): Pentru conexiunea wireless sunt asigurate niveluri
diferite de criptare. Poate fi necesara pentru a impiedica accesul la consold
prin intermediul conexiunii Wi-Fi sau poate fi oprita (deschisd) daca nu este
un motiv de ingrijorare. Dacd se utilizeaza criptarea, se recomanda fie WPA, fie
WPA2, deoarece sunt acceptate pe scard larga de dispozitivele care se
conecteaza i oferd o securitate buna (in comparatie cu WEP).

® Key (Parold): Introduceti parola de introdus pe dispozitivul wireless (telefon
mobil sau tabletd) la conectarea la hotspot daca se foloseste criptarea.

Lungimea parolei pentru securitatea WPA trebuie sd fie intre 8 5i 63 de
caractere ASCII.

Lungimea parolei pentru securitatea WEP trebuie sa fie intre 5 si 13 caractere
ASCII (sau 10 ori 26 de caractere hexazecimale pentru securitate 64 bit,
respectiv 128 bit).

e Channel (Canal): Selectati un canal de la 1 pand la 7 pentru hotspotul wireless
pentru 2.4 GHz.

Nota: Dacd CL-10 se conecteazd la furnizorul incorect de internet, selectati System
Information (Informatii despre sistem), (a se vedea Vizualizarea informatiilor
despre sistem, pagina 127), maximizati ecranul, derulati pana la informatiile CL10 si
selectati butonul de editare din dreptul Network Operator (Operator de retea).
Selectati furnizorul dorit din lista.

Comportament Wi-Fi:
® Puterea semnalului Wi-Fi este afisata pe tabloul de bord.

® Stocheazd ultimele cinci puncte de acces si parole pentru a simplifica
reconectarea la dispozitivele utilizate frecvent.

® | ogo-ul Wi-Fi din tabloul de bord va clipi cand va reconectati la punctul de
acces daca se pierde conexiunea (cand punctul de acces devine disponibil din
nou).

Dispozitive Wi-Fi USB acceptate:
o (L-10
e EDIMAX AC 600.
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Nota: Instalarea EDIMAX pe alt dispozitiv si folosirea lui la 5 GHz poate incdlca
spectrul permis de frecvente din regiune. Acest dispozitiv trebuie utilizat
numai Impreund cu consola Topcon furnizatd.

TP-Link TL-WN821N (V4) (adaptor USB 300Mbps Wireless N)
Micro adaptor Netgear WNAT000M G54/N150 WiFi USB
Micro adaptor Netgear WNAT000Mv2 N150 WiFi USB

Netis WF2120

D-Link DWA-131 H/W Ver..B1 F/W Ver.:2.01

D-Link DWA-131 H/W Ver.:E1
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Capitolul 6 — Configurarea vehiculelor

Acest capitol explicd modul de configurare si accesare a informatiilor de profil
despre vehiculul pe care este montatd consola. In cazul in care consola trebuie
utilizata pe mai multe vehicule, atunci trebuie setate mai mult de un profil de
vehicul.

Optiunea de meniu Vehicle (Vehicul) oferd urmdtoarele elemente de meniu:
e Select (Selectare): Selectati un vehicul din profilurile create anterior. A se vedea
pagina 95.
® New (Nou): Creati un profil nou de vehicul. A se vedea pagina 96.
De retinut cd Select (Selectare) si New (Nou) sunt singurele optiuni
disponibile in acest meniu dacd nu a fost configurat niciun vehicul.
® Geometry (Geometrie): Seteazd mdsurdtorile vehiculului astfel incat ghidarea
sd poatd functiona cu acuratete. A se vedea pagina 99.

e Steering (Directie): Controleaza modul in care vehiculul va raspunde la ghidare.
A se vedea pagina 101.

® Antenna (Antend): Seteaza daca receptorul GPS are antend internd sau externa.
A se vedea pagina 103.

e Speed & Position (Viteza si pozitie): A se vedea Configurarea emuldrii vitezei
GPS, pagina 104.

= @0 Ce &) = N

Select New Geometry Steering Antenna  Speed & Position |
I
N ER S
. o _ [ B
System Vehicle Implement Product
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6.1. Selectarea unui vehicul

Selecteaza un vehicul dintr-o listd de profiluri de vehicule definitd anterior. Este
goala la prima utilizare a consolei.

Pentru selectarea unui vehicul:

Sy s P
1. Selectati Vehicle " (Vehicul)/ Select f/@/ (Selectare).

Select Vehicle Close

35

P

800

DTA

«" Lexion

2. Evidentiati vehiculul necesar si confirmati sau:

‘ Selectati pentru a importa un profil de vehicul de pe un USB.

1 Selectati pentru a crea o copie a vehiculului evidentiat. Acest profil

=t poate fi apoi editat.

Nota: Dacd este afisatd alarma de necorelare a profilului de vehicul (Vehicle Profile
Mismatch), selectarea vehiculului prin bifd in dreptul lui si apoi apasarea
butonului de bifare din dreapta vor trimite profilul de vehicul cdtre receptorul GPS
sirezolva alarma.
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6.2. Crearea unui vehicul nou
Creeaza un profil nou de vehicul pentru vehiculul pe care este montata consola.

Pentru crearea unui profil nou de vehicul:

.

. . o . - ’h
1. Selectati Vehicle % (Vehicul)/ New «#€ (Nou).

Select New Vehicle Template Close
B AGCO

I AMAZONE
I ARGO

I caselH
Bm caterpillar
B challenger
Bl CLAAS

Il Fendt

Bl Fiat Agri
I Gleaner
m Hardi

B ISEKI

Se afiseazd o lista de sabloane de vehicule predefinite din fabricd. Sabloanele
contin masurdtori standard si informatii despre parametrii de directie, in cazul in
care sunt disponibile.

Madsuratorile, dimensiunea anvelopei si asa mai departe pot fi ajustate pentru
corectare pentru vehiculul respectiv cand geometria este confirmata in sectiunea
urmadtoare.

Parametrii de directie controleazd modul in care va raspunde vehiculul la ghidare si
se pot face reglaje fine la nivelul lor, ulterior in procedura, pe pagina de directie
automata (Auto Steering)

219. Daca directia continua sa fie nesatisfdcatoare dupd finalizarea configurarii

si dupa reglarea directiei automate, contactati distribuitorul.

2. Selectati producatorul vehiculului. Utilizati bara de derulare pentru a vedea
lista completd. Dacd producatorul necesar nu este disponibil, selectati unul
care seamdnad cel mai mult cu vehiculul utilizat. Dacd niciuna dintre optiuni nu
este corespunzatoare, selectati Other (Altul) si mergeti la Personalizarea unui
vehicul, pagina 97.
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’
Notd: Selectati ' pentru a merge inapoi la un nivel superior in dosarul-
parinte.

3. Selectati modelul vehiculului si confirmati.

4. Pentru schimbarea denumirii, selectati VEHICLE NAME (Denumire vehicul),
introduceti denumirea si confirmati.

New Vehicle

%_T VEHICLE NAME

<D ss

Cancel

5. Confirmati vehiculul nou. Se afiseaza ecranul Vehicle Geometry (Geometrie
vehicul).

6. Mergeti la Setarea geometriei vehiculului, pagina 99.

6.2.1. Personalizarea unui vehicul
Cand selectati Other (Altul) in ecranul cu sabloane de vehicule (Vehicle
Template), sunt afisate sabloane generice de vehicule cu informatii de bazd
despre vehicule si parametrii de directie.

1. Selectati Other (Altul). Se afiseaza o lista de controlere de directie:

© ACU-1: Unitate de comandd pentru directie automata
AES: Directie electrica de acuratete

o

o

AF: AutoFarm” blocaj valve

(@]

RST: Raven SmarTrax valvi

© Other: Orice alt controler de directie

2. Selectati din listd si confirmati. Se afiseazd 0 gama de sabloane generice de
vehicule.

3. Folositi sdgetile pentru a selecta forma sablonului cel mai asemdnator cu
vehiculul dvs. si confirmati.

4. Pentru schimbarea denumirii, selectati VEHICLE NAME (Denumire vehicul),
introduceti denumirea si confirmati.
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5. Confirmati vehiculul nou. Se afiseaza ecranul Vehicle Geometry (Geometrie
vehicul).

6. Mergeti la Setarea geometriei vehiculului, pagina 99.
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6.3. Setarea geometriei vehiculului

Seteazd masurdtorile vehiculului astfel incat ghidarea sa poata functiona cu
acuratete.

Nota: Masurati dimensiunile vehiculului cat mai precis posibil. Toleranta
recomandata este de +/- 5 cm.

Pentru setarea geometriei vehiculului:

"'“"r'l L . .
1. SelectatiVehicle %" (Vehicul)/ Geometry (Geometrie). Alternativ,
ecranul cu geometria vehiculului (Vehicle Geometry) este afisat automat cand
este creat sau selectat un vehicul.

Vehicle Geometry - 700

2. Selectati o dimensiune a vehiculului.

Dimensiunile solicitate variaza in functie de tipul de vehicul selectat.
3. Addugati sau ajustati dimensiunile acolo unde este necesar si confirmati.
Aveti mai jos mdsuratorile-cheie utilizate in mod obisnuit in sistem:

¢ Wheelbase (Ampatament): Distanta de la centru punte fatd pana la centru
punte spate.

® Implement Tow Point (Punct de remorcare unealtd agricola): Distanta de la
centru punte spate pand la punctul de remorcare.
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® GPS Steer (Directie GPS): Decalajul la stanga sau la dreapta de la mijlocul osiilor
pana la receptorul GPS. Este un numadr pozitiv daca receptorul este la dreapta
fatd de mijlocul osiei si un numdr negativ daca receptorul este la stanga.

® GPS Antenna (Antena GPS): Distanta pe orizontald pana la receptor de la
centru punte spate. Numadrul este pozitiv cand receptorul se afld in fata puntii
spate si negativ daca se afla in spatele puntii spate.

® GPS Height (Inaltime GPS): Indltimea de la partea de sus a receptorului GPS
deasupra solului.

* Axle Height (Inaltime osii): Indltimea osiei deasupra solului.

® Front Hitch (Protap fatd): Distanta de la centru punte fatd pana la pozitia de
remorcare frontala.

e Track Spacing (Distantd intre senile): Se aplica numai vehiculelor senilate si e
distanta dintre senile.

e Articulation Point (Punct de articulare): Se aplica numai vehiculelor articulate
si este distanta de la punte spate pand la punctul de articulare (pivot) al
vehiculului.
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6.4. Montarea controlerului de directie

Controleaza modul in care vehiculul va raspunde la ghidare. A se vedea Directie
automatad, pagina 219.

Aceastd optiune este vizibila numai daca AUTO STEER (Directie automatad) este
activat in System (Sistem)/ Features (Functionalitdti)/ Guidance (Ghidare).

Pentru configurarea controlerului de directie:

'.ﬂ‘
.
b

1. Selectati Vehicle (Vehicul)/ Steering @ (Directie).

Steering Controller Setup - 700 Close
@ CONTROLLER
Auto Detect

f CAN BUS
-

CAN 2

=X STEERING ENGAGE
Virtual

e Controller (Controler): Nota: Este important sd selectati controlerul specific de

directie, dacd apare in lista, astfel incat setarile de directie automatd sd se
coreleze cu profilul vehiculului. De retinut cd, in cazul in care controlerul de
directie este modificat mai tarziu, poate fi necesar sd reveniti la geometria

vehiculului pentru a confirma dimensiunile (reimprospadtati-le). De retinut cd

Auto Detect (Detectie automatd) nu depisteaza automat optiunile
controlerului care sunt disponibile in lista. Prin urmare, trebuie selectat
controlerul specific dacd apare ca optiune disponibila.

Daca selectati AES drept controler, acesta adauga optiuni suplimentare in
ecranul Steering Tuning (Reglaj fin directie), a se vedea Reglaje fine de
directie automatd, pagina 224.

® CAN bus (Magistrald CAN): Controller Area Network. Selectati magistrala CAN

utilizata.

Daca nu sunteti siguri, uitati-va la etichetele de pe conexiunile la receptorul

GPS.
© CAN 1:1SOBUS
° CAN 2: MAGISTRALA primara de directie

e Steering engage (Cuplare directie): Permite operatorului sa cupleze directia

automata de pe consola.
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6.4. Montarea controlerului de directie

° Virtual (Virtual): De selectat numai daca va fi folosit butonul Auto Steer

Engage (Cuplare directie automatd) de pe ecran @

° Virtual and External Console Input (Intrare virtuala si externa consola): De
selectat dacd aveti un buton extern de cuplare conectat direct la consola.

Daca aveti un buton extern de cuplare conectat la magistrala CAN, puteti
selecta oricare dintre aceste doud optiuni.

® |mport authorisation key (Parola autorizatie import): Pentru a controla o
masina Claas Seria 2 sau John Deere R, trebuie cumpdrat un cod de autorizare
de la distribuitorul local si introdus aici.
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6.5. Selectarea antenei vehiculului

Seteazd daca receptorul GPS are antend internd (incorporata in receptor) sau
externd. Antena interna este setata ca implicita.

Pentru setarea tipului de antena:

.
"

1. Selectati Vehicle V> (Vehicul)/ Antenna S (Antena).

Antenna Setup Close

ANTENNA TYPE
External

“J_L® FORWARD OFFSET TO AGI-4:
- R 0.000 m
- -
RIGHT OFFSET TO AGI-4:
J ﬁ% 0.000 m
=% HEIGHT
{:J 0.000 m

Daca este selectat External (Externd), trebuie introduse masurdtorile pentru
pozitia antenei:

e Forward offset to AGI-4 (sau AGI-3) (Decalaj inainte catre AGI-4 sau AGI-3):
Introduceti distanta inainte de la centrul AGI-4 catre centrul antenei (folositi
un numadr negativ daca antena este in spate).

® Right offset to AGI-4 (sau AGI-3) (Decalaj la dreapta cdtre AGI-4 sau AGI-3):
Introduceti distanta la dreapta de la centrul AGl-4 cdtre centrul antenei
(folositi un numar negativ dacd antena este la stanga AGl).

e Height (Indltime): Introduceti indltimea antenei deasupra solului,
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6.6. Configurarea emuldrii vitezei GPS

Trimite informatii despre viteza vehiculului catre unealta agricola ISOBUS pentru
efectuarea controlului vitezei sau alte functii.

. 3
% ~
1. Selectati Vehicle v (Vehicul)/ Speed & Position D (Vitezs si pozitie).

GPS Speed and Position Output Setup Close

;:ﬂ‘;xj__zﬂ ISO GROUND SPEED
£~ §3 Disabled

202 GPS NMEA2000 SPEED
£~ §3 pisabled

5 GPS NMEAZ2000 POSITION
Disabled

lesire de viteza pe magistrala ISO si/sau NMEA2000 la ECU.

Nota: Setarea GPS NMEA2000 specifica faptul ca TECU virtual trebuie sa emuleze
mesajele NMEA 2000 COG/SOG (129026) daca nu sunt deja prezente pe
magistrala. Nu are niciun efect asupra iesirii NMEA 2000 trimise de receptor.

2. Selectatiiesirea(ile) necesara(e).
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Acest capitol explicd modul de configurare a uneltei/uneltelor agricole folosite cu
sistemul.

Consolele Topcon permit acum conectarea simultana a mai multor unelte
agricole. Poate fi orice numar de controlere ISOBUS de unelte agricole si UN
controler specific de unelte agricole in lista de mai jos active la un moment dat.

e ASC-10

e [B-2

e Apollo

® Raclor

® Monitor de randament

® Necomandat (nu comanda sectiuni sau viteza, de ex. un plug sau o0 masind
de tuns iarba)

® Pulverizator Raven Xlink

® Hardi 5500 Xlink

® Hardi 6500 Xlink

® Pulverizator Bravo Xlink

® Semdnatoare Vaderstad Xlink
® Semdnatoare Flexicoil Xlink
® Amatron+ Xlink

® Boghalle Xlink

e Kverneland Xlink

e | H5000 Xlink

® Raspanditor Kuhn Xlink

Nota: Controlerele de unelte agricole enumerate au interfete personalizate pentru
utilizatori pe consola Horizon, care permite ca numai unul sa fie activ la un
moment dat.

Aceste profiluri de unelte agricole trebuie create manual (a se vedea Configurarea
unei unelte agricole noi, pagina 112).
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In cazul in care consola trebuie utilizata cu mai mult de un profil dintre cele
enumerate mai sus, atunci trebuie create mai mult de un profil de unelte agricole.
Aceste profiluri sunt afisate cu ,Selectat” la inceputul denumirii profilului.

Profilurile de unelte agricole ISOBUS (care nu sunt enumerate mai sus) sunt
generate automat si devin active cand este depistat un ECU ISOBUS pe magistrald
(dacd ECU are un controler de sarcind (TC) activat). Aceste profiluri sunt afisate cu
,ISOBUS” la inceputul denumirii profilului. Profilul va disparea din lista activa daca
ECU este deconectat de la magistrala.

1. Pentru afisarea profilurilor active de unelte agricole, selectati Implement

ELE f"x
(Unealtd agricold)/ Active P (Active).

Active Implements Close

. I1SOBUS - Apollo Planter c

Selected - Seeder ECU Sim (Connected)

%*

Select Implement

o //g LAA lﬁl

New Active Apolio Planter Apollo Seeder

a L . Es
Use,

-y
System Vehicle Implement Product

® |[SOBUS: Text afisat pentru un ECU ISOBUS depistat automat pe magistrala.

e Selected (Selectat): Apare in dreptul unui profil de unealtd agricold care a
fost creat manual pentru un controler specific de unelte agricole in lista de
mai sus (a se vedea Configurarea unei unelte agricole noi, pagina 112).

® Select Implement (Selectare unealtd agricold): Apdsati pentru selectarea
unui profil diferit de unealtd agricola din lista de profiluri de unelte agricole
create manual (a se vedea Selectarea unei unelte agricole, pagina 110).
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Capitolul 7 — Configurarea uneltelor agricole

® Disconnected (Deconectat): Apare in dreptul unui profil creat manual si
selectat dacd unealta agricola fizica a fost deconectata de la vehicul.

. *: Apare in dreptul unui profil de unealta agricola selectata ca unealta
agricola ,primara” . Unealta agricold ,primard” este folosita pentru ghidare
(inregistrare linii, latime rand, blocare ghidare, directie cu unelte agricole
decalate), inregistrare hotar, acoperire partajata Machine Link, actiuni pe
hat, linii de trafic si alarme de puncte de semnalizare). Evidentiati profilul

necesar si selectati-| * pentru a o face unealtd agricold ,primard”.
Aceasta selectie nu poate fi efectuata daca aveti o sarcind activa sau
trecutd in pauza sau dacd vehiculul vireaza la momentul respectiv.

o Wise poate folosi pentru a descdrca un profil de unealta agricold creat

manual daca nu mai este necesar. Evidentiati profilul necesar si selectati ©|

Nota: Uneltele agricole active la momentul respectiv sunt afisate in meniul
Implement (Unealtd agricola).

4 g | =

New Active Apollo Sprayer
1

A e ¢ me

User System Vehicle Implement Product

Selectarea profilului in meniul Implement (Unealtd agricold) afiseaza optiunea
Default task name (Denumire sarcind implicita). Permite introducerea unei
denumiri implicite pentru toate sarcinile efectuate utilizand unealta agricold
Jorimard” selectata la momentul respectiv. La sfarsitul fiecdrei denumiri de sarcina
este adaugat un numadr daca sunt efectuate mai multe sarcini in acelasi camp.
Dacd nu este introdusa o denumire implicitd, denumirea sarcinii este derivata din
tipul de unealta si data curentd.
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Close

Implement Setup

DEFAULT TASK NAME
(Implement Name YYYYMMDD)

“ IMPLEMENT MODEL
=% Trailed

Daca unealta agricold selectatd este pivotatd, este afisata optiunea Implement
model (Model unealta agricold). Este utilizata pentru a specifica dacd unealta
,primard” este are directie activa. Aceastd setare asigura functionarea corecta ASC
si generarea corectd a formelor de intoarcere pe hat.

Tip conector unealta agricola ISOBUS
Este posibil ca, pentru profilurile de unelte agricole ISOBUS generate automat,
ECU ISOBUS sd nu specifice tipul corect de conector al uneltei:

rigida

pivotatd (remorcare in spate)

<

. montura frontala

4  dublu pivotata (remorcare intre)

L
o

1. Pentru a modifica tipul de conector selectat (Connector type), selectati
Implement (Unealta agricold)/ profile (profil) si selectati din lista derulantd
Connector type (Tip de conector).
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Connector Setup e

A L -
mu Eawmmin  Goomriry e G fomd dayia
" P
a o = Bs

Uiy Hiew e hink Teypdoenr L
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7.1. Selectarea unei unelte agricole
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7.1. Selectarea unei unelte agricole

Selecteazd o unealtd agricold dintr-o lista de profiluri create anterior pentru
tipurile de unelte agricole enumerate in Configurarea uneltelor agricole, pagina
105.

Aceasta listd este goala la prima utilizare a consolei.

Consolele Topcon permit ca numai un controler de unelte agricole din aceasta
lista si orice numadr de unelte agricole ISOBUS depistate automat sa fie active la un
moment dat.

Pentru a selecta un profil de unealtd agricola creat manual existent:

1. Selectati Implement * (Unealts agricolé)/Active%/Select
Implement (Selectare unealtd agricola).

Select Implement

1--ASC10-2T

7950 4TANK-MTRG-T3(SCN) NH3(SCN)
+" APOLLO SPRAYER

ASC-10

ASC-10 Spreader

ASC10 Spreader Actuator

DoublePivot

DUAL ASC10

DUAL SCRAPER

FrontMount

TD 2 CCCMCD

)

2. Evidentiati unealta agricold necesara si confirmati sau:

: Selectati pentru a importa un profil de unealta agricola de pe un

‘ dispozitiv USB. Nota: Fisierul uneltei agricole trebuie sa fie intr-un dosar
de pe stickul USB cu urmatoarea structurd: Unelte agricole / (dosar corelat
cu denumirea fisierului .ini) / fisier .ini. De exemplu Unelte agricole /
Raspanditor ASC-10 / Raspanditor ASC- 10.ini



Capitolul 7 — Configurarea uneltelor agricole

. Selectati pentru a crea o copie a uneltei agricole evidentiate. Acest profil
=k poate fi apoi editat.

il

Odatd selectata unealta agricola, este afisat un profil pentru unealta agricola
selectata in meniul Implement (Unealtd agricold) (de ex. Pulverizator Apollo,
Monitor de randament etc).

j)/ il St
ity 5%
New Active Apollo Sprayer
!
' » ]
% ~{

pe oy . LB
User System Vehicle Implement Product

Nota: Dacd este activ un profil de unealta agricola creat manual, acesta este
profilul ,primar” implicit. Tnseamna cd acest profil controleaza inregistrarea liniilor,
ldtimea randului, inregistrarea hotarelor, actiunile pe hat, alarmele punctelor de
semnalizare etc. Daca exista un profil de unelte agricole ISOBUS generat automat
care ar trebui selectat ca profil ,primar”,

evidentiati profilul in lista Active si selectati * :
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7.2. Configurarea unei unelte agricole noi

7.2. Configurarea unei unelte agricole noi

Creeaza un profil nou de unealtd agricola pentru controlerele specifice de unelte
agricole enumerate in Configurarea uneltelor agricole, pagina105.

Urmadtoarele informatii detaliazd modul de configurare a unei unelte agricole
necontrolate pentru cdi corecte pe randuri sau linii de orientare. Permite crearea de
harti de acoperire si ofera linii de cale pentru directie automata si ghidare.

Consultati manualele de utilizare ale raspanditorului / pulverizatorului /
semadnatorii pentru informatii detaliate despre utilaj. Urmadtoarele informatii
configureazd unealta agricola numai pentru ghidare si directie automata.

Pentru crearea unei unelte agricole noi:

1. Selectati Implement (Unealta agricold)/ New A}" (Noua).
Custom Factory
£ I s /
F .
I New Active
[
%, ) ; A
pe ; e S (S
User System Vehicle Implement Product

® Custom (Personalizat): Creati un profil nou de unealtd agricold.

® Factory (Fabricd): Selectati un sablon de unealta agricola dintr-o listd
predefinita. (numai X35/XD+)

2. Daca unealta agricold necesara nu este disponibild in sabloanele Factory,
selectati Custom.

3. Folositi sagetile pentru a selecta tipul de unealta agricold (Type) si confirmati.
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rigida

pivotata (remorcare in spate)

. montura frontala

dublu pivotatd (remorcare intre)

Ql:‘
o

Ot

{8 —

Este afisata o denumire implicitd pentru unealta.

Nota: Este foarte recomandat ca elementele sd fie denumite bine gandit si
structurat pentru a permite o utilizare usoard in sezoanele viitoare.

4.

Pentru schimbarea denumirii implicite, selectati IMPLEMENT NAME
(Denumire unealtd agricold), introduceti denumirea noud si confirmati.

Este afisat asistentul virtual pentru configurarea de unelte agricole noi.

. Selectati ECU TYPE (tip ECU), selectati NONE (Niciunul), apoi confirmati si

selectati Next.

. Selectati IMPLEMENT CONTROL (Comanda unealtd agricola) si selectati

optiunea necesara:

© Numai comandd sectiune

© Comanda sectiune si control viteza. (Selectati aceastd optiune dacad
aveti nevoie de optiunea de a incarca si vizualiza o hartd VRC))

. Selectati IMPLEMENT FUNCTION (Functie unealtd agricold) si selectai

cea mai potrivita optiune din lista de selectare.

Nota: Selectati Sprayer (Pulverizator) pentru rezervoare de lichide, Spreader
(Rdspanditor) pentru rezervoare de materiale granulare sau Other (Altele)
pentru o combinatie de rezervoare de lichide si materiale granulare, cum ar fi
cazul la o semdnatoare.

. Cand ecranul aratd cd configurarea este completa, confirmati.

Odata creat, profilul uneltei agricole este afisat in meniul Implement (Unealta
agricold). Denumirea profilului este derivatd din tipul de unealta agricola (de
ex. Pulverizator Apollo, Monitor de randament etc).
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7.2. Configurarea unei unelte agricole noi

5 54 5
o {IP
| New Active Apollo Sprayer
!
» ERE
J @ ¢

pe > , LB
User System Vehicle Implement Product

9. Selectati profilul uneltei agricole pentru a continua configurarea. A se
vedea Configurarea geometriei uneltei agricole, pagina 115.
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7.3. Setarea geometriei uneltei agricole

Seteazd masurdtorile uneltei agricole astfel incat ghidarea sa poata functiona cu
acuratete.

Nota: Masurati dimensiunile uneltei agricole cat mai precis posibil. Toleranta
recomandatd este de +/- 5 cm. Cand este conectatd o unealtd agricola ISOBUS,
unele dintre elementele de geometrie sunt furnizate de unealtd si nu pot fi
modificate pe acest ecran. Orice modificdri trebuie facute in ecranul de comandd
UT ISOBUS al uneltei agricole.

Pentru setarea geometriei uneltei agricole:

1. Selectati Implement (Unealtd agricold)/ profile (profil)/ Geometry —
(Geometrie).

Geometrie unealta agricola — PULVERIZATOR-2-REZERVOARE

2. Selectati o dimensiune a uneltei agricole. Denumirea dimensiunii apare in
bara de titlu.

Dimensiunile solicitate variaza in functie de tipul de unealtd selectat.
3. Adaugati sau ajustati dimensiunile acolo unde este necesar si
confirmati. Aveti mai jos mdsurdtorile utilizate in sistem:

e Swath Width (Latime rand): Mdsoara ldtimea de lucru a uneltei agricole (adicd
ldtimea zonei care este tratatd la o trecere a uneltei agricole).
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Working Length (Lungime de lucru): Lungime de la inceputul pand la sfarsitul
zonei de lucru a bratului. Impreuna cu ldatimea randului, defineste ,zona de
lucru”, care este regiunea in care se aplica produsul pentru acel brat.

Overlap (Suprapunere): Mdsoara latimea suprapunerii dintre doud treceri
adiacente.

Implement Offset (Decalare unealtd agricola): Masoard distanta dintre
punctul protapului si rotile uneltei agricole.

Implement Wheels Offset (Decalare roti unealtd agricola): Masoard distanta
dintre rotile si zona de lucru a uneltei agricole.

Inline Offset (Decalare in linie): Masoara decalajul de la centru al uneltei
agricole in raport cu punctul de remorcare. Introduceti un numar pozitiv daca
unealta este deplasatd spre dreapta si un numadr negativ daca este deplasatd
spre stanga.

Trailer Offset (Decalare remorca): Masoard distanta dintre punctul protapului si
rotile remorcii.

Trailer Wheels Offset (Decalare roti remorcd): Masoard distanta dintre punctul
protapului uneltei agricole si rotile remorcii.

Nota: Dacd unealta agricold are mai multe brate, bratul care va fi folosit pentru
ghidare trebuie selectat din lista BOOM FOR GUIDANCE (Brat de ghidare).
Determina ldtimea randului (distantiere pentru liniile de ghidare). Geometria
uneltei agricole trebuie setata pentru fiecare brat de pe filele numerotate.

4. Dacd unealta agricola este pivotatd si are directie activd, selectati Implement

(Unealta agricold)/ profile (profil) si selectati Active steering (Directie
activa) din optiunea Implement model (Model unealtd agricola). Aceasta
setare asigura functionarea corectd ASC si generarea corectd a formelor de
intoarcere pe hat.
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7 .4. Configurarea controlului sectiunilor
Consola poate accepta pana la 30 de sectiuni dacd se utilizeaza trei ECU ASC-10.

Pentru a configura controlul sectiunilor:
1. Selectati Implement (Unealtd agricold)/ profile (profil)/ Section Control

(Controlul sectiunilor)/ Sections (Sectiuni)

(Selectati Implement . (Unealtd agricold)/ profile (profil)/ Boom (brat)

dacad sunt mai multe brate.)

Section Setup - SPRAYER-2-TANKS

| a4y
EEF :ECT!ONS

Section Width (10.0000 m) Low Speed Shutoff Nozzles (1)
All & 11 ' 1M1 s 11
1 10.0000 m 0.0 km/h 1

2. Selectati SECTIONS (Sectiuni) si folositi semnele de plus si minus ca sd
setati numdrul de sectiuni, apoi confirmati.

3. Pentru a seta latimea sectiunii pentru toate sectiunile, selectati Width (Latime)
in dreptul lui All (Toate).

Section Setup - SPRAYER-2-TANKS

*!ﬁi’ SECTIONS
¥ 5..' 1

Section Width (10.0000 m) Low Speed Shutoff Nozzles (1)
All |7 171 7’ 11 7’ 171
1 10.0000 m 0.0 km/h 1

4. Introduceti latimea sectiunii pentru toate sectiunile si confirmati.

O. Pentru a seta latimile individuale pentru sectiuni, selectati latimea de
langd o sectiune, introduceti latimea si confirmati.

0. Repetati pentru fiecare sectiune.
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Pentru mai multe informatii, consultati manualele de utilizare ale raspanditorului/
pulverizatorului /semanatorii.

7.4.1. Configurarea temporizarii

Aceste setdri seteazd timpii de rdspuns pentru sectiuni cand sunt pornite sau
oprite. Este important sd se calculeze cu acuratete timpii de rdspuns pentru a se
evita suprapunerile sau goluri la aplicarea produsului.

Pentru calcularea timpilor de rdspuns:
1. Asigurati-vd cd unealta agricola este gata pentru inceperea aplicarii

produsului si ca a fost calculat factorul de calibrare pentru produs (a se vedea
Configurarea produsului, pagina 123).

2. Folositi un cronometru pentru a cronometra intarzierea dintre pornirea unei
sectiuni si aplicarea produsului. Acesta este timpul de functionare ON TIME.

3. La oprirea sectiunii, timpul de intarziere dintre oprire si oprirea efectivd a
debitului de produs. Acesta este timpul de oprire OFF TIME.

Pentru setarea timpilor de rdspuns:

1. Selectati Implement . (Unealtd agricold)/ profile (profil)/ Section Control
d
L $C)

(Controlul sectiunilor)/ Timing (Temporizare)

2. Selectati ON TIME pentru a seta cate secunde de intarziere existd intre
pornirea unei sectiuni si aplicarea produsului, apoi confirmati.

3. Repetati pentru OFF TIME si confirmati. Va seta cate secunde de intarziere
exista intre oprirea unei sectiuni si oprirea debitului de produs.

Reglarea temporizarii pentru suprapunere si subpunere
Poate fi necesar sd reglati timpul de pornire si oprire dacd se observd suprapuneri
sau lacune in aplicarea produsului.

Daca se observa lacune la intrarea pe hat:
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Daca la intrarea pe hat intr-o zond pulverizata, sectiunile se opresc prea devreme,
lasand un gol de zond nepulverizata, inseamna cd timpul de oprire este prea lung
s/ trebuie redus.

Exemplu. Vehiculul pulverizeaza la 18 kmy/ora, iar lacuna este de aproximativ 1 m.
La 18 km/ora, pulverizatorul acopera 5 metri pe secunda (18/3,6 = 5,0), deci timpul
de oprire trebuie redus cu 1 (m)/ 5 (m/s) = 0.2 sec.

Dacd se observa lacune la iesirea de pe hat:

Daca la iesirea de pe hat intr-o zond nepulverizata, sectiunile pornesc prea
tarziu, lasand un gol de zona nepulverizata, inseamna cd timpul este prea mic si
trebuie marit.

Exemplu. Vehiculul pulverizeaza la 27 kmy/ora, iar lacuna este de aproximativ 2 m.
La 27 kmy/ora, pulverizatorul acopera 7,5 metri pe secunda (2/7/36 = 7,5), deci
timpul de functionare trebuie marit cu 2 (m)/ 7,5 (m/s) = 027 sec.

Dacd se observa o suprapunere la intrarea pe un hat:

Daca la intrarea pe hat intr-o zond pulverizata, sectiunile se opresc prea tarziu,
provocand o suprapunere in zona pulverizata, inseamnd ca timpul de oprire este
prea mic si trebuie marit.

Exemplu: Vehiculul pulverizeaza la 18 kmy/ora, iar suprapunerea este de aproximativ
05 m. La 18 kmy/ora, pulverizatorul acopera 5 metri pe secunda (18/3,6 = 5,0), deci
timpul de oprire trebuie marit cu 0,5 (m) /5 (m/s) = 0,1 sec.

Dacd se observa o suprapunere la iesirea de pe hat:

Daca la lesirea de pe hat intr-o zond nepulverizata, sectiunile pornesc prea
devreme, provocand o suprapunere a zonei pulverizate, inseamna ca timpul de
functionare este prea mare si trebuie redus.

Exemplu: Vehiculul se pulverizeaza la 27 kmy/ora, iar suprapunerea este de
aproximativ 1,5 m. La 27 km/ora, pulverizatorul acoperd 7,5 metri pe secundd
(27/3,6 = 7,5), deci timpul de functionare trebuie reaus cu 1,5 (m)/ 7,5 (m/s) = 02
e

7.4.2. Configurarea comutarii sectiunilor

Comutatorul de sectiuni poate fi virtual (pe ecranul de afisare) sau extern (un
comutator fizic conectat la ECU sau la consola).
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7.4. Configurarea controlului sectiunilor

Tipul de comutator nu poate fi selectat cu raspanditoare deoarece actiunea de
pornire/oprire a dispozitivelor de rotire controleaza cele doua sectiuni.

Pentru configurarea comutatoarelor:

1. Selectati Implement . (Unealtd agricold)/ profile (profil)/ Section

Control o (Controlul sectiunilor)/ Section Switch == (Comutator
sectiune).

2. Selectati TYPE (Tip).

3. Selectati Virtual sau External ECU Sense (Detectie ECU extern) si confirmati.
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Capitolul 7 — Configurarea uneltelor agricole

7.5. Configurarea intrerupatorului principal

Intrerupatorul principal porneste comanda aplicatiei (raspanditor, pulverizator,
semandtoare) si activeaza harta de acoperire in ecranul de ghidare.

Pentru configurarea intrerupatorului principal:

1. Selectati Implement (Unealtd agricold)/ profile (profil)/ Master Switch
o (Intrerupator principal).

Notd: Daca este conectata o semdnatoare sau un pulverizator Apollo, aceasta
optiune este la Implement (Unealta agricold)/ profile (profil)/ Operator
Inputs (Intrari operator)/ Master Switch (Intrerupator principal). Consultati
manualul de utilizare al uneltei agricole pentru mai multe informatii.

Virtual
Permite operarea intrerupatorului principal prin selectarea intrerupdtorului
principal virtual din ecranul de operare al consolei.

LAl

&Y |
<y oo €@

Consultati manualul pentru controlerul uneltei agricole pentru informatii despre
configurarea intrerupatoarelor pentru unealta agricola.

Intrare consold externa
Permite operarea intrerupatorului principal printr-un comutator extern (o cutie de
distributie fizica / un intrerupdtor principal conectat la consola).

Nota: Dacd este conectat un intrerupdtor extern, este conectat de obicei de
distribuitor la instalare. Cablul etichetat ,Remote Mapping” (Cartografiere la
distanta) se conecteazd la cablajul consolei si oferd energie pentru activarea /
dezactivarea hartii de acoperire si a intrdrii intrerupatorului principal.

Depistare ECU extern
Permite operarea intrerupatorului principal printr-un comutator extern (o cutie de
distributie fizica/comutator principal conectat la ECU).
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7.5. Configurarea intrerupatorului principal

Cuplare directie si virtual

Cuplarea directiei declanseaza intrerupdtorul principal. Decuplarea directiei
opreste intrerupdtorul principal. Daca se utilizeaza un intrerupator la distanta de
cuplare a directiei, va avea acelasi comportament. Butonul de intrerupdtor
principal virtual poate fi utilizat in continuare pentru a comuta starea
intrerupdtorului principal fara a schimba starea de cuplare a directiei.
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Capitolul 8 — Configurarea produsului

8.1. Configurarea bazei de date de produse

Definitiile produselor pot fi salvate intr-o zond comuna. Permite ca produsele
frecvente sa fie utilizate intr-o gamd de controlere de viteza fara a fi nevoie sd
introduceti fiecare denumire de produs si sd il setati repetat.

Vitezele, incrementele si densitatile prestabilite ale produselor pot fi configurate si
salvate pentru a fi apelate in controlerul de viteza corespunzator.

Factorul de calibrare pentru fiecare produs este atribuit fiecarui rezervor sau bena
de unealtd agricola. Inseamnd, de exemplu, cd ati putea avea uree salvata o data
cu cifre de calibrare diferite pentru fiecare bena.

Consultati manualele de utilizare ale raspanditorului / pulverizatorului /
semanadtorii pentru informatii detaliate despre produs.

Optiunea de meniu Product (Produs) permite crearea de definitii de produse
granulare, lichide si de NH3 (@moniac).

" Uim

Liquid Granular NH3
|
s R
‘ - -/
(‘Q’) " | B
User System Vehicle Implement Product

Pentru fiecare produs, trebuie definite urmdtoarele informatii:

® Density (Densitate) (numai materiale granulare): Densitatea produsului este
folosita cu volumele rezervoarelor pentru a determina capacitatile
rezervoarelor. Definitd ca kg/L sau Ib/qal.

® Rate increment (Increment de vitezd): Defineste cu cat se va modifica rata de
aplicare cand operatorul apasa butonul de rata de aplicare sus/jos. Rata de
aplicare poate fi modificata prin valoare fixa sau ca procent din rata setatd
pentru Rate Preset 1 (Valoare prescrisa 1). A se vedea pagina 29.

® Rate preset 1 (Valoare prescrisa 1)/ Rate preset 2 (Valoare prescrisa 2):
Defineste ratele de aplicare prestabilite.
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8.1. Configurarea bazei de date de produse

e (alibration factor (Factor de calibrare): Este cantitatea de produs dispersat
per rotatie a unitatii de masurd a produsului, pentru produse granulare si
numarul de impulsuri de la debitmetru per litru de lichid. Aceasta valoare
poate fi vizualizata aici, dar trebuie setatd pentru fiecare unealtd agricola si
produs. Pentru mai multe informatii, consultati manualele de utilizare ale
raspanditorului / pulverizatorului / semdnatorii.
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Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

9.1. Utilizarea mini-vizualizarilor

E L% . a a ©Q
> *
», L
1= 1§
il 4
(v} ee
Tn
03:18 0,

LY priel @

1 Bard de navigare
Mini-vizualizarile pot fi deschise selectand orice functie din bara de navigare.

Unele mini-vizualizari au o sdgeata de maximizare. Pot fi extinse pentru afisare pe
tot ecranul prin selectarea sdgetii sau prin glisare de la stanga la dreapta peste
mini-vizualizare (terminand glisarea la dreapta a ecranului de mini-vizualizare).

Nota: Dacd mini-vizualizarea poate fi extinsd pe tot ecranul, se poate face si prin
glisare de la stanga la dreapta pe pictograma din bara de navigare.

<3 |

e = a Qq
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9.1.Utilizarea mini-vizualizarilor

Pentru a deplasa mini-vizualizarea in sus sau in jos, atingeti oriunde in mini-
vizualizare si glisati-o in directia doritd. Mini-vizualizarea va incepe sa se miste
odatd ce degetul se miscd in afara zonei sale. (Nu se aplica pentru consola XD.)

Pentru a inchide mini-vizualizarea, selectati din nou functionalitatea din bara de
navigare, selectati sageata din stanga sus sau atingeti oriunde in mini-vizualizare si
glisati-o spre stanga in bara de navigare.

o CTN—

e = a Qq

Nu existd nicio sdgeata de minimizare la vizualizare pe tot ecranul. Extindeti o altd
mini-vizualizare pentru a inlocui informatiile de pe ecranul principal.
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Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

9.2. Vizualizarea informatiilor despre sistem

Butonul cu logo-ul Topcon de pe bara de navigare este utilizat pentru a afisa
rezumate ale informatiilor despre software si sistem.

2 Topcon

Agriculture

| ¢

p— Copyright © 2002-2020
Topcon Agriculture
All rights reserved

28 Jan, 2020 10:31:46 am

Software Version:
5.00.19 Beta

Maximizati mini-vizualizarea pentru a vedea tot panoul cu informatii despre sistem

(System Information ).

o
#2TOPCON | - -
’_} Agriculture Software Version 5.00.19 Beta
28)an, 2020 10:31:44 am Software Brand Topeon ’
m’ Software Version: 2013.10-weimx6-1.1.0 (Jan 23 2018 -
= 5.00.19 Beta L Bostiersion 17:08:46)
- Copyright © MZ-MZO Main PMIC Firmware 0.8
= Topeon Ariculure CPU PMIC Firmware 08
All rights reserved
s Co-Processor Firmware 0.10.0
= Serial Number 201622006AC
MAC Address AB:D3:C8:00:BF:46
] 1P Address 10.48.26.241
IM| GPS Receiver
Receiver Type AGI-4
Firmware Version K16.21.23
GNSS Version 45
Build Date 1Jan, 2000
Serial Number 0987654321
(=] 1234567890

m Steering Controller
0B 01wy s . Il -
o P - S "00 >0 ow

Dﬂ

Utilizati sdgetile pentru a extinde sau ascunde informatii. Se afiseaza o bard de

derulare cand este necesar.
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9.3. Vizualizarea ghidarii

9.3. Vizualizarea ghiddrii

Ecranul complet de ghidare se deschide in mod implicit la prima accesare a
ecranului de operare. Poate fi, de asemenea, vizualizat intr-o mini-vizualizare.

ae QN
— & A& Q Q@

9.3.1. Schema de culori pentru ghidare
Elementele de pe ecranul de ghidare sunt reprezentate cu urmatoarele culori:

128

gri: camp

gri deschis: linii de grila

albastru inchis: hotarul campului selectat la momentul respectiv
gri mediu: hotarul campului neselectat la momentul respectiv
rosu inchis: linie de orientare inactiva

rosu: linie de directie

portocaliu: hat

violet: linii de trafic



Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

9.3.2. Utilizarea comenzilor de vizualizare

& [t s ¢ » a a}Q-1
> "
7, L
= 13
a }
s :
@ "
m

03:18 8 SR —
P ST LR po voe @

1 Comenzi de vizualizare

N

= Selectarea modurilor, a se vedea Selectarea modurilor, pagina 130.

@ Afisarea alarmei de intoarceri pe hat, a se vedea Editarea intoarcerilor pe hat
prin intermediul alarmelor, pagina 213.

‘S Comutarea intrarii si iesirii din modul de blocare ghidare. A se vedea
Utilizarea modului de ghidare ghidaj blocat, pagina 195.

@ Atingerea acestei pictograme recentreaza o hartd panoramatd in pozitia
curenta a vehiculului. A se vedea Panoramarea hartilor la pagina 35.

<*

N Selectarea nivelurilor vizibile ale hartii, a se vedea Niveluri hartd, pagina 130.

cA> . o . . .
»" Comutarea modului de vizualizare tip harta, a se vedea Comutarea modului

de vizualizare tip hartd, pagina 133.

Q\@\ Zoom in / out, a se vedea Madrire harta, pagina 134.
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9.3. Vizualizarea ghidarii

9.3.3. Selectarea modurilor

Pentru a utiliza selectarea modurilor, tineti apasat pe ecran timp de o jumatate de
secunda, apoi glisati degetul peste obiectul necesar pentru a-I selecta. Odatd ce

modul este

activat, pictograma de selectare moduri devine verde = si obiectul este
evidentiat.

Nota: Daca se lucreazd intr-un mediu cu teren accidentat, apdsarea pe pictograma
é de selectare a modurilor din partea de sus a ecranului activeaza selectarea

modului (pictograma devine verde) si dezactiveaza panoramarea hartii pentru a
evita panoramarea accidentala a hartii cand se incearca selectarea unui obiect.

Aceasta functie este disponibild pentru urmatoarele obiecte de pe ecranul de
operare:

® hotare (a se vedea Editarea unui hotar, pagina 172)

® puncte de semnalizare (a se vedea Lucrul cu puncte de semnalizare, pagina
166)

® |inii de orientare (a se vedea Meniu de linii de orientare, pagina 187)
® Repere pentru conservarea apei

9.3.4. Niveluri harta

1. Selectati ™ pentru a alege ce acoperire si ce niveluri de informatii sa
apara pe ecran.
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Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

Map Layers
Source |
<] Apollo Seeder >
Coverage Layer
Tank 1: Actual Rate
Layers
Flag Points
Grid Lines
All Fields
All Lines

Line Numbers
Tramlines

VRO

Sursa

Selectati dispozitivul care va fi sursa informatiilor despre nivelurile hdrtii.

Nivel de acoperire

Selectorul nivel de acoperire este utilizat pentru a selecta nivelul de acoperire care
va fi afisat pe hartd. Se face prin apasarea butonului central si selectarea dintr-o
lista sau prin apdsarea sdgetilor stanga/dreapta pentru a derula lista cu o
previzualizare live a acelui nivel in harta din fundal.

Daca nivelul dorit de acoperire nu este in lista de niveluri disponibile, selectati S+
in partea de jos a ferestrei, apoi selectati din lista de tipuri de niveluri de acoperire ca
sd addugati sau sd eliminati niveluri de acoperire. Tipurile disponibile de niveluri de
acoperire depind de sursa utilizata.
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9.3. Vizualizarea ghidarii

132

s % € X a Q

Source

-] [~

Apollo Seeder
Coverage Layer
Tank 1: Actual Rate
Layers

Flag Points

Grid Lines

All Fields

All Lines

Acoperirea apare in verde. Rata aplicatd apare in culori selectabile (a se vedea mai
jos pentru instructiuni despre modificarea culorilor).

Selectarea nivelurilor vizibile ale hartii

Flag points (Puncte de semnalizare): A se vedea Configurarea punctelor de
semnalizare, pagina 165.

Grid lines (Linii de grild): Afisarea liniilor de grila pe ecranul de ghidare.
All fields (Toate campurile): Afiseaza toate campurile definite din apropiere.
All lines (Toate liniile): Afiseaza toate liniile de orientare din camp.

Line numbers (Numere linii): Afiseaza liniile de orientare ca rand de linii
numerotate pe camp (se aplica numai in cazul liniilor AB).

Tramlines (Linii de trafic): Afiseaza liniile de trafic. A se vedea Configurarea
liniilor de trafic, pagina 203.

VRC: Activeaza afisarea unui nivel de hartd VRC (disponibil numai dacd
este activat controlul vitezei variabile in ecranul de configurare (System
(Sistem) / Features (Functionalitati) / Implement (Unealta agricold).

Applied rate (Ratd aplicatd): Selectati pentru afisarea ratei reale care a fost
aplicatd (daca nivelul de acoperire selectat contine viteze variabile) sau lasati
neselectat pentru a afisa numai acoperirea (a se vedea Nivel de acoperire de
mai sus).

Editarea legendei ratei aplicate

0 Actual Rate 100
| b



Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

Este afisata o legenda in partea de sus a hartii cand este selectat Applied rate
(Rata aplicata) sau VRC, iar nivelul de acoperire selectat contine o rata variabila.
Culorile pot fi editate.

1. Selectati legenda pentru a afisa culoarea legendei si harta intervalului.

< 0L/ha
0L/ha 10 L/ha
10 L/ha 20 L/ha
20 L/ha 30 L/ha
30L/ha 40 L/ha
| 4ouma 50 L/ha
50 L/ha 60 L/ha
60 L/ha 70 L/ha
70 L/ha 80 L/ha
80 L/ha 90 L/ha
90 L/ha 100 L/ha
> 100 L/ha

Set Range Auto Applied Auto VRC

60

< P Cancel “

® Setrange (Setare interval): Reglati manual culorile si intervalele folosite.

e Auto applied (Aplicare automata): Ajustati automat culorile si intervalele
pentru corelare la ratele de aplicare care au fost inregistrate in sarcina activa.

e Auto VRC: (disponibil numai cand este activat controlul vitezei variabile)
ajusteaza automat culorile si intervalele pentru corelare la ratele utilizate in
prescriptia sarcinii.

2. Utilizati sdgetile stanga si dreapta din partea de jos a editorului de legende
de rata pentru a selecta tema de culori care va fi utilizata in legenda.

Daca este activat controlul vitezei variabile, glisorul din partea de jos a editorului
de legende de rate se poate folosi pentru ajustarea opacitatii nivelului de hartd
VRC.

Comutarea modului de vizualizare tip hartd

~

1. Selectat ks pentru a comuta vizualizdrile hartii (Nord sus, deasupra capului
sau perspectiva).
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9.3. Vizualizarea ghidarii

- =S +  Invizualizarea cu nordul in sus (North Up View),

‘ TR P

" L3 partea de sus a ecranului reprezinta nordul.
e -

= -.'H' r u

i — §o In vizualizarea deasupra capului (Overhead View),
- E ~

: . CA) : e

p . V7 partea de sus a ecranului reprezintd directia

. ~vehiculului de la momentul respectiv.

o -

= ~ 3 u

& — ¥ N - |

. ~ 7N
P . Vizualizarea de perspectiva (Perspective View) &=
. ~ pune harta in perspectiva cu un orizont virtual.

FO
i
o

/oom harta

Selectat] QQ pentru mdrire sau micsorare (zoom) daca este necesar.
Tineti apdsat pentru zoom rapid.
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Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

9.4. Vizualizarea detaliilor GPS

Pentru vizualizarea si monitorizarea informatiilor GPS:

1. Selectati GPS Information 2, (Informatii GPS) din Navigation bar (Bara de
navigare).

Fild cu pozitia GPS

ae

e
""'J

) LATITUDE

34°49'02.27"5
LONGITUDE

\% 138°37'08.94"E

EASTING

— | 28223970 (545)
E NORTHING |

6144633.50

Latitudinea si longitudinea indica pozitionarea vehiculului.

Fasting (Drum catre est) si Northing (Drum cdtre nord) aratd pozitia si zona
Universal Transverse Mercator (UTM) a vehiculului. Sunt masurate in metri.

Numerele grilei de pe axa est-vest (orizontald) se numesc Eastings (Drumuri cdtre
est), iar numerele grilei de pe axa nord-sud (verticala) se numesc Northings
(Drumuri catre nord).
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9.4. Vizualizarea detaliilor GPS

Fila de orientare a vehiculului

# < Vehicle Orientation

TORODHN : [
wat
v O

ALTITUDE
-50.000 m
HEADING
0.0°

SPEED

100 km/h A
ROLL/PITCH
1.00° / 1.00°

" &

Indicd altitudinea, directia (gradele), viteza reald a vehiculului si ruliul/tangajul
(gradele). Ruliul este inclinarea stanga/dreapta a vehiculului. Tangajul este
inclinarea inainte/inapoi a vehiculului.

Fila de acuratete GPS

< GPS Accuracy

ae T3
e |
>

—

Age -—

—= B

HRMS -

Afiseazd numarul de sateliti disponibili, durata de corectie (secunde) si HDOP
(valoarea mai micd indica o acuratete mai bund) si HRMS (valoarea mai mica
indica o acuratete mai buna).

Nota: HDOP (Dilutia pe orizontald a preciziei) indica efectul asupra acuratetei a unui
numar de surse de sateliti si a geometriei lor. Pastrati antenele departe de
obstacole pentru a mentine acuratetea citirilor GPS.
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Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

HDOP < 1,0 Acuratete buna
HDOP intre 1,0 51 4,0 Acuratete medie
HDOP > 4 Acuratete redus3
GPS invalid 0 Lipsa semnal

HRMS (Medie patraticd orizontald) calculeaza o pozitie orizontald medie din
informatiile-sursd de la sateliti.
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9.5. Vizualizarea diagnosticarii

9.5. Vizualizarea diagnosticarii
Pentru a vizualiza informatiile de diagnosticare:

=

1. Selectati System Diagnostics = (Diagnostic sistem) din Navigation bar
(Bara de navigare).

Fila de utilizare a memoriei

{ Memory Usage

Main Memory
40%

USBE Memory
7%

File System
1%

It ¢ W

Fila de diagnosticare a consolei
Sunt afisate informatii despre starea consolei.

¢ Console Diagnostics

=0A0
INTERMNAL TEMPERATURE

35.0°C
FREE MEMORY

m 594 MB
==

v R

EXTERMNAL VOLTAGE
13.3v

OPERATING TIME

1 min
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Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

Fila cu coduri de erori

C p— .
)%B@E

A\ [#50118]- ECU 1 No Comms

A\ 1A50119]-ECU2 No Comms |

=

Sunt enumerate mesajele de eroare. Dacd apar probleme, luati nota de ele pentru
personalul de asistenta pentru clienti.

Fila de autentificare

Fila Logging este folositd de personalul de asistenta pentru clienti. Dar, dacd
personalul de asistentd Topcon trimite un fisier de configurare a autentificarii,
poate fi incdrcat de pe USB si rulat utilizand acest ecran.

4 TN

aﬂ@-
> & rmenons

<Click to Select>

M, Log_20200128_103217
0 Bytes

E Start Logging
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9.6. Vizualizarea informatiilor despre sarcini

9.6. Vizualizarea informatiilor despre sarcini
Pentru a vizualiza informatiile despre sarcini:

¢ Task Statistics |t

Bl v

AREA WORKED

i BOUNDARY AREA

AREA REMAINING

DISTANCE TRAVELLED

Aratd informatii generale cu privire la progresul sarcinilor.

2. Maximizati mini-vizualizarea si selectati Record task details (Inregistrare
detalii sarcind) pentru a intra si vedea notele despre recolta, vreme si
conditiile de la amplasament.

ﬁ . r Weather " l
FRax e —
WIND SPEED g
> AREA WORKED 0.00 km/h e
0,04 ha
BOUNDARY AREA WIND DIRECTION
R, ocooma
nnnnnnnnnnnnn
Saka bt
E DISTANCE TRAVELLED
N7m HUMIDITY
i 0.00%
m
SKY CONDITIONS
o
GROWTH STAGE
SOILTYPE
SOIL CONDITIONS
APPLICATION METHOD
New...

3. Pentru vedea alte informatii, selectati urmatoarele file,
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Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

Durata sarcinii
J
?i Setarile sarcinii
\ Setari de orientare

Daca este selectatd o unealtd agricold cu mai mult de un brat, este afisatd o
pictogramd pentru a selecta bratul despre care sa vizualizati informatiile.
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9.7. Monitorizare pe tabloul de bord

9.7. Monitorizare pe tabloul de bord
Afisajul de pe tabloul de bord poate fi ajustat.

23 X 16 < o ]
‘:] 12 %“ gp(s) 020w - m;.gw) ) >91{ 0. OO

9.7.1. Personalizarea tabloului de bord

1. Selectati oriunde pe tabloul de bord pentru a personaliza ce este afisat pe
tabloul de bord.

2. Apasati din nou pe panoul respectiv pentru personalizare si afisarea altor
optiuni.

3. Deselectati si selectati optiunile dupd cum este necesar.

4. Confirmati noul afisaj al tabloului de bord. Optiunile alese apar pe tabloul de

bord.
Ora si data
2360 X 16 £ o il -
-1 I | Y 20 - >0 <€ 0,00

Ora vine fixata din Setup screen (Ecranul de configurare), User (Utilizator)/
Region (Regiune)/ Time/Date (Ora/data). Data este furnizata prin intermediul
semnalului GPS.

Inten5|tatea semnalulw

[l 16 o o I -
g 12 fﬁ.. A0020m - 20 - >0 <€ 0,00

Panoul de intensitate a semnalului arata intensitatea semnalului celular si
wireless.

GPS si sursa de corectie

@ 2 WX 16| o o e
M 2 S| A %o /O't >0 <€ 0,00
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Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

Panoul GPS afiseaza:

e Disponibilitatea sistemului (pictograma de satelit) si numdrul de semnale prin
satelit disponibile.

e (alitatea corectiei si acuratetea pozitiei.

® Sursa de corectie in uz.

Notd: Daca sursa de corectie este setata pe Autonomous (Autonoma), tabloul de

bord afiseaza GPS.

Acuratetea de pana la 2 cm este de nivel inalt.

Pictograma satelit

O pictograma verde de satelit aratd ca GPS-ul si sursa de corectie sunt
convergente si se bazeaza pe HDOP. Alte culori indica faptul ca informatiile nu
sunt disponibile:

h Gri: Fdrd sursd de corectie, fard semnal

‘ Rosu: Acuratete slaba

+,  Galben: Acuratete medie
W

x Verde: Acuratete buna

Nota: Dacd ati ales AUTOMATIC (Automat) la configurarea GPS, culorile se pot
schimba in timpul functionarii pe masura ce sunt detectate surse diferite de
corectie. Daca a fost aleasd o0 anumita sursd la configurarea GPS, atunci sistemul va
Cduta sa detecteze sistemul ales. A se vedea Surse de corectie, pagina 61 pentru mai
multe informatii despre sursele de corectie si fila de acuratete GPS, pagina 136
pentru mai multe informatii despre HDOP.
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9.7. Monitorizare pe tabloul de bord

Pictogramd de corectie
Gri: Nu s-a primit nicio sursa de corectie.
I8

(N Rosu: Sursa de corectie primitd este diferita de configuratie.
Galben: Sursa de corectie primitd, dar nu suficient de precisa pentru a

activa directia automatad. Verificati corectia diferentiald si acuratetea
pozitiei in starea directiei.

L

{m} Verde: Sursd de corectie convergenta pentru directie automata.
(Acuratetea pozitiei pe pagina panoului de stare a directiei este verde.)

Informatii de ghidare
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Panourile cu informatii de ghidare pot fi configurate pentru a afisa patru din cele
sase optiuni posibile: eroare de incrucisarea de piste, viteza, drum, rand, suprafatd
lucratd sau suprafatd ramasa.

e (ross track error (Eroare de incrucisarea de piste): Afiseaza distanta de la
vehicul fatd de cea mai apropiata linie de cale.

® Area worked (Zond lucrata): Afiseaza aria totald de acoperire, per brat
(inclusiv suprapuneri).

® Area remaining (Zond ramasa): Suprafatd la care nu s-a aplicat acoperirea la
interiorul hotarelor care nu sunt excluse din sarcina curenta.

Pictograma de vitezd a vehiculului se va modifica in functie de sursa de vitezd a
vehiculului selectata in ecranul de configurare Implement (Unealtd agricola)/
controller (Controler)/ Speed Source (Sursa de vitezd). Daca viteza vehiculului este
afisatd incorect, poate fi necesara calibrarea sursei de viteza.
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Capitolul 9 — Notiuni de operare de baza

9.8. Recunoasterea culorilor si a starii de functionare

Ecranul de operare utilizeaza culori pentru a indica starea functiilor. Semnificatiile
exacte vor varia usor in functie de uneltele agricole, optiunile si functionalitatile
stabilite la configurare.

La nivel general:

® Rosu indicd faptul cd functia nu poate fi utilizatd. Verificati daca au fost
activate si configurate corect toate elementele necesare.

e Albindicd faptul cd functia este gata de utilizare.
® Galben si/sau verde indica faptul ca functia este activa la momentul respectiv.
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9.9. Intelegerea denumirilor implicite de fisiere
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9.9. Intelegerea denumirilor implicite de fisiere

Cand sunt create vehicule, unelte agricole, linii de orientare sau sarcini noi,
sistemul afiseaza o denumire implicita, care poate fi modificatd de operator.

Vehiculele si uneltele agricole sunt denumite dupa cum urmeaza:

e <Vehicle Type (Tip de vehicul)/Implement Type (Tip de unealta agricold)>_XX
_XX este atasat daca exista deja o unealta agricold cu denumirea respectiva (de
exemplu: Pivotata si Pivotata_01).

Sarcinile sunt denumite dupa cum urmeaza:

® <Denumire unealtd agricold>_AAAALLZZ_XX

<Denumirea uneltei agricole> este cea a uneltei agricole incarcate la
momentul respectiv, urmata de data in formatul: An, Luna, Zi. _XX este atasat
daca existd deja o sarcina cu denumirea respectiva (de exemplu:
Pivotatd_20190321 si Pivotatda_20190321_01).

Liniile de orientare sunt denumite dupd cum urmeaza:

o <Implicit_Prefix>_AAAALLZZ_OOMM_XX

Vine atasat _XX dacd existd deja un fisier cu aceeasi denumire (de exemplu:
L_20190321_1505 si L_20190321_1505_01).

Nota: Se recomanda redenumirea elementelor intr-un mod structurat. Permite
identificarea cu usurinta a obiectelor in sezoanele ulterioare.

La crearea automata de campuri si grupe de linii de orientare folosind butonul de
sarcini (a se vedea Buton de sarcini, pagina 158), sunt denumite dupd cum
urmeaza:

® AAAA-LL-ZZ-O0-MM-SS_XX
_XX este addugat daca exista deja un fisier cu aceeasi denumire. Denumirile

pot fi modificate prin gestionarea stocurilor dacd este necesar



Capitolul 10 — Calibrarea directiei

Consola utilizeaza datele pe care le primeste de la sateliti, prin intermediul
receptorului atasat in partea de sus a vehiculului, pentru a identifica coordonatele
precise ale vehiculului. Cu acestea si alte date, sistemul poate estima pozitia
vehiculului si poate comanda sistemul de directie al vehiculului.

(Ca sd functioneze corect, sistemul trebuie sd fie calibrat pentru vehiculul
individual. Daca sistemul nu a fost calibrat pentru acest vehicul, urmati pasii din
acest capitol.

L'S AVERTISMENT: Conduceti vehiculul intr-o zona adecvata cu teren

* ) drept, departe de oameni si obstacole, cu spatiu pentru a conduce in
cercuri complete. Pentru a asigura o calibrare precisa, vehiculul
trebuie sd aiba o vizibilitate deschisa a cerului deschis si sa fie departe
de copaci, linii de inalta tensiune si cladiri.

L'S Se recomanda indepadrtarea uneltei agricole daca are o unealta

) tractatd, pivotantd, pentru a evita interferenta cu bara de tractiune a

uneltei.

Nota: Ecranele de calibrare pot varia in functie de vehiculul selectat. Unele
controlere de directie pot oferi calibrare hidraulica.
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Calibrarea busolei

10.1. Calibrarea busolei

Urmati pasii pentru a porni asistentul virtual de calibrare. Conduceti intr-un loc
care nu va interfera cu calibrarea inainte de a incepe. Trebuie sa fie departe de linii
de inalta tensiune si obiecte metalice mari, cu spatiu pentru a conduce in cercuri
complete.

Nota: Ecranele de calibrare pot varia in functie de vehiculul selectat. CITITI
INTOTDEAUNA CU ATENTIE MESAJELE DE PE ECRAN.

I
1. Selectati Steering Options Menu \f (Meniu optiuni de directie)/ Auto

Steer Calibration == (Calibrare directie automata). Se afiseazd ecranul
Steering Calibration (Calibrare directie).

2. Selectati COMPASS (Busold). Dacd apare cd aveti componenta calibratd,
finalizati oricum procedura de calibrare daca receptorul nu a fost
calibrat pe acest vehicul.

3. Cititi ecranul si gdsiti un loc drept adecvat, departe de obiectele metalice

mari si de linii de Tnaltd tensiune. Apoi selectati trecerea la pasul urmator
K

4. Conduceti vehiculul in cerc la aproximativ 75% din blocarea complet,
directia nu conteazd. Odata ce ati terminat 1 turd si %2, opriti si selectati
Next (Urmatorul).

5. Conduceti vehiculul drept inainte aproximativ 100 m, apoi OPRITI vehiculul.
Selectati Next (Urmatorul).

6. Sistemul va incepe sa salveze datele de calibrare. Asteptati pana cand
ecranul indica faptul ca ati finalizat cu succes calibrarea si apoi confirmati



Capitolul 10 — Calibrarea directiei

10.2. Calibrarea senzorului de unghi al rotilor

Nota: Calibrarea senzorului de unghi al roftilor trebuie efectuatd o datd la fiecare
6-12 luni.

L'S AVERTISMENT: Asigurati-va cd exista suficient spatiu pentru ca

vehiculul sd finalizeze manevra completd inainte de a selecta Next
(Urmatorul). Calibrarea va dura pana la 60 de secunde in fiecare dintre
aceste moduri blocate.

L'S AVERTISMENT: Unele modele de vehicule pot deplasa automat rotile

in pozitia dorita

. Selectati Steering Options Menu \’ (Meniu optiuni de directie)/ Auto

Steer Calibration == (Calibrare directie automata). Se afiseazd ecranul
Steering Calibration (Calibrare directie).

. Selectati WHEEL ANGLE SENSOR (Senzor unghi roatd). Dacd apare ca aveti

componenta calibratd, finalizati oricum procedura de calibrare daca
receptorul nu a fost calibrat pe acest vehicul.

Nota: Numdrul de ecrane si continuturile ecranelor pot varia in functie de vehicul
si de tipul controlerului de directie. Daca se afiseazad o eroare, cititi mesajul si
efectuati actiunea recomandatd inainte de a continua.

3.

Conduceti vehiculul inainte pentru a incepe procedura. Calibrarea
senzorului unghiului rotii trebuie finalizatd la 2 km/ord (1,2 mph).

4. Rotiti pand la capdt volanul spre stanga si selectati Next (Urmadtorul)" =4

5. Rotiti pand la capat volanul spre dreapta si selectati Next (Urmatorul).

. Asigurati-va ca vehiculul este incd in miscare la 2 km/ord (1,2 mph).

Rotiti volanul cat mai aproape posibil de pozitia centrala.

Notd: Gdsirea pozitiei centrale si deplasarea in linie dreaptd, inainte de a
selecta Next (Urmadtorul), sunt esentiale pentru performanta sistemului.

L'S AVERTISMENT: Asigurati-va cd exista suficient spatiu pentru ca tractorul

/.

sa se deplaseze Tnainte in pozitia centrala fnainte de a continua.

Selectati Next (Urmatorul).
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10.2. Calibrarea senzorului de unghi al rotilor

8. Sistemul va incepe sa salveze datele de calibrare. Asteptati pana cand
ecranul indica faptul ca ati finalizat cu succes calibrarea si apoi

confirmati m

Nota: Unele controlere de directie pot determina consola sa ofere calibrare
hidraulica. Daca este afisata, selectati sistemul hidraulic si urmati instructiunile de

pe ecran.
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Capitolul 10 — Calibrarea directiei

10.3. Calibrarea inclinatiei de montare

Inclinatia de montare se referd la decalajul initial de la orizontald la care receptorul
GPS este montat pe acoperisul vehiculului. Urmdtoarele aspecte pot afecta si
schimba inclinatia de montare:

Presiunea in anvelope
Tensiunea senilelor

Duale

Marimea anvelopelor

Suspensia cabinei

Reparatii la cabina (suspensie si suporturi)
Demontarea si remontarea receptorului
Modificarea locului de montare

Nota: Calibrarea inclinatiei de montare trebuie efectuata in cazul modificarii
oricarui element dintre cele de mai sus sau minim o datd la 6-12 luni.

Se recomandd efectuarea unei calibrdri a inclinatiei de montare cand se foloseste
Autonomous (Autonom) ca Correction Source (Sursa de corectie), chiar dacd
ecranul zice ca nu trebuie.

Calibrarea inclinatiei de montare se face intr-o zond liberd, departe de
obstacole. Daca montarea receptorului nu este chiar la nivel, aceasta
calibrare se va ajusta pentru pozitia reala.

1.

AVERTISMENT: Asigurati-va cd vehiculul are spatiu suficient pentru
deplasare in linie dreapta pe cel putin 70 m/230 ft si apoi sa intoarca
la fiecare capat al liniei de cale.
I
Selectati Steering Options Menu \f (Meniu optiuni de directie)/ Auto

Steer Calibration == (Calibrare directie automata). Se afiseaza ecranul
Steering Calibration (Calibrare directie).

. Selectati MOUNTING BIAS (Inclinatie de montare). Daca apare cd aveti

componenta calibratd, finalizati oricum procedura de calibrare daca
receptorul nu a fost calibrat pe acest vehicul.
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10.3. Calibrarea inclinatiei de montare
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5.

6.

Notd: Pentru calibrarea inclinatiei de montare, sunt trasate punctele ,A" si ,B"
ale liniei de cale pe 70 m/230 ft, conducand vehiculul la 2 km/ord sau 1,2 mph
de-a lungul liniei de cale. Operatorul intoarce vehiculul la sfarsitul trecerii si
repeta procedura. Este important ca

vehiculul sd treacd prin punctele de referinta ,A" si ,B” cu o tolerantd de
aproximativ 30 cm, pentru a initia urmdtorul pas in procedura de calibrare.

Repozitionati vehiculul intr-o zond deschisa. Cand sunteti gata pentru

inceperea procedurii, selectati 0 pentru marcarea punctului de drum

,,A”.

Mergeti inainte in linie dreapta. Punctul de drum ,B" este creat automat cand
Distance To A (Distanta de la A) indicd 70 m/230 ft.

Intoarceti vehiculul si obtineti linia de cale tocmai trasata. Acest numar
trebuie sa fie ,0”.

Selectati Auto Steer Engage (Cuplare directie automatd) in ecranul de
operare pentru directie pe linia de cale. Culoarea va deveni verde, se va auzi
un ton sonor si un ,mesaj de cuplare” va clipi pe ecran pentru a indica faptul
ca directia automatd a fost activata.

_ ~
b

Daca directia nu se cupleazd la selectarea Auto Steer Engage (Cuplare directie
automatd), va apdrea caseta cu starea directiei.

. Analizati oricare dintre problemele legate de indicatorii rosii inainte de a

continua procedura de calibrare a inclinatiei de montare (rezolvati problemele
afisate de sus in jos).



11,
12,
13.

Capitolul 10 — Calibrarea directiei

Steering Status

Receiver hardware
Differential correction
Position accuracy
Steering controller
(Detecting...)

Vehicle geometry
Vehicle profile
Steering calibrated
Lockout

Wayline available
Wayline synchronized
Prohibited operation
Operator presence
Steering wheel

Speed

Crosstrack error
Heading error

0 “

SASS

S SR T & LT D

. Conduceti vehiculul peste punctul ,B” creat anterior in timpul procedurii

de calibrare.

. Setalti viteza vehiculului la 2 km/ord sau 1,2 mph.

. Conduceti de-a lungul liniei de cale inapoi la punctul ,A” creat anterior.

Cand Distance To A (Distanta de la A) indica 50 m, linia albastrd de pe bara
de progres al calibrdrii va incepe sa se deplaseze, iar procentul va creste.

Cand bara Calibration Progress (Progres calibrare) atinge 50%, bara de calibrare
se va opri si procentul va ramane la 50%.

Indica faptul ca sistemul are suficiente date pentru prima etapa a calibrdrii,
iar calibrarea inclinatiei de montare va fi intrerupta.

Continuati sa traversati punctul de drum ,A”.
Cand ati traversat punctul de drum ,A", intoarceti vehiculul.

Achizitionati pista ,0" si cuplati din nou directia automata.

1563



10.3. Calibrarea inclinatiei de montare
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14,
15.
16.

17,
18.

19.

20.

-19 N

Treceti din nou peste punctul de drum ,A”, deplasandu-va in directia opusd.
Setati viteza vehiculului la 2 km/ord sau 1,2 mph.

Conduceti de-a lungul liniei de cale inapoi la punctul ,B” creat anterior.

Cand Distance To B (Distantd de la B) este mai mic de 50 m, linia albastra de
pe bara de progres al calibrdrii va incepe sa se deplaseze de la 50%, iar
procentul va creste.

Cand bara Calibration Progress (Progres calibrare) atinge 100%, indicd faptul
ca sistemul are suficiente date pentru a doua etapad a calibrarii, iar calibrarea
inclinatiei de montare este intrerupta.

Continuati sa traversati punctul de drum ,B".

Opriti vehiculul. Inclinatia de montare a fost calibrata cu succes.

Confirmati m pentru revenirea in ecranul de calibrare.

Ecranul de calibrare a directiei va afisa Calibrated (Calibrat(d)) pentru busold,
senzorul unghiului rotii si inclinatia de montare.

Confirmati m pentru revenire.



Capitolul 10 — Calibrarea directiei

Steering Status

Receiver hardware
Differential correction
Position accuracy
Steering controller
(PVED)

Vehicle geometry
Vehicle profile
Steering calibrated
Lockout

Wayline available
Wayline synchronized
Prohibited operation
Operator presence
Steering wheel

Speed

Crosstrack error
Heading error

R8N

LS AL E T ELRL S

oo

P

Indicatoarele casetei de stare a directiei vor fi acum toate verzi.
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10.4. Gestionarea erorilor/alarmelor de
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10.4. Gestionarea erorilor/alarmelor de calibrare

Urmadtoarele erori / alarme pot apdrea in timpul calibrarilor. Efectuati procedurile
recomandate mai jos pentru a remedia erorile.

Controlerul de directie nu este initializat
Subsistemul de directie nu este pornit sau nu este gata de utilizare.

Verificati dacd subsistemul de directie este pornit si gata de utilizare.

Neconcordantd profil de directie
Parametrii din profilul selectat de vehicul nu corespund configuratiei vehiculului
din subsistemul de directie.

Selectati profilul corect de vehicul pentru acest vehicul.

Necorelare parametri

Parametrii geometriei vehiculului nu corespund configuratiei geometrice a
sistemului de directie.

Selectati din nou vehiculul in ecranul de configurare sau asigurati-vd ca este
corectd geometria vehiculului din ecranul de geometrie a vehiculului.

Receptor deconectat

Receptorul AGl s-a oprit, nu mai este alimentat electric sau a fost intreruptd
conexiunea seriald dintre receptor si consola.

Verificati sursa de alimentare electrica a receptorului si asigurati-va ca este buna
conexiunea seriald.

Calibrarea busolei a esuat

Repetati calibrarea busolei si asigurati-va ca vehiculul efectueaza 1 intoarcere si
. Asigurati-va ca vehiculul este oprit la finalizarea procedurii. Indepartati
receptorul de sursele magnetice.

Calibrarea senzorului unghiului rotilor a esuat
Repetati procedura si asigurati-va cd axul de directie se deplaseaza pe tot
intervalul.

Confirmati ca informatiile despre pozitia senzorului unghiului rotilor se misca la
rotirea axului de directie.



Capitolul 10 — Calibrarea directiei

Confirmati cablajele si conexiunile senzorului unghiului rotilor. Verificati starea
senzorului rotilor.

Senzor unghi roti defect.

Versiunea firmware a receptorului este perimata
Actualizati firmware-ul receptorului.
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Capitolul 11 — Buton de sarcini

. o , | )
Butonul de sarcini din partea de sus a barei de instrumente de ghidare =
trebuie apdsat pentru inceperea unei sarcini.

In functie de starea in care se afld sistemul, aspectul butonului de sarcini poate
varia:

°Condi§iile prealabile pentru a incepe o sarcina nu sunt indeplinite. Apasati
pentru afisarea erorilor care impiedica executarea unei sarcini.

y Este pe cale sa fie inceputa o sarcina. (Sarcina exista deja.)

?)O sarcind poate fi inceputd. Inceperea unei sarcini va crea mai intai o sarcing
(si, eventual, un camp).

OO sarcind este in derulare si inregistreaza in mod activ date.

QSarcina este in pauza. Apasati butonul pentru a relua sarcina.

O Sarcina este finalizata.

Notd: Daca sarcina nu este in curs de executie, nu va fi nicio acoperire pe harta sau
in raportul de sarcini si controlul automat al sectiunilor si controlul ratei nu vor fi
disponibile.

Apdsarea butonului de sarcini permite utilizatorului si sa inceapa rapid lucrul, fard

a mai fi nevoie sa configureze un client, o ferma, un camp, o sarcina etc.

Notd: Dacd este deja configurat un camp in locul GPS de la momentul respectiv,
campul este incarcat automat.

Apdsarea butonului initiazd o sarcina si poate crea, de asemenea, un camp dacd nu
este deja incdrcat unul. Apare un mesaj timp de cinci secunde care afiseazd
functiile efectuate automat.



Capitolul 11 — Buton de sarcini

Created field 2021-01-03-09-48-16

Created task NO ECU 20210103

Created guideline group 2021-01-03-09-48-16 m
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Dacd un camp este creat incepand o sarcing, perimetrul campului este determinat
de hotarul sarcinii la finalizarea sarcinii (creatd de acoperirea stabilita). De retinut
cd, daca nu tot campul este acoperit de sarcind, hotarul sarcinii nu se va potrivi cu
perimetrul fizic real al campului. Poate duce, de asemenea, la crearea unui al doilea
camp dacd o altd sarcind este inceputd la capdtul opus al campului, deoarece
sistemul nu are cum sd stie ca cele doud campuri sunt legate fizic. Hotarul din
functia de acoperire (a se vedea Crearea unui hotar din acoperire, pagina 170) se
poate folosi pentru modificarea hotarului sarcinii intr-un hotar real, dacd se
doreste. (Trebuie selectatd sarcina folosita pentru pozarea acoperirii.) Alternativ, se
poate inregistra un hotar nou.

Nota: Hotarele sarcinilor nu pot fi folosite pentru afisarea de haturi sau efectuarea
de intoarceri pe hat.

Fila cu setari pentru sarcini (Task Settings) din ecranul de informatii despre sarcini
(Task Information) (a se vedea Vizualizarea informatiilor despre sarcini, pagina
140) afiseaza denumirile functiilor generate automat. Pot fi editate din
gestionarea stocurilor (a se vedea Gestionarea stocurilor, pagina 248).

Trecerea unei sarcini in pauza
Utilizatorul trebuie sa treacd sarcina in pauza ori de cate ori trebuie sa paraseascd

campul pentru operatii precum reumplerea rezervorului. Apdsati o pentru
afisarea ecranului urmator, apoi selectati Pause (Pauzd).
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Stop Task

If you are finished with this task
press “Done” and it will be
completed and unloaded. If you will
do more work on this task later
press "Pause”.

Cancel Pause Done

Apdsati butonul 0 pentru reluarea sarcinii dupd revenirea pe camp.

Finalizarea unei sarcini

Apadsati o apoi selectati Done (Terminat).

Odatd finalizata o sarcing, este trecuta in starea de oprita si este arhivata impreund
cu dependentele ei (de ex. hotarele campului, produse, linii de orientare folosite in
sarcind). Sarcina va fi exportatd in TAP daca este activat.

Daca o sarcina este oprita din cauza unei erori, poate fi reincarcatd si repornitd - a
se vedea Selectarea unei sarcini existente, pagina 178. Este afisat un avertisment
care trebuie acceptat inainte ca sarcina sa poata fi repornita.



Capitolul 12 — Meniu de camp

Acest capitol detaliaza modul de setare a clientului, fermei, campului, hotarelor,
zonelor de excludere si a punctelor de semnalizare.

Consola va stoca informatiile despre camp astfel incat, odata configurate, detaliile
campului sd poata fi reapelate pentru alte sarcini pe acelasi camp.

Conduceti pana la camp si urmati pasii pentru configurarea campului si
identificarea functionalitatilor lui.

Nota: Vehiculul trebuie sa fie in sau in apropierea campului ca sa apara pe ecran
hotarele si informatiile aferente.

12.1. Selectarea unui camp

Conducerea intr-un camp (cand nu existd niciun camp selectat sau sarcind in
derulare) sau pornirea consolei Topcon intr-un camp va incdrca automat acel
camp.

Daca un camp a fost selectat anterior sau este in derulare o sarcing, se afiseaza un
mesaj la intrarea pe un camp nou, oferind optiunea de selectare a campului.

Entered field NORTH ‘

Pentru selectarea manuald a unui camp:

1. Tineti apdsat pe ecran si trageti degetul peste hotarul de camp necesar.

Se afiseazd fereastra contextuald de selectare a campului.

+ ¥ @O & &

6

>
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12.1. Selectarea unui camp

2. Selectati fereastra contextuala pentru activarea campului.
Alternativ:

1. Selectati Field Menu ‘ (Meniu de camp)/ Select Field E(Selectare
camp).

Campurile afisate pot fi filtrate. Pot fi selectate maxim patru criterii de filtrare
simultan.

2. Selectati ™ pentru afisarea optiunilor de filtrare.

Tineti apdsat pe un camp pentru afisarea de informatii detaliate despre acel
camp.

Campurile afisate pot fi sortate dupd denumire sau distanta selectand lg

Select Field

SMITH SMITHS

3. Selectati cdmpul necesar si confirmati.
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12.2. Crearea unui camp

1. Selectati Field Menu ‘ (Meniu de camp)/ New Field 0 (Camp nou).

Notd: Denumirile implicite ale campurilor sunt oferite cand apar optiunile de
denumire. Este foarte recomandat ca operatorul sa numeasca articolele intr-
un mod atent si structurat pentru a permite o utilizare usoard in sezoanele
viitoare.

Notd: Dacd este nevoie, se poate crea un camp fdra a-l asocia unui client sau
unei ferme. Odata ce creati un client si /sau o fermd, va fi asociat(d) cu toate
campurile pe care le creati pana cand treceti la un camp care se afld intr-o alta
ferma.

2. Selectati CLIENT NAME (Denumire client), selectati New (Nou),
introduceti o denumire si confirmati (sau selectati un client existent dacd
ati configurat deja cativa).

# | CLIENT NAME
None

. FARM NAME
None

FIELD NAME
<Create New>

3. Selectati FARM NAME (Denumire fermd), introduceti o denumire si confirmati
(sau selectati o fermd existenta daca ati configurat deja cateva).

4. Selectati FIELD NAME (Denumire camp), introduceti denumirea si confirmati.

5. Completarea acestei sectiuni selecteaza campul nou. Continuati cu
Configurarea unui hotar nou, pagina 168.

Notd: Pentru a modifica oricare dintre aceste setari dupa ce au fost confirmate,
consultati Gestionarea stocurilor, pagina 248.
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Descarcarea unui camp

12.3. Descdrcarea unui camp

Optiunea Unload field (Descdrcare camp) ® se poate folosi pentru a iesi dintr-un
camp si din punctele de semnalizare, hotarele etc. asociate. Impiedica addugarea
unei noi acoperiri in camp dacd vehiculul a fost mutat intr-un camp nou, dar
operatorul a neglijat crearea unui nou camp / unei sarcini noi.

Dacd nu este utilizatd aceasta optiune, cand vehiculul se muta la mai mult de 15
km de campul curent, este afisat urmadtorul mesaj, iar campul este descdrcat
automat ,The active field is more than 15 km away and has been deactivated and
its data unloaded.” (Campul activ este la mai mult de 15 km distanta si a fost
dezactivat si datele lui au fost descarcate.

Notd: Consola nu va mai reporni cand a mers prea departe de campul curent.
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12.4. Configurarea punctelor de semnalizare

Punctele de semnalizare sunt utilizate pe harta de orientare pentru a indica
obstacolele si elementele notate in camp.

Notd: Daca este necesar, punctele de semnalizare se pot folosi cu 0 zond de
excludere in jurul obstacolului (cum ar fi 0 gaurd mare sau un turn electric). Dacd
este necesar sa procedati asa, Cititi aceasta sectiune si Editarea unui hotar, pagina
172.

1. Conduceti pana la elementul de semnalizat.

L
2. Selectati Field Menu ‘ (Meniu de camp)/ Set Flag Point '
(Configurare punct de semnalizare).

3. Pentru a marca obstacolul, alegeti un simbol de steag care sa fie plasat in
acel loc pe harta.

Add Flag Point

P Flag ] “ Caution

F Danger Water Hazard
"t Tower @ Hole

@B Rocks Gy Weeds

& Tree Custom
Cancel
Notd: Pentru modificarea presetarilor punctelor de semnalizare, a se vedea
Configurarea punctelor de semnalizare, pagina 81.

4. Pentru personalizarea punctelor de semnalizare, selectati Custom
(Personalizat) pentru definirea unui anumit punct de semnalizare.
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Add Flag Point

. I_! F _ '.‘h.j.;‘l

® @ g u »

5. Selectati simbolul necesar, selectati FLAG POINT NAME (Denumire punct de
semnalizare) si introduceti denumirea. Confirmati denumirea. Confirmati
pentru a adduga punctul de semnalizare personalizat.

FLAG POINT NAME

Cancel

0. Dacd este necesard o zond de excludere in jurul obstacolului, mergeti la
Editarea unui hotar, pagina 172.

7. Dacd nu este necesara o zona de excludere, conduceti la urmatorul element
din camp de semnalizat si repetati procedura.

12.4.1. Lucrul cu puncte de semnalizare

1. Tineti apdsat marcajul punctului de semnalizare de pe ecran timp de 0,5
secunde. Va aparea o fereastra contextuala:

Edit (Editare) ,

Editati setdrile punctului de semnalizare.

Edit Flag Point

NAME

Weeds “

OBSTACLE RADIUS
30.0m

ALARM
Custom Distance

WARNING DISTANCE
30,0 m
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Name (Denumire): Editati denumirea punctului de semnalizare sau modificafi
pictograma afisata.

Obstacle radius (Razd obstacol): Introduceti o raza care este afisata in jurul
punctului de semnalizare.

Alarm (Alarma): Activati/dezactivati alarma punctului de semnalizare si
selectati distanta de declansare implicita sau una personalizatd. (Suprascrie
setarea Flag Point Nearby (Punct de semnalizare in apropiere) din alarmele
generale - a se vedea Configurarea alarmelor, pagina 70.)Aceasta setare nu
este vizibila dacd alarma este dezactivata in alarmele generale.

Warning distance (Distanta de avertizare): Introduceti o distantd
personalizata la care sd se declanseze alarma punctului de semnalizare. Se
masoara de la marginea razei obstacolului (Obstacle Radius). (Suprascrie
setarea Flag Point Nearby (Punct de semnalizare in apropiere) din alarmele
generale - a se vedea Configurarea alarmelor, pagina 70.)

I-

Schimbarea pozitiei steagului
Mutati punctul de semnalizare apdsand si tragand-ul intr-o pozitie noua.

P

Corectarea abaterilor GPS

Mutati vehiculul in locul punctului de semnalizare pentru compensarea
abaterilor GPS. Nota: Pentru eliminarea compensarii aplicate pentru abaterile
GPS, a se vedea Compensarea abaterilor GPS, pagina 231.

Stergere E

Eliminati punctul de semnalizare selectat.
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12.5. Configurarea unui hotar nou

Configurarea hotarului stabileste perimetrul campului (sau a unei sectiuni dintr-un
camp). Hotarele se pot suprapune.

Daca este necesar, este posibil sa creati mai multe hotare intr-un camp. Pot fi
create conducand in jurul hotarului (a se vedea mai jos), pot fi create din acoperire
(a se vedea Crearea unui hotar din acoperire, pagina 170) sau pot fi create din
fisiere de forma (a se vedea Crearea unui hotar dintr-un fisier de forma, pagina
171).

Nota: Dacd operatorul nu inregistreaza un hotar pentru un camp, la finalizarea unei
sarcini, este creat un hotar al sarcinii in jurul perimetrului sarcinii. Hotarele sarcinilor
(Task Boundaries) sunt utilizate pentru a detecta campul data viitoare cand
vehiculul revine pe camp si pentru a grupa sarcinile si liniile de orientare (dacd au
fost create) dupd locatia GPS respectiva, pentru a permite accesul usor la datele
respective in viitor.

De retinut cd, daca nu tot campul este acoperit de sarcing, hotarul sarcinii nu se va
potrivi cu perimetrul fizic real al campului. Poate duce, de asemenea, la crearea
unui al doilea camp daca o alta sarcind este inceputa la capatul opus al campului,
deoarece sistemul nu are cum sd stie ca cele doud campuri sunt legate fizic.
Hotarul din functia de acoperire (a se vedea Crearea unui hotar din acoperire,
pagina 170) se poate folosi pentru modificarea hotarului sarcinii intr-un hotar real,
daca se doreste. Alternativ, se poate inregistra un hotar nou.

Interiorul unui hotar creat duce implicit la o regiune de lucru. Dar orice hotare
create la interiorul acelui hotar duc implicit la o regiune exclusa (afisata cu gri
dezactivat). Aceste proprietdti pot fi editate. A se vedea Editarea unui hotar, pagina
172.

Se poate specifica un decalaj de inregistrare a hotarului pentru a controla daca
hotarul este inregistrat in raport cu vehiculul. Explica gardurile si alte obstacole
care nu permit vehiculului sa se deplaseze exact pe hotar.



Capitolul 12 — Meniu de camp

Odatad introdus decalajul, vehiculul trebuie condus in jurul hotarului campului.

1. Conduceti vehiculul pana la marginea campului.

v
2. Selectati Field Menu ‘ (Meniu de camp)/ Boundary Offset #* (Decalare

hotar).

Q RECORDING OFFSET
~—= Right

YA ADDITIONAL OFFSET
0.000 m

RECORDING POSITION
4 Implement Front

ADDITIONAL FRONT OFFSET
- 0.000 m

S -

e Recording Offset (Decalare inregistrare): Pozitioneazd decalajul pe stanga sau
dreapta uneltei agricole.

e Additional Offset (Decalare suplimentara): Introduceti o valoare pozitiva
pentru extinderea decalajului dincolo de marginile uneltei agricole. O valoare
negativa pozitioneaza decalajul in limitele uneltei agricole.

e Recording Position (Inregistrare pozitie): Selectati pentru inregistrarea
hotarului din fata sau din spatele uneltei agricole sau din pozitia vehiculului.

e Additional Front Offset (Decalaj frontal suplimentar): Mutd pozitia de
inregistrare inainte (sau inapoi dacd este introdusd o valoare negativd).

Nota: Trebuie sa fi fost stabilitd o unealtd agricold la configurare, dar unealta
agricola efectiva nu trebuie sd fie fizic atasata la vehicul.

3. Selectati Inregistrarea hotarului cémpuluiEI.

4. Conduceti vehiculul in jurul hotarului campului. O linie albastrd va afisa hotarul
in curs de inregistrare, luand in considerare orice decalaj.
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5. Selectati Pause (Pauza) [l pentru trecerea in pauzd a inregistrarii. Este util
dacd un obstacol impiedicd conducerea pe hotar. Pictograma se va modifica

pentru a afisa optiunea de inregistrare. Selectati Record EI (Inregistrare)
pentru continuare. Hotarul va inregistra o linie dreaptd intre punctul in care
inregistrarea a fost trecutd in pauza si punctul in care a fost reluatd. De
retinut cd inregistrarea hotarului poate fi trecutd automat in pauza daca este
oprit intrerupatorul principal (a se vedea Trecerea in pauza a inregistrarii
hotarelor din intrerupdtorul principal, pagina 35).

6. Pe masura ce vehiculul se apropie de punctul de pornire, selectati Complete

Field Boundary Recording (Finalizare Tnregistrare hotar camp)
pentru finalizarea automatd a hotarului.

7. Repetati procedura pentru mai multe hotare dacd este necesar.

12.5.1. Crearea unui hotar din acoperire
Un hotar poate fi creat din acoperirea existenta.

1. Selectati Field Menu ‘ (Meniu de camp)/ Create Boundary from

Coverage @ (Creare hotar din acoperire) pentru afisarea panoului de
configurare Boundary from coverage (Hotar din acoperire).
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® Smoothing (Netezire): Marimea minima a spatiului liber care va fi umplut
automat la crearea unui hotar din acoperire.

® Minimum coverage area (Zond minima de acoperire): Orice acoperire mai
mica decat zona specificatd aici nu va crea automat un hotar.

® Distance from coverage (Distanta fatd de acoperire): Extinde hotarul creat la
distanta specificata fatd de acoperire.

® Excluded Regions (Regiuni excluse)(pornit / oprit): Regiunile excluse sunt
utilizate pentru a indica zonele care nu vor avea aplicare de produs daca se
utilizeaza controlul sectiunilor. Activarea acestei optiuni va crea automat
regiuni excluse din orice spatii goale ale acoperirii care se afla in aria totald de
acoperire.

® Minimum excluded area (Zond minimd exclusd): Orice spatiu liber din
acoperire mai mic decat zona specificata aici nu va crea automat o regiune
exclusa. Previne crearea automatd a unor spatii goale foarte mici ca regiuni
excluse in acoperirea din interiorul hotarului.

In jurul marginii exterioare a acoperirii existente este trasat un hotar (sau sunt
trasate mai multe hotare). La campul curent sunt addugate hotare noi.

12.5.2. Crearea unui hotar dintr-un fisier de formad
Hotarele pot fi importate dintr-un fisier de forma stocat pe USB sau TAP.

1. Incarcati fisierul de formd pe un stick USB (daca se utilizeazd) si introducet
USB-ul in consold. (Alternativ, asigurati-va cd aveti consola conectata la
TAP)

2. Selectati Field Menu ‘ (Meniu de camp)/ Create Boundary from

Shapefile a (Creare hotar din fisier de forma).
3. Selectati pictograma USB sau TAP din partea de jos a ecranului.
4. Navigati la locatia in care este stocat fisierul de forma si selectati-I.

5. Confirmati pentru a importa hotarul din fisierul de forma.
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12.5.3. Editarea unui hotar
Odatd ce este creat un hotar, poate fi editat.
1. Apdsati ecranul timp de 0,5 secunde si glisati degetul peste hotar. Hotarul este

evidentiat si este afisata o fereastrd contextuald la ridicarea degetului de pe
ecran:

@ Activati directia pe hotar. A se vedea Utilizarea directiei la hotar, pagina
196. Selectati Guidelines Menu (Meniu linii de orientare)/ Change Guidance
Mode (Modificare mod de ghidare) dacd aceastd optiune este selectata
accidental.

., Selectati pentru afisarea ecranului Edit Boundary (Editare hotar).

Edit Boundary
i NAME

EXCLUSION HEADLAND
No

REGION TYPE
Categorized Region

CATEGORY J

) ROCKS Il |

'Name (Denumire): Denumire optionala folositd pentru identificarea hotarului.

\Exclusion Headland (Excludere hat): Seteazd daca marginile hotarului de zone
de excludere vor fi tratate drept hat (a se vedea Configurarea unui hat de
lucru, pagina 174).

'Region Type (Tip regiune):
° Work Region (Regiune de lucru): Regiunile de lucru sunt folosite pentru a

indica zone in care se va aplica produs daca se foloseste controlul
sectiunilor.

° Excluded Region (Regiune exclusd): Regiunile excluse sunt folosite pentru a
indica zonele in care nu se va aplica produs dacd se foloseste controlul
sectiunilor.
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° Disabled (Dezactivat): Existenta hotarului este ignoratd.

© (ategorized Region (Regiune categorizatd): Acolo unde existd un numar
mare de hotare, poate fi utila alocarea fiecdreia unei categorii (de exemplu,
pentru a include zone in timpul pulverizarii, dar pentru a le exclude de la
semanat). Categoriile pot fi apoi utilizate pentru a defini regiuni de lucru si
regiuni excluse pentru sarcina curenta (a se vedea Configurarea regiunilor
de sarcini, pagina 180).

'Category (Categorie): Folositd pentru a aloca sau crea categorii de regiuni.
Afisatd numai dacd la tipul de regiune (Region Type) este selectatd regiunea
categorizata (Categorized Region). (Butonul de cos de gunoi de langa acest
camp poate fi utilizat pentru a sterge categoriile neutilizate.)

Butonul de cos de gunoi din partea de jos a ecranului poate fi utilizat pentru a
sterge hotarul selectat.

12.5.4. Eliminarea unui hotar

Dacd trebuie modificat un hotar, poate fi sters si se adauga un hotar nou. Pentru a
sterge un singur hotar, se poate utiliza butonul de cos de gunoi din ecranul Edit
Boundary (Editare hotar).

Pentru a sterge toate hotarele dintr-un camp:

1. Conducetiin camp.

2. Selectati Field Menu ‘ (Meniu de camp)/ Select Field E(Selectare
camp) pentru alegerea clientului, fermei si denumirilor campurilor. Hotarul va
aparea pe ecran.

3. Pentru a elimina hotarul, selectati Clear Boundary = (Stergere hotar). Va
apdrea un mesaj pentru confirmare.

Nota: Stergerea hotarelor este 0 actiune permanenta.
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12.6. Configurarea unui hat de lucru

Uneltele agricole functioneazd adesea in jurul hotarului diferit de restul campului.
Un hat creeaza o zona in interiorul liniei hotarului, care va fi lucrata diferit. Latimea
va depinde de metoda de lucru a operatorului pe teren.

Nota: Datele hatului sunt stocate cu unealta agricold selectatd. Permite ca fiecare
unealtd agricold sd aiba cerinte diferite de hat.

Nota: Un hat poate fi creat numai dupa inregistrarea unui hotar, a se vedea
Configurarea unui hotar nou, pagina 168.

Urmati pasii pentru a configura hotarul de lucru pentru aceasta unealtd agricold la
interiorul hotarului campului.

1. Selectati Field Menu ‘ (Meniu de camp)/ Configure headland
for this implement (Configurare hat pentru aceastd unealta agricold)

Headland Options

HEADLAND
Enabled

HEADLAND WIDTH (SWATHS)
0.0

HEADLAND OFFSET
0.0m

LOOK AHEAD
10m

Configure actions

2. Asigurati-vd ca este activat hatul (Headland).
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Latimea hatului poate fi definitd folosind Headland Width (Ldtime hat) sau
Headland Offset (Decalare hat). Daca sunt utilizate ambele, cele doud cifre
sunt adunate pentru ldtimea totala a hatului.

. Selectati Headland Width (Swaths) (Latime cat (randuri)) si introduceti
ldtimea hatului in brazde de la interiorul hotarului, apoi confirmati. Randul este
ldtimea de lucru a uneltei agricole.

Notad: Pentru a seta o latime de hat care nu este legata de latimea randului,
utilizati Headland Offset (Decalare hat) pentru a introduce o valoare.

. Pentru a mari latimea hatului, dacd este necesar, selectati Headland Offset
(Decalare hat).

Poate fi util pentru a furniza o zond-tampon pentru directie daca latimea
hatului a fost setata astfel incat varful uneltei agricole sd atingd gardul.

Daca ati inregistrat hotarul campului astfel incat linia albastrd sd fie in partea
de sus a liniei de gard (hotarul fizic real al campului), apoi setati un hat de 1
rand, vi se va cere sd conduceti cu varful uneltei agricole atingand gardul
pentru a umple aceastd zona fara suprapunere.

Evident, nu este un scenariu deosebit de util. Deci, in aceasta situatie, puteti
adduga un decalaj de 1 metru (de exemplu) la hat, care va deplasa hatul cu
inca 1 metru in interiorul hotarului, permitandu-va sa aveti un spatiu liber de 1
metru intre unealta agricola si gard.

. Introduceti masurdtoarea decalajului si confirmati.

. Selectati Look Ahead (Privire inainte). Seteaza la cati metri in fata
vehiculului sa se uite sistemul pentru a raspunde cu actiuni.

. Introduceti distanta in fata vehiculului pentru actiuni si confirmati.

8. Selectati Configure actions (Configurare actiuni).
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Configure Headland Actions

i Action Name |

| x Auto Zoom ‘

|
| % Alarm | ‘

ACTION STATE
Disabled

Zoom Level
1 5

Denumire actiune

e Alarm (Alarma): Seteaza o alarma de declansat la apropierea de hat.

® Auto Zoom (Zoom automat): Dacd este activatd, vizualizarea hartii va mdri sau
micsora pana la nivelul de zoom definit pe masurd ce vehiculul se apropie de
hat si va reveni la nivelul de zoom definit initial pe mdsurd ce vehiculul
pardseste hatul. Selectati nivelul de zoom preferat.

Nota: Cand o actiune este activatd, este marcatd cu un #. Cand o actiune este
dezactivatd, este marcatd cu un %.

Stare actiune
Permite vizualizarea hartii pentru a mdri cand va apropiati de hat.

Mesaj
Introduceti cuvintele pentru un mesaj vizual (de exemplu, ,Se apropie hatul”).
Introduceti textul si confirmati.

Tip audio
Seteazd o alarma sonord. Alegeti tipul si confirmati.

9. Confirmati actiunile de alarmad si zoom. Ecranul poate afisa acum un hat in
portocaliu la interiorul liniei de hotar.



Capitolul 12 — Meniu de camp

Sy O+ 2 Q

Apropierea de hat va declansa alarma si zoom-ul care a fost setat.
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Meniul de sarcini (Task Menu) selecteazd sau configureaza informatii specifice
despre sarcini asociate campului ales. Utilizand acest meniu, informatiile despre
sarcini sunt stocate si activitatea poate fi inregistrata si raportata.

Nota: Sarcinile erau denumite anterior ,lucrari” in Horizon. Toate datele care au fost
anterior intr-un format proprietar Topcon sunt acum stocate in format XML
TaskData conform standardului ISOBUS 11783-10. Este standardul cel mailarg
utilizat in industrie si permite prelucrarea datelor de cdtre sisteme terte, cum ar fi
sistemele informatice de gestionare a fermelor.

13.1. Selectarea unei sarcini existente

Informatiile despre sarcini pot fi inregistrate, stocate si transferate pentru acces
ulterior.

Conduceti in camp si urmati pasii pentru a alege o sarcind existentd. Pentru a crea
0 sarcina noud, consultati Crearea unei sarcini noi, pagina 179.

3
1. Selectati Task Menu L (Meniu de sarcini)/ Select Task a (Selectare
sarcind).

Sarcinile afisate pot fi filtrate. Pot fi selectate maxim patru criterii de filtrare
simultan.

2. Selectati ™ pentru afisarea optiunilor de filtrare.

Nota: La filtrarea dupd unelte agricole @ afiseazd o listd de unelte agricole
asociate cu sarcinile din sistem, nu o listd cu profilurile uneltelor agricole de
pe aceastd consola.

Tineti apdsatd o sarcind pentru a afisa informatii detaliate despre ea.

Sarcinile afisate pot fi sortate dupa denumire, distantd, vechime sau datd prin

I=
selectarea é'

3. Selectati sarcina si confirmati.
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13.2. Crearea unei sarcini noi

Crearea unei sarcini in camp aloca sarcina campului respectiv. Dar, daca este
necesar, se poate selecta un camp existent diferit sau se poate crea manual un
camp nou din acest ecran. (Poate fi util daca se planifica lucrari in alte campuri.)

1. Pentru configurarea unei sarcini noi, selectati Task Menu h‘ (Meniu de

sarcini)/ Create New Task (Creare sarcind noud) -

TASK NAME
SEEDER SECTIONS 20201019

Field
MNone

T3 Prescriptions
bty

=3

Cancel

2. Selectati TASK NAME (Denumire sarcind).
3. Introduceti o denumire si confirmati.

Notd: Denumirile implicite ale campurilor sunt oferite cand apar optiunile de
denumire. Este foarte recomandat ca operatorul s numeasca articolele intr-
un mod atent si structurat pentru a permite o utilizare usoard in sezoanele
viitoare.

Daca este activat VCR, se afiseaza optiunea Prescriptions (Prescriptii). Se
poate utiliza pentru configurarea unei prescriptii de sarcini. A se vedea
Configurarea controlului vitezei variabile , pagina 183.

4. Confirmati noua sarcina.
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13.3. Configurarea regiunilor de sarcini

Dacd unul sau mai multe hotare din campul curent are/au o categorie denumita
(a se vedea Editarea unui hotar, pagina 172) si este activa o sarcing, pot fi selectate
tipuri de regiuni pentru sarcina curentd.

Nota: Toate regiunile categorizate care nu sunt specificate in regiunile de lucru
sau regiunile excluse sunt tratate ca si cum hotarul nu exista pentru aceastd
sarcing.

1. Pentru configurarea unei regiuni de sarcini, selectati Task Menu h—
(Meniu de sarcini)/ Configure Task Regions . (Configurare regiuni de

sarcini).
| Task Regions

WORK REGIONS
ROCKS

EXCLUDED REGIONS
TREES

Cancel

° Work Regions (Regiuni de lucru): Continuturile hotarului sunt incluse in
zona de lucru a acestei sarcini.

° Excluded Regions (Regiuni excluse): Continuturile hotarului sunt excluse
din zona de lucru a acestei sarcini.

2. Selectati tipurile de regiuni de inclus si exclus pentru sarcina curenta.

Nota: Zonele care vor fi tratate sunt indicate ca zone gri mai deschis pe hartd
(dacd este activat controlul automat al sectiunilor si limita de hotar (Boundary
Limit) nu este setatd pe nelimitat (Unlimited).
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13.4. Stergerea unei sarcini

Va elimina toate informatiile de acoperire de pe ecran si va sterge datele despre
sarcind care au fost inregistrate in sarcina curenta. Nu afecteaza informatiile despre

camp sau liniile de orientare setate pentru camp.

L
1. Selectati Task Menu ™= (Meniu de sarcini)/

Clear Task j (Stergere sarcind). Apare

urmadtorul mesaj:
Clear Task

Are you sure that you would like to
clear this task? All coverage data
will be cleared. Task totals will be

reset.

No Yes

2. Selectati Yes (Da) pentru a sterge datele sau No (Nu) pentru a pastra datele.

Pentru a sterge fermele sau campurile sau datele de sarcina create anterior, a se
vedea Gestionarea stocurilor, pagina 248.
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13.5. Configurarea controlului vitezei variabile

Inainte de utilizare, controlul vitezei variabile (VRC) trebuie configurat cu un
controler si trebuie activat in ecranul de configurare (System (Sistem)/ Features
(Functionalitati)/ Implement (Unealtd agricola)).

Selectat] 9 pentru activarea sau dezactivarea afisarii hartii VRC pe ecranul de
ghidare.

Ratele de aplicare a produsului care pot fi controlate de consold sunt addugate
automat la lista de tinte disponibile. Daca ECU are suport pentru tinte de control
care nu au fost adaugate automat in lista, de ex. viteza pompei sau a
ventilatorului, pot fi addugate si la lista de

tinte de control. Pentru aceasta, apasati butonul ’!'F§i apoi selectati tinta dorita
din lista de tinte disponibile care este afisatd. Controlul vitezei acestei tinte poate fi
apoi configurat in acelasi mod ca oricare dintre celelalte tinte din listd.

1. Selectati sau creati o sarcina.

Iy
2. Selectati Task Menu L (Meniu de sarcini)/ Configure Task

—
'|.'| ?l . . .. v
=% (Configurare prescriptii sarcind).

"
=D

Prescriptions

Nota: Prescriptiile de sarcini pot fi configurate si in ecranul New Task (Sarcind
noud). A se vedea Crearea unei sarcini noi, pagina 179.

Task Prescriptions

Target ‘ Source ‘ Attribute ‘ Unit
(1) TC Test Bin 1:1

Setpoint Rate Rans b
2) TC Test Bin 2:1

S ik None L/ha

Setpoint Rate

# - cancel -

e Target (Tinta): Rezervorul sau bena comandat(a). Selectati + pentru
adaugarea altei tinte.
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® Source (Sursd): Sursa de viteza pentru tinta:

° None (Niciuna): Fara controlul vitezei pentru aceastd tinta.

° Fixed (Fixa): Valori fixe pentru Default (Implicit), Out of Field (In afara
campului) si Position Lost (Pozitie pierdutd).

© Task prescription (Prescriptie sarcina): Folositi o hartd de prescriptie pe
baza de grild asociata cu sarcina selectata, creata pe un software extern.

© Shapefile (Fisier de forme): Importati un fisier de formd (.shp) de pe un
stick USB sau din TAP sau selectati unul dintre fisierele de forme
stocate pe consola.

© Peer control (Control similar): Controlati tinta in baza unei valori de la un
ECU diferit, de exemplu un senzor de azot (CropSpec).

e Attribute (Atribut): Sursa vitezei (prescriptia sarcinii, fisierul de formd sau sursa
fixd) poate avea mai multe atribute pentru definirea vitezelor pentru mai mult
decat o tintd. Permite operatorului sa asocieze prescriptia la tinta
corespunzdtoare.

® Unit (Unitate): Unitdtile folosite in fisierul de forma.

° Prefill (Completare automatd): Dacd sarcina anterioara continea
prescriptii, folositi acest buton pentru completarea automatd a acestei sarcini
cu setarile de prescriptie folosite in sarcina anterioard. Sursele de viteza fixe si
prin comandad de echipamente similare pot fi preluate fara nicio modificare,
dar fisierele de forme devin valori fixe.

13.5.1. Optiuni de surse

Sursa fixd

Daca este selectat Fixed (Fixd) ca Source (Sursd), este afisat urmatorul ecran.
DEFAULT POSITION LOST OUT OF FIELD
0.0 kg/ha 0.0 kg/ha 0.0 kg/ha

e —

e Default (Implicitd): Viteza implicita de aplicat.
® Position lost (Pozitie pierdutd): Viteza de aplicat dacd se pierde pozitia GPS,

e Qut of field (In afara campului): Viteza de aplicat daca unealta agricola se
deplaseaza dincolo de hotarul campului.

184



Capitolul 13 — Meniu de sarcini

Sursa prescriptiei sarcinii

Sarcinile pot fi create pe un sistem extern cu prescriptiile asociate configurate intr-
un format de grila. Aceste sarcini pot fi importate de pe USB prin intermediul
gestionarii stocurilor (a se vedea Importul de sarcini de pe un dispozitiv USB,
pagina 257). Daca sarcina selectata are asociata o prescriptie, aceasta optiune
poate fi utilizatd pentru a o aplica unei tinte.

Datele despre sarcini pot fi si importate prin TAP. A se vedea Importul unei selectii
de date despre sarcini din TAP, pagina 258.

Sursa din fisier de formd
Dacd este selectat Shapefile (Fisier de formd) pentru Source (Sursa):

1. Daca este necesar, introduceti un USB cu hdrti de prescriptie sau asigurati-va
cd aveti consola conectatd la TAP.

2. Selectati USB ‘ TAP ¥ sau consola - ca sursd a fisierului de
forme.

3. Navigati la locul fisierului de formd (.shp) de importat si selectati-I.

Select VRC Prescription Maps
- Vrc (¥ h

VRC Prescription Maps (.shp):
2 prod_Multi.shp

B Hill_poly.shp

Bf02 Agstar 2012.shp
Bf02 FlexN 2012.shp
pmats map1 _ci vi.shp
pmats_map1_ci_v2.shp

pmats_map1 _ci v3.shp

pmats_map1_mt_v2.shp

e “
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Odata ce fisierul de forma este selectat si importat, este afisat urmatorul ecran.

_~ | ATTRIBUTE P
RATE

100 kg/ha 120 kg/ha

SCALE DEFAULT UNIT
1.000 0.0 kg/ha kg/ha

o Attribute (Atribut): Selectati ce atribut vreti sa folositi din fisierul de formd. !
Scale (Scard): Este implicit 1, ceea ce inseamnd ca prescriptia definitd in sursd
va fi folosita direct. Dar, in functie de conditiile meteo, operatorul poate alege
sd reducd sau sd creasca viteza de aplicare. Permite o crestere uniformd
pentru toate vitezele definite. De exemplu, o scara de 1,1 va aplica 110% din
viteza definita in sursd.

e Default (Implicitd): Defineste viteza de utilizat daca sursa nu specifica o vitezd
pentru regiunea respectiva din camp.

e Unit (Unitate): Selectati unitatea fisierului de forma din lista derulantd. Dacd
folositi alta unitate pe consola, se aplica un factor de scalare pentru a modifica
valorile din fisierul de forma la cele utilizate pe consold. Permite unui utilizator
care are consola pe sistem metric, de exemplu, sa foloseasca un fisier de formad
in galoane/acriin loc de litri/hectare.
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Liniile de orientare sunt utilizate pentru a indica calea pe care vehiculul trebuie sd
se deplaseze pentru o acoperire optima. Sistemul va utiliza latimea uneltei
agricole pentru a seta linii distantate uniform de-a lungul campului.

Numarul de linii de orientare afisate per camp este limitat la 20, cu exceptia
cazului in care este activat traficul controlat. A se vedea Configurarea ghidarii,
pagina 50.

Daca anumite functii de orientare nu sunt necesare, pot fi dezactivate. A se vedea
Configurarea ghidarii, pagina 50.

Apdsarea pentru a selecta o linie de orientare de pe harta deschide o fereastra
contextuala care va permite sa:

x Activati / dezactivati linia de orientare pentru directie si generarea liniei
de cale.

j Editati denumirea liniei de orientare.

Comutati propagarea. Liniile de orientare standard sunt propagate
t -‘- (repetate) pe intrequl camp la o distanta una de cealalta echivalenta cu

ldtimea uneltei agricole, linia de cale activa fiind in orice moment cea
mai apropiata de pozitia curentd a vehiculului. In anumite cazuri
speciale, propagarea nu este dorita si poate fi oprita cand linia de
orientare incdrcata trebuie urmatd numai pe randul zero (de exemplu,
cand importati o linie de orientare care reprezinta calea completa
pentru traversarea intregului camp). Dacd propagarea este activatd,

pictograma se modificd I H :

E Stergeti linia de orientare.

Nota: Liniile de orientare pot fi editate selectand categoria Guidelines (Linii de
orientare) din Inventory Manager (Gestionarea stocurilor). A se vedea Gestionarea
stocurilor, pagina 248.
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Tipuri de linii de orientare

I Linii de orientare AB paralele, pagina 190
+

S Linii de orientare curbe identice, pagina 193
+)

% Linii AB manuale, pagina 191
q Linii de orientare pivotante centrale, pagina 194
}% Linii de proiect, pagina 198

$ Mod de ghidare ghidaj blocat, pagina 195
@ Mod de ghidare cu directie pe hotar, pagina 196

Y
Nota: Folositi butonul de mod de ghidare ciclica (Cycle guidance mode) 1379
pentru a trece ciclic prin modurile de linii de orientare, ghidaj blocat si directie
pe hotar (disponibil daca este activata directia pe hotar).
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14.1. Selectarea unei linii de orientare existente

Odatd ce au fost create linii de orientare in campuri, ele sunt stocate si pot fi
accesate la sarcini viitoare in camp.

Pentru a comuta intre liniile de orientare, apdsati linia de orientare pe hartd si

selectati\ pentru activarea liniei. Alternativ, puteti comuta linia activd folosind
butonul de ciclare a liniilor de orientare Cycle Guidelines (Ciclare linii de

-}

orientare) =", un dispozitiv de intrare AUX-N (a se vedea Configurarea
comenzilor auxiliare, pagina 85) sau un VDC (a se vedea Configurare VDC, pagina
57).

Se poate folosi si optiunea Select Guideline (Selectare linie de orientare):

1. Din Guidelines Menu l S (Meniul de linii de orientare), selectati modul

necesar de linii de orientare, apoi selectati Select Guideline a (Selectare
linie de orientare).
Sunt afisate toate liniile de orientare din campul curent.

Select Guideline

— SOUTH n

{4 c 20210103 1054
Ill| 20210110 1420
[ll| 120210312 1917

15 c 20210312 1918

2. Selectati linia de orientare necesara si confirmati.
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Utilizarea de linii de orientare drepte

14.2. Utilizarea de linii de orientare drepte

Creeaza linii paralele de orientare, utilizand latimea uneltei agricole pentru a seta
distanta dintre inii.

In cazul in care se lucreaz, in general, in linii drepte, linia AB trebuie sa fie
asezatd in apropierea liniei de hat. Permite un spatiu uniform intre linii in zona
de lucru.

1. Selectati Guideline Menu I S (Meniu de ghidare)/ Create Guideline u

I

2. Pozitionati vehiculul la inceputul randului si selectati Set A Point (Setare

punct A) 0

3. Pentru a seta un punct ,B”, conduceti de-a lungul randului necesar

(Creare linie de orientare)/ Record AB Line (Inregistrare linie AB)

si selectati Complete AB Line o (Finalizare linie AB).

Este afisata o optiune de activare (selectare) a noii linii de orientare, dacd a fost deja
activatd o alta linie. Apare punctul ,B" si liniile de orientare paralele pentru directie
sunt afisate pe ecran.

De asemenea, este afisata o optiune de redenumire a noii linii de orientare.
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W o m s ¢ R

|
Blases)

- # O

R 6 o 0
%}m g‘|00 >04"|"%° .

®

Pentru a vizualiza toate liniile AB din camp, selectati ™ din partea de sus a
ecranului si alegeti Line Numbers (Numere linii). (Necesita un hotar de camp, a
se vedea Configurarea unui hotar nou, pagina 168.)

14.2.1. Configurarea manuald a liniilor AB
De asemenea, este posibila configurarea liniilor AB folosind coordonate.

1. Selectati Guidelines Menu I S (Meniu de linii de orientare)/ Create

Guideline (Creare linie de orientare)/ Record AB Line IGnregistrare

linie AB)/ Manual AB Line (Linie AB manuala) og
Se afiseazd ecranul Manual AB Line (Linie AB manuald).
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Manual AB Line
o -~

@ ##.##

#i# H##
## H##

##.H##

- Cancel “

2. Setati punctul ,A" utilizand una dintre urmdtoarele metode:

® (Conduceti pana in locul dorit si selectati 0
® |ntroduceti coordonatele (latitudine/longitudine) ale punctului ,A".

3. Setati punctul B utilizand una dintre urmatoarele metode:

® (Conduceti panad in locul dorit si selectati o
® Introduceti coordonatele (latitudine/longitudine) ale punctului B.

® |ntroduceti directia de deplasare a liniei AB. Software-ul va plasa automat
un punct ,B” pentru a crea o linie AB a directiei de deplasare dorite, in
raport cu punctul ,A".

Nota: Pentru stergerea unei linii de orientare, selectati j
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14.3. Utilizarea de linii de orientare curbe identice

Unele campuri nu sunt dreptunghiulare si au hotare curbe sau de 0 anumita
formd. Pentru acestea, curbele identice pot fi cea mai buna optiune ca linii de
orientare. Poate fi util pentru directie pe hotarele unui camp si folosirea acestei
linii de orientare pentru operatii viitoare.

Curbele identice permit operatorului sa seteze o linie de orientare curbd si
sistemul va crea linii de orientare echidistante pe camp, pe baza unei latimi a
randului.

1. Selectati Guideline Menu I S (Meniu de linii de orientare)/ Create

Guideline u (Creare linie de orientare)/ Record Identical Curve Sﬂ
(Inregistrare curba identica).

2. Pozitionati vehiculul in punctul de pornire al curbei si selectati Set A Point

O (Setare punct A).
3. Conduceti de-a lungul randului curb. Va aparea o linie neagra in spatele

vehiculului pe harta pentru a indica curba inregistratd. Nota: Dacd este
necesar, inregistrarea liniei de orientare poate fi trecuta in pauza.

4. La sfarsitul randului curb, selectati Complete Identical Curve 0
(Finalizare curbd identicd) pentru a indica sfarsitul inregistrarii curbei.

Este afisatd o optiune de activare (selectare) a noii linii de orientare, dacd a fost
deja activatd o alta linie.

Este afisata o optiune de redenumire a noii linii de orientare.

193



14.4. Utilizarea de linii de orientare pivotante centrale

14.4. Utilizarea de linii de orientare pivotante centrale

Unele campuri sunt cel mai bine lucrate in formd circulard. Permite operatorului sd
creeze linii de orientare in jurul unui punct central de pivotare.

1. Selectati Guideline Menu I S (Meniu de linii de orientare)/ Create Guideline

u (Creare linie de orientare)/ Record Pivot (Inregistrare pivot) Q

2. Pozitionati vehiculul in punctul de pornire al curbei si selectati Start

center pivot recording @ (Incepere inregistrare pivot central).

3. Conducetiin jurul centrului campului. Este afisatd o bara de acuratete a
pivotului pentru a indica progresul credrii liniei de orientare.

Cand sistemul atinge acuratetea necesard pentru a crea pivotul, inregistrarea
se va opri automat. Alternativ, puteti apdsa butonul Complete Pivot (Finalizare
pivot) @ pentru a aproxima pivotul fata de care ati condus pana la
momentul respectiv.

Odata ce sistemul detecteaza arcul, sunt create linii de orientare circulare, pe
baza latimii uneltei agricole.

Nota: De retinut sd luati in considerare raza de bracare a vehiculului si a
uneltei agricole cand conduceti pe primul arc.

Este afisatd o optiune de activare (selectare) a noii linii de orientare, dacd a fost
deja activatd o alta linie.

Este afisata o optiune de redenumire a noii linii de orientare.
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14.5. Utilizarea modului de ghidare ghidaj blocat

Ghidajul blocat este un mod de ghidare bazat pe acoperire. Genereaza o curba
bazata pe acoperirea existentd, indiferent de momentul in care a fost stabilitd acea
acoperire. Este convenabil daca doriti sa directionati in jurul unui contur, dar nu
doriti sa creati si sa salvati o curba sau daca doriti sd continuati directia de-a lungul
unei acoperiri care a fost tratata anterior si pentru care nu ati salvat o curbd.
Aceastd metoda de orientare este uneori denumita ,forma libera”.

1. Selectati optiunea guidelock‘S(Ghidaj blocat) in comenzile de vizualizare
din partea de sus a ecranului de ghidare pentru a comuta pentru intrarea si
iesirea din modul de ghidaj blocat. Pictograma neagrd (sau albd) indica faptul

ca modul de ghidaj blocat este dezactivat, iar pictograma » coloratd indicd
faptul ca este activat. A se vedea Folosirea comenzilor de vizualizare, pagina
129.

3

Alternativ, selectati butonul Cycle guidance mode 1% (Mod de ghidare
)

ciclicd) din meniul de linii de orientare. Se va schimba in 1'% cand este
activat ghidajul blocat (disponibild daca este activatd directia pe hotar).

Este generatd o linie de orientare care urmeazd orice cale pe care 0 apuca vehiculul.
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14.6. Utilizarea directiei pe hotar

Optiunea genereaza o linie de orientare la interiorul hotarului. Implicit, linia de
orientare este decalata cu jumadtate din latimea uneltei agricole distantd fatd de
hotar. Aceasta ldtime poate fi ajustata folosind meniul de deplasare find (a se
vedea Meniu de deplasare find, pagina 229).

Nota: Asigurati-va cd linia de orientare este la o distantd suficienta fatd de hotar
pentru a evita coliziunea cu garduri etc.

Pe masura ce vehiculul se deplaseaza spre centrul campului, sunt create mai multe
linii de orientare. Liniile de orientare sunt distantate intre ele la o ldtime de unealtd
agricold.

Pentru a utiliza aceasta optiune, trebuie sa existe un hotar. A se vedea Configurarea
unui hotar nou, pagina 168.

1. Asigurati-va ca ati activat Boundary Steering (Directia pe hotar) in meniul de

configurare System (Sistem)/ D.Features % (Functionalititi)/ Guidance

“N" (Ghidare).

2. Tineti apdsat pentru a selecta hotarul pe ecranul tactil. Hotarul este
evidentiat.

3. Selectati pictograma @ din meniul contextual.

(3

Alternativ, selectati butonul Cycle guidance mode 13 ‘S(I\/\od de ghidare
3

ciclicd) din meniul de linii de orientare. Se va schimba in 1'% cand este
activatd directia pe hotar.
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Optiunea poate fi utilizatd si pentru directie in jurul hotarului zonelor de
excludere daca Exclusion Headland (Hat de excludere) este setat pe Yes (Da) (a
se vedea Editarea unui hotar, pagina 172).
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14.7. Utilizarea liniilor de proiect

Nota: Optiunea este disponibila numai daca este activat traficul controlat. A se
vedea Configurarea ghidarii, pagina 50. Necesitd licentd. Activarea acestei optiuni
activeaza si grupele de linii de orientare (a se vedea Grupe de linii de orientare,
pagina 214).

Liniile de proiect nu genereaza linii de cale. Numai calea pe care o urmeaza fiecare
linie de proiect poate fi utilizatd pentru orientare sau directie automata.

Din cauza abaterilor GPS, poate fi necesard ajustarea pozitiei liniilor utilizate in
modul de trafic controlat. A se vedea Compensarea abaterilor GPS, pagina 231.

Liniile de proiect pot fi create prin generarea de linii conform deplasarii (As-Driven
Lines) din acoperirea inregistratd intr-o sarcina selectata sau prin modificarea unui
set existent de linii de proiect. Exista doua metode disponibile pentru modificarea
liniilor de proiect existente: divizarea liniilor (Splitting Lines) si adaugarea de linii
de decalaj (Adding Offset Lines).

14.7.1. Generarea de linii conform deplasarii

La generarea de linii de proiect din acoperire, este creata o linie de proiect intre
punctele din care incepe si se opreste acoperirea Si urmeazd aceeasi cale care a
fost urmata cand s-a inregistrat acoperirea/

Urmati acesti pasi pentru a genera linii conform deplasarii:

1. Selectati Guideline Menu I S (Meniu de linii de orientare)/ Create

<
Guideline + (Creare linie de orientare)/ New Project Lines S%J(Linii
de proiect noi), apoi selectati Next (Urmdtorul).

2. Selectati Method (Metoda), selectati Generate As-Driven Lines (Generare
linii conform deplasarii) si confirmati, apoi selectati Next (Urmatorul).

3. Selectati sarcina care are acoperirea care va fi utilizata pentru generarea
liniilor conform deplasarii si selectati Next (Urmatorul).

4. Selectati Project Lines Name (Denumire linii de proiect) pentru a
introduce o denumire noud a setului nou de linii de proiect, apoi selectati
Next (Urmatorul).

5. Odata ce au fost generate noile linii, confirmati din nou pentru a termina.
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Dupad generarea noilor linii de proiect, acestea sunt incdrcate automat si gata de
utilizare.

14.7.2. Divizarea liniilor de proiect existente

Optiunea Split Lines (Linii divizate) este utilizata pentru a crea un nou set de linii

de proiect in care fiecare linie din setul selectat (original) de linii de proiect este
impartita in doua linii.

Noile linii sunt plasate de o parte si de alta a liniei initiale si sunt separate la o
distantd introdusa de operator. Liniile initiale nu sunt addugate in noul set de linii de
proiect.

Nota: Pentru aplicatiile cu trestie de zahdr, aceasta optiune poate fi utilizatd
pentru a crea linii care pot fi utilizate pentru 0 combina de recoltare pe un singur
rand din liniile de proiect care au fost utilizate pentru ghidarea unei masini de
plantat pe doud randuri.

Urmati acesti pasi pentru a crea un nou set de linii de proiect prin divizarea unui
set existent de linii de proiect:

1. Selectati Guideline Menu l S (Meniu de linii de orientare)/ Create

<
Guideline i (Creare linie de orientare)/ New Project Lines %’:(Lmn
de proiect noi), apoi selectati Next (Urmatorul).

2. Selectati Method (Metodd), selectati Modify Existing Project Lines (Modificare
linii de proiect existente) si confirmasi, apoi selectati Next (Urmdtorul).

3. Selectati Modification Type (Tip de modificare), selectati Split Lines (Divizare
linii) si confirmati, apoi selectati Next (Urmatorul).
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4. Selectati setul existent de linii de proiect care vor fi utilizate pentru a genera
noul set de linii divizate si selectati Next (Urmatorul).

5. Selectati File Name (Denumire fisier) pentru a introduce o denumire pentru
noul set de linii de proiect si confirmati, apoi selectati Next (Urmdtorul).

0. Selectati Offset (Decalaj) si introduceti decalajul (distanta dintre fiecare
linie initiala si noile linii divizate corespondente) si confirmati, apoi
selectati Next (Urmatorul).

— 1 —» :
RE— |
L3 % .13
- E & & *
| 10 |
b -
! 2
1 Linii divizate
2 Linii initiale
Dupad generarea noilor linii de proiect, acestea sunt incarcate automat si gata de
utilizare.

14.7.3. Adaugarea de linii de decalare pentru linii de proiect existente

In cazul optiunilor Add Offset Lines (Addugare linii de decalaj), liniile din setul
initial de linii de proiect sunt copiate in setul nou, liniile de decalaj sunt addugate
la acestea, astfel incat o linie de decalaj sd fie plasatd central intre fiecare dintre
liniile existente.
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Nota: Pentru aplicatiile cu trestie de zahdr, aceasta optiune poate fi utilizata
pentru a crea linii care pot fi utilizate pentru ghidarea transportului in timpul
recoltarii, pornind de Ia liniile de proiect care au fost utilizate pentru ghidarea unei
masini de plantat pe doud randuri.

Pentru crearea unui set nou de linii de proiect prin addugarea de linii de decalare
la un set existent de linii de proiect:

1. Selectati Guideline Menu l S (Meniu de linii de orientare)/ Create

-
Guideline i (Creare linie de orientare)/ New Project Lines }E(Linii
de proiect noi), apoi selectati Next (Urmatorul).
2. Selectati Method (Metodd), selectati Modify Existing Project Lines

(Modificare linii de proiect existente) si confirmasi, apoi selectati Next
(Urmatorul).

3. Selectati Modification Type (Tip de modificare), selectati Add Offset Lines
(Addugare linii de decalare) si conformati, apoi selectati Next (Urmatorul).

4. Selectati setul existent de linii de proiect care vor fi utilizate pentru a genera
noul set de linii de decalaj si selectati Next (Urmatorul).

5. Selectati File Name (Denumire fisier) pentru a introduce o denumire
pentru noul set de linii de proiect de decalare si confirmati, apoi selectati
Next (Urmdtorul).

6. Selectati Row Spacing (Spatierea randurilor) si introduceti spatierea
initiala a randurilor. Confirmati si selectati Next (Urmdtorul) pentru a
incepe generarea liniilor noi.
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5 5 =
el et B B
- 1
i 10 i
2
1 Linie de decalare
2 Linii initiale
Dupad generarea noilor linii de proiect, acestea sunt incarcate automat si gata de
utilizare.

Nota: Operatia poate dura cateva minute pentru campuri mai mari (1000 de linii
sau mai multe).
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14.8. Configurarea liniilor de trafic

Software-ul Horizon poate afisa o vizualizare a liniilor de trafic cand se utilizeaza
linii AB sau linii curbe identice. Liniile de trafic indicd pe unde vor trece rotile altor
echipamente agricole - locuri care nu trebuie insamantate.

Nota: Liniile de trafic sunt doar un indicator vizual, nu controleaza functionarea
uneltei agricole.

Trebuie configurat un hotar inainte de configurarea liniilor de trafic - a se vedea
Configurarea unui hotar nou, pagina 168.

Trebuie s fie si o linie de orientare activa - a se vedea Meniu de linii de orientare,
pagina 187. Este afisatd cu rosu.

1. Asigurati-va ca sunt activate Tramlines (Liniile de trafic) in meniul de

: v
configurare System (Sistem)/ Features - # (Functionalititi)/ Guidance

‘JI‘ (Ghidare).

2. Selectati Guidelines Menu I S (Meniu linii de orientare)/ Configure

Tramlines /l (Configurare linii de trafic).

Configure Tramlines

SPACING
30.0m

TRACK WIDTH
0.0m

FIRST SWATH
0

OFFSET
0.00 m

@ Cancel “

® Spacing (Spatiere): Distanta dintre centrele trecerilor pe liniile de trafic.
De obicei, va fi latimea pulverizatorului.
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® Track width (Ecartament): Distanta dintre marginile exterioare ale rotilor
vehiculului care va merge pe directia liniilor de trafic.

First swath (Primul rand): Randul pe care va incepe semanatul. De aici, este
calculata marginea campului si afisata ca o linie albastru deschis. Implicit, linia
este afisatd la o distantd egala cu jumdtate din latimea uneltei agricole fatd de
primul rand. Se poate modifica prin addugarea unui decalaj suplimentar (mai
jos).

e Offset (Decalaj): Un decalaj suplimentar de aplicat. De exemplu, dacd nu veti
semdna la o trecere completa la prima rulare.

e Auto configuration (Configurare automatd) @ Selectears primul rand in
baza pozitiei curente si seteaza decalajul la 0. Seteazd marginea campului la
jumatate din latimea uneltei agricole curente fatd de linia de orientare activd
curenta. Pentru o unealta agricold de 6 m, ar fila 3 m de linia de orientare
activa. Sistemul detecteaza automat pe ce parte a uneltei agricole se afla
hotarul campului si seteaza linia de margine de albastru deschis in consecinta.
First Swath (Primul rand) si Offset (Decalajul) pot fi reglate manual.

De exemplu, daca spatierea liniei de trafic este un multiplu al uneltei agricole
curente (6 m semdndtoare si 18 m linii de trafic) si prima linie de cale este la

marginea campului, configuratia ar trebui sd fie First Swath (Primul rand) 1a 0 si
Offset (Decalajul) la 0.

& § ¢ x a a
» | Configure Tramlines i
SPACING
&“ 300m
| TRACK WIDTH
= 0.0m
= L —
Q
;ﬁ //? i :tmswnm
[
? OFFSET
Ll —
1 / 0.00 m
== 5
@ Cancel “
Ko
m Q‘lOI_EO 5'|"“ ‘ 16 A ”I” 0
o ~ 28 g p0m 00 P09 o0 °
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Liniile de trafic sunt afisate cu violet si este afisata o alarma pentru a informa
utilizatorul ca se afla pe o trecere de linie de trafic. Alarma de trecere pe linie de
trafic se afiseazd daca vehiculul se deplaseaza pe o linie de trafic.

Liniile de trafic pot fi afisate/ascunse prin intermediul unei optiuni din nivelurile

@
hartii ™. A se vedea Selectarea de niveluri vizibile ale hartii, pagina 132.

Configurarea liniilor de trafic creeazd o noud linie de orientare drept linie de trafic
cu,_ Tramline” addugat la denumirea curenta a modelului liniei de orientare.
Aceste linii de trafic pot fi exportate prin intermediul Inventory Manager
(Gestionarea stocurilor) (in categoria ,Guidelines” (Linii de orientare)) pentru
utilizare pe alte vehicule. A se vedea Gestionarea stocurilor, pagina 248. Nota:
Liniile de trafic importate nu pot fi reconfigurate.

Nota: Dacd sunt activate grupele de linii de orientare, configurarea de linii de
trafic duce la crearea unei grupe noi de linii de orientare de trafic, nu la crearea
unei linii individuale.
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14.9. Configurarea intoarcerilor pe hat

Aceasta optiune oferd posibilitatea de directie automata la intoarcerile pe hat cand
se utilizeaza linii AB sau linii curbe identice. Sunt disponibile modele pentru a oferi
acoperire.

Pentru intoarceri automate pe hat trebuie sa fie cuplatd directia automata. A se
vedea Directie automatd, pagina 219.

Nota: Pentru a folosi aceastd optiune, trebuie sa existe un hotar (a se vedea
Configurarea unui hotar nou, pagina 168) si trebuie configurat un hat (a se
vedea Configurarea unui hat de lucru, pagina 174).

1. Asigurati-vd ca sunt activate intoarcerile pe hat (Headland Turns) in meniul de

- v
configurare System (Sistem)/ Features ~ % (Functionalititi)/ Guidance

‘jr (Ghidare).

2. Selectati Guidelines Menu l S (Meniu de linii de orientare)/ Configure

Headland Turns ‘ﬁ((jonﬁgurare intoarceri pe hat).

Configure Headland Turns
@ TURN RADIUS
5.00 m

TURN LINE LOCATION

((:: il 15.00 m

{U PATTERN
Alternating, 0 skips

Nota: Setdrile introduse in acest ecran sunt salvate pentru fiecare unealta agricola.

Sfat: Cand este afisat ecranul de configurare a intoarcerilor pe hat, la interiorul
hotarului este afisatd o linie albastru deschis pentru a arata unde vor fi efectuate
intoarcerile pe hat. Conduceti vehiculul intr-un loc aproape de hat care sd vd
permita sa vedeti forma si pozitia virajului in timp ce reglati setarile.
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14.9.1. Raza de virare

e Turn radius (Razd de bracare): Raza virajului posibila pentru vehiculul
combinat si unealta agricold, care se poate executa in siguranta.

i'i AVERTISMENT: Raza de bracare trebuie sa fie suficient de mare pentru
> apermite vehiculului si uneltei agricole sa se roteascd fard forfecare.

Sfat: Incepeti cu raza de bracare setatd la jumadtate din latimea uneltei agricole,
ceea ce va va oferi o curbd lind de la o linie la alta (cu exceptia cazului in care
omiteti randuri.) Odatd ce va convine modul in care este executata intoarcerea,
puteti incerca sd reglati raza de bracare pentru a optimiza virajul in functie de
cerintele dvs. O razd de bracare mai mica va duce la rotirea vehiculului la sfarsit
pentru a urma hotarul pe o distantd scurta inainte de a reveni la linia urmdtoare. O
raza de bracare mai mare de jumadtate din latimea uneltei agricole va duce la o
intoarcere in formd de gaura de cheie.

O raza mica de bracare oferd o intoarcere in formd de dreptunghi cu colturi
rotunjite.

TURN RADIUS
"7 s00m

TURN LINE LOCATION

(C.: I 15.00 m .

PATTERN
Alternating, 0 skips
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14.9. Configurarea intoarcerilor pe hat

O raza de bracare la jumatate din latimea uneltei agricole asigura o intoarcere ling,
rotunda.

Configure Headland Turns

TURN RADIUS
15.00 m

TURN LINE LOCATION
il TR

PATTERN
Alternating, 0 skips

O razd de bracare mai mare ofera o curba in formd de gaura de cheie.

TURN RADIUS
23.00 m

TURN LINE LOCATION

(C: I 15.00m

PATTERN
Alternating, 0 skips

Notd: Pentru asigurarea cd unealta agricola este corect pe linie la iesirea de pe hat
(revenirea in camp), forma curbei poate fi astfel incat miscarea initiald a vehiculului
sa fie departe de linia urmdtoare sau apropierea de linia urmatoare poate face ca
vehiculul sd depaseasca linia. Este intentionat si ajuta la asigurarea faptului ca
unealta agricold intrd corect fard a lasa goluri. Consultati urmdtoarea imagine.
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Configure Headland Turns
O TURN RADIUS
“7 17.00m

TURN LINE LOCATION

i \ {C: i 15.00m l
m PATTERN
Alternating, 0 skips

14.9.2. Locul liniei de viraj
® Turn line location (Locul liniei de viraj): Deplaseaza locul unde vor fi efectuate
intoarcerile intre hat si hotar. (Locul este indicat de linia de culoare albastru
deschis.) La stanga glisorului aveti hotarul si la dreapta aveti Headland Width
(Latimea hatului) (a se vedea Configurarea unui hat de lucru, pagina 174).

e “ :Distanta de la hotar unde se va efectua intoarcerea pentru a impiedica
unealta agricold sd loveasca gardul in timpul virajelor. Marja este mdsuratd de
la centrul vehiculului pana la hotar. Acest camp afiseazd pozitia glisorului
pentru Turn line location (Locul liniei de intoarcere) sau se poate folosi
pentru a introduce o distanta specifica.

Notd: Daca geometria uneltei agricole are introdus un decalaj in linie,
poate deplasa pozitia de la care este mdsurata marja. A se vedea
Configurarea geometriei uneltei agricole, pagina 115.

ol . . . . o . o, . .
.: Cresteti marja hotarului cu jumdtate din latimea uneltei agricole.
Aceasta cifrd este adaugata la cifra afisatd in campul anterior.

Sfat: Incepeti cu locul de intoarcere setat la litimea uneltei agricole pentru a
asigura o distanta suficienta fatd de hotar. Odatd ce va simtiti confortabil cu modul
in care se efectueaza virajul, puteti reduce locul de intoarcere pentru a-l apropia
de hotar pentru a se potrivi cerintelor dvs.
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14.9.3. Model
e Pattern (Model): Deschide ecranul de modele:

SKIP ROWS =
: \

SWATH PROGRESSION
Increasing

- Select Pattern

e
‘ Alternating

{1 1) e

Infill

W Single Direction Infill

Ecranul este utilizat pentru definirea modelul care va fi utilizat de vehicul pentru a

calatori prin camp.

e Skip rows (Omitere randuri): Sariti unul sau mai multe randuri la fiecare
intoarcere.

e Swath progression (Avans randuri): deplasarea se face prin cresterea sau
scaderea numarului de randuri afisate pe liniile de orientare. Pentru a vedea

toate
numerele liniilor de orientare din camp (dacd se folosesc linii AB), selectati

N din partea de sus a ecranului si alegeti Line Numbers (Numere linii).

14.9.4. Selectarea modelelor

Alternante

Vehiculul se deplaseazd in sus pe un rand siin jos pe urmdtorul. Omiterea de
randuri se poate folosi daca unealta agricola este prea mare pentru intoarcere pe
randul urmdtor.
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Zero randuri omise

N RN N o N S N TN N
. v ] . ’ . . v ' v ’ . . ' . v . 1
' [ . [ . [} " [ ' ' 0 [ ' [} ‘ 1 ] [
' [} i [ [ ' ' ' ' [} ' [} ' ' . ' 0 [}
' ' " " " ' " ' 1 " ' [ ] " ' ' ] [
il ' [ ] [ ' [ 1 ' " ' ] [ ] il [ ' '
1 " ' ] [ ] 1 " 1 ' ' ] [ ] ' ' ' '
[ ' [ " " ' * ] [} . [ " + 0 v ] [} '
v . v . v ] . ] [l . v . . [ \ ] [ .
s e e e “_ e LY . e e LS “_ e

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

Un rand omis

P e s . " .7 Y .7 "
I . - . . . . N . .
. v . v ' . . v v .
‘ [} . [ ' ] . [} . 1
1 [} " v 1 [} ' [ 1 [
' ' [ ' ' [ [ " 0 [
. ] [l ' ] 1 [ ] 1
' 1 [} i v . " ]
[ ' ' ' [ 0 [} .
v . v [ v . . '
v . . . . . . .
.. L .. . .. e .. L

0o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

Completare
Vehiculul sare un rand si apoi se intoarce pentru randul omis. Se poate omite mai
mult decat numarul definit de randuri pentru finalizarea modelului.

Un rand omis

AT, amwe, - T L .
.- .- . ~ -~ - - ~ . ._""-..'. ~ . . .
. . P . . - £ n * ’ 4 o . A i3 .
- 0 LY . + . - . * - 0 L . . 4 v
v v - 0 ) ) " " ) [} . 1] " ) * b v [
] ] ] v [ v i ' [ [ ] . ] [ [} [ ) [l
" " v " [ ] " I [ " v " ' " ] " [ ]
. ] v 1 ' [ v 1 ] ] v ' [ ] [ 1 ] ] '
v ' " ¥ [ v ' [ " ] . v ' " v " ' [
[y [ ' ) v " B . v . ' 1 [ 0 + v . .
v 9 ) v . * L v - 1 v 0 ] [y Ly . -
s n P 8 ~ s . # . N P - IS . #
~ s - * ~ ey - - . e ¥ by M -7 -
e e L T Teeett el DL LY

0o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
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14.9. Configurarea Tntoarcerilor pe hat

Doua randuri omise

I

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21

Completare pe o singura directie

Vehiculul se intoarce pe aceeasi directie (stanga sau dreapta) la sfarsitul fiecdrui
rand. Se poate omite mai mult decat numarul definit de randuri pentru finalizarea
modelului.

Un rand omis

L

I

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Trei randuri omise

I

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

14.9.5. Alarma de intoarcere pe hat

Pe masura ce vehiculul se apropie de hat, este afisatd o alarmd. Alarma permite
editarea sau anularea intoarcerii.
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Configurarea alarmei de intoarcere pe hat

) L
1. In meniul de configurare, selectati System (Sistem)/ Alarms !

(Alarme)/ General (Generale)/ Headland Turns (Intoarceri pe hat)
pentru configurarea alarmei de intoarcere pe hat.

General Alarm Setup

Alarm Name _ ‘ {u ALARM STATE
‘J Headland Turns Enabied
v Steering Unable To Engage DISTANCE TO HEADLAND
J 150.0 m
v GPS Receiver Firmware Mismatch
@0 TURN OPTIONS
v GPS Receiver Rescue Mode Enabled @ Initially Visible
¥ UT High Priority

e Distance to Headland (Distantd pand la hat): Distanta de la hat la care se
afiseaza alarma.

e Turn Options (Optiuni de intoarcere): Seteazd daca sunt afisate implicit in
alarma de hat optiunile de editare a intoarcerilor pe hat.

Editare intoarceri pe hat prin intermediul alarmei
! Approaching Headland Turn

Skip Rows
— F:_‘ Reject Turn
0
x

74 m to turn

Ecranul de alarmd poate fi utilizat pentru a schimba directia de intoarcere, pentru
a schimba numarul de randuri care sa fie omise sau pentru a respinge virajul.
Apasarea alarmei accepta intoarcerea pe hat.

Nota: Alarma poate fi afisata manual folosind ® butonul din partea de sus a
ecranului de ghidare, daca este necesar. Butonul afisat se modificd intre fdrd

intoarcere ®,?ntoarcere la stanga @ si intoarcere la dreapta ® pentru
indicarea urmdtoarei actiuni.
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Optiunea de grupe de linii de orientare creeaza linii de orientare in grupe pentru a
facilita gestionarea liniilor de orientare. Fiecare camp are o grupd implicitd, iar
operatorul poate incepe imediat sa creeze linii de orientare in grupd.

Utilizarea grupelor de linii de orientare poate fi utila dacd, de exemplu:

® Doriti sd utilizati doar unele dintre liniile de orientare dintr-un camp pentru o
anumitd sarcina sau

® Dacd aveti un set diferit de linii de orientare pentru fiecare dintre uneltele
agricole care lucreazd pe acest camp, poate doriti sa stocati setul de linii de
orientare pentru fiecare unealtd agricold intr-o grupa denumitd, sau

® Daca aveti un set diferit de linii de orientare pe care doriti sd le utilizati in acest
an in comparatie cu anul trecut, deoarece faceti insamantarea intre randuri.
Poate doriti sa stocati liniile de orientare din acest an intr-o grupa denumita
pentru a evita confundarea cu liniile de anul trecut.

1. Pentru activarea grupelor de linii de orientare, selectati System

(Sistem)/ Features -~ % (Functionalitati)/ Guidance "”'" (Ghidare).

Selectati Guideline Groups (Grupe de linii de orientare) si selectati

Enabled (Activate).
Notd: Grupele de linii de orientare au fost activate implicit in versiunile anterioare
Horizon 5, asa cd acum trebuie activate dacd doriti sa continuati sd folosifi
grupele.

Grupa implicita de linii de orientare primeste aceeasi denumire ca si campul. Se
poate modifica din Inventory Manager (Gestionarea stocurilor ), categoria Guideline
Groups (Grupe de linii de orientare). A se vedea Gestionarea stocurilor, pagina 248.
Daca este necesar, grupele pot fi denumite pentru a se referi la o serie de linii de
orientare (de exemplu, o grupd de linii de orientare de folosit de semandtoare si o
grupd de linii de folosit de pulverizatoare).

O grupd poate contine linii de orientare de mai mult de un tip. Toate liniile de
orientare dintr-o grupd sunt vizibile pe harta in acelasi timp. O grupa poate contine
maxim 20 de linii de orientare.

Pentru a crea o grupd noua de linii de orientare pentru campul curent, selectati
meniul Guideline Group (Grupe de linii de orientare)
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1\

£yt
I pentru afisarea ferestrei New Guideline Group (Grupa noua de linii de
orientare). Denumirea implicita poate fi modificata.

/ Create New Guideline Group (Creare grupd noua de linii de orientare)

Pentru a comuta intre liniile de orientare, a se vedea Selectarea unei linii de
orientare existente, pagina 189.

Puteti sterge grupele de linii de orientare prin intermediul Inventory Manager
(Gestionarea stocurilor).
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15.1. Selectarea unei grupe existente de linii de orientare

Odatd ce au fost create linii de orientare in campuri, ele sunt stocate si pot fi
accesate la sarcini viitoare in camp.

1. Din meniul Guideline Group ns (Grupe de linii de orientare), selectati

Select Guideline Group E(Selectare grupe de linii de orientare). Este
afisatd o listd cu grupele de linii de orientare existente pentru campul

curent.

2. Selectati grupa de linii de orientare necesara si confirmati.
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15.2. Importul de linii de orientare existente

Liniile de orientare pot fi importate prin TAP sau de pe un dispozitiv USB, de pe
alte console sau din fisiere de forme sau pot fi copiate in grupa curenta.

Nota: Pentru a importa o grupa de linii de orientare de pe o altd consold sau
pentru importul unei grupe individuale de linii de orientare, trebuie folosit
Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) (a se vedea pagina 248).

15.2.1. Import de linii de orientare de pe USB

Functia poate fi utilizatd pentru a importa una sau mai multe linii de orientare sau
fisiere de forma In grupa activa la momentul respectiv.

Nota: Liniile de orientare exportate de pe o consold Horizon inainte de versiunea
5 trebuie stocate in structura completd Client/Ferma/Camp ca sa fie importate
corespunzator..

1. Asigurati-va ca USB-ul care contine liniile de orientare necesare este
introdus in consola.

11§

2. Din meniul Guideline Group (Grupe de linii de orientare),

>

selectati Import Existing Guideline c (Import linie de orientare
existenta). Se afiseaza asistentul virtual pentru introducerea liniilor de
orientare existente.

3. Selectati Next (Urmatorul) si selectati Import Guideline (Import linie de
orientare) din meniul derulant, apoi selectati Next (Urmdtorul).

4. Selectati pictograma USB ‘ din partea de jos a ecranului.

5. Navigati la locul de pe USB care contine liniile de orientare sau fisierul de
forma.

6. Evidentiati fisierele necesare si selectati Next (Urmdtorul). Liniile de
orientare suntimportate in grupa curentd si asociate campului curent.
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15.2.2. Import de linii de orientare din TAP
1. Asigurati-vd cd aveti consola conectatd la TAP.

1\

2. Din meniul Guideline Group (Grupe de linii de orientare),

>

selectati Import Existing Guideline B (Import linie de orientare
existentd). Se afiseaza asistentul virtual pentru introducerea liniilor de
orientare existente.

3. Selectati Next (Urmdtorul) si selectati Import Guideline (Import linie de
orientare) din meniul derulant, apoi selectati Next (Urmdtorul).

4. Selectati pictograma TAP din partea de jos a ecranului.

5. Navigati la si evidentiati fisierele necesare si selectati Next (Urmdtorul). Liniile
de orientare sunt importate in grupa curenta si asociate campului curent.

15.2.3. Copierea liniilor de orientare

La trecerea de la Horizon 4.04 sau o versiune anterioara la Horizon 5.0, fiecare linie
de orientare este importatd ca grupd separata de o linie. Daca este necesar, liniile
pot fi combinate intr-o singurd grupad selectand o linie si copiind celelalte linii in
grupa respectiva.

Functia de copiere a liniilor de orientare este utila cand se combind o grupd ce
poate contine o linie intr-o grupa cu mai multe linii.

1\

1. Din meniul Guideline Group (Grupe de linii de orientare),

>

selectati Import Existing Guideline B (Import linie de orientare
existenta). Se afiseaza asistentul virtual pentru introducerea liniilor de
orientare existente.

2. Selectati Next (Urmatorul) si selectati Copy Existing Guideline(Copiere linie
de orientare existenta) din meniul derulant, apoi selectati Next (Urmatorul).

3. Selectati campul care contine grupa de linii de orientare necesarad si
selectati grupa necesard, apoi atingeti Next (Urmatorul).

Liniile de orientare sunt inserate in grupa curenta si asociate campului curent.
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Meniul Steering Options (Optiuni de directie) permite operatorului sa seteze
optiuni pentru directia automatd. Pentru a utiliza aceastd functionalitate, trebuie
sa fie activata. Daca nu a fost activatd, consultati Configurarea ghidarii, pagina 50
pentru activarea directiei automate.

Pentru calibrarea directiei, a se vedea Calibrarea directiei, pagina 147.

16.1. Starea directiei automate

Starea directiei automate permite operatorului sd vizualizeze starea conditiilor
necesare pentru directia automatd. Rosu indica faptul ca nu sunt indeplinite
conditiile si, prin urmare, directia nu este pregatitd.

1. Pentru a vedea starea directiei automate, selectati Steering Options Menu

|
\' (Meniu de optiuni de directie)/ Auto Steer Status @ (Stare directie

automata).

Se afiseazd ecranul Steering Status (Stare directie).
~" Receiver hardware
+ Differential correction
~ Position accuracy
+* Steering controller

(PVED)

> Vehicle geometry
> Vehicle profile
~ Steering calibrated
+ Lockout
~" Wayline available
X Wayline synchronized
~* Prohibited operation
~ Operator presence
~ Steering wheel
+~" Speed
~ Crosstrack error
~ Heading error

' -

Verde indicd faptul cd articolul este gata. Rosu indica faptul ca articolul nu este

gata.

Alarmele de directie pot fi afisate prin selectarea butonului de alarmd de
directie din partea stangd jos a ecranului.

2. Selectati m pentru a reveni in ecranul principal si pentru a finaliza actiunile
necesare (rezolvati problemele afisate din partea de sus in partea de jos a
ecranului).
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16.1.1. Depanarea directiei automate

Afisare eroare Actiuni Pagina
@ Cuplarea directiei automate este afisata cu
rosu. Directia automata nu se activeaza.

Selectati Auto Steering Engage (Cuplare

S e directie automatd) pentru afisarea

W panoului Steering Status (Stare directie).

(PVED) . . v o
X vetce gy Rosu pe panou indica faptul ca
ehicle profile . .

o S i elementul nu functioneaza corect.

+ Wayline available

X Wayline synchronized

+ Prohibited operation

+/ Operator presence

+ Steering wheel

+" Speed

+* Crosstrack error

+/ Heading error

- IR

Echipamentul fizic de |Receptorul este conectat corect, montat
receptor este afisat in siguranta si pornit?
Cu rosu
Corectia diferentiala | Confirmati ca setdrile de pe consola sunt 59

este afisatd cu rosu

corelate la cerintele sursei de corectie.
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Afisare eroare Actiuni Pagina
Acuratetea pozitiei Acordati timp pentru convergenta. Ce 59
este afisata cu rosu culoare are pictograma de satelit de pe

tabloul de bord? Cati sateliti

sunt afisati langd pictogramd? Aveti nevoie

de cel putin patru sateliti disponibili.

Sursa de corectie este corectd? Dacd nu,

selectati sursa de corectie

corespunzatoare.

Sunteti intr-un spatiu deschis, departe de

linii electrice? Conduceti intr-un spatiu

deschis si acordati timp  pentru

convergenta.

Dacad aveti o schema de abonament,

confirmati abonamentul curent. Confirmati

ca a fost setata frecventa corecta.
Controlerul de Confirmati ca este conectat si pornit 101

directie este afisat cu
rosu

controlerul.

Confirmati ca a fost selectat controlerul

de directie corect in timpul configurdrii.
Daca utilizati AES, opriti si porniti AES, apoi
invartiti roata cu % de rotatie pentru a activa
directia.

Geometria Reveniti la configurarea geometriei 99
vehiculului este vehiculului si resetati corect dimensiunile

afisatd cu rosu sau selectati din nou profilul vehiculului.

Profilul vehiculului Revizuiti ce vehicul a fost selectat si revizuiti | 96-
este afisat cu rosu geometria. 99

221



16.1. Starea directiei automate

Afisare eroare Actiuni Pagina
Directie calibrata Confirmati efectuarea calibrarilor pentru 148-
este afisat cu rosu acest vehicul. Conduceti intr-un spatiu 151

deschis departe de linii de inalta tensiune si
de obstacole, reporniti si repetati calibrarile.

Blocare Sistemul de directie a fost pus in mod de
transport (adicd atunci cand conduceti pe o
autostrada), astfel incat directia sd nu poatd
fi cuplatd din greseala.

Aceastd eroare poate fi declansatd si in
cazul in care existd o defectiune la senzorul
unghiului rotilor sau controlerul de directie
a raportat o eroare utilizand mesajul

respectiv.
Linie de cale Conduceti mai aproape de linia de cale (linie| 190-
disponibila de orientare). 194
este afisat cu rosu Confirmati cd a fost creatd

si selectata linia de orientare.
Linie de cale Linia de cale (linia de orientare) nu a fost
sincronizatd incdrcatd cu succes. Confirmati conexiunea

cu receptorul si reincarcati linia de cale. De
retinut cd poate dura ceva timp pentru ca

linia de cale sa fie incdrcata pe receptor, in
special pentru curbe mari.

Operatie Directia nu poate fi cuplata in timp ce se
interzisa efectueazd anumite actiuni. De exemplu,
calibrarea directiei, modificarea setarilor

GPS, exportul unei sarcini.

Prezenta operatorului | Sistemul de directie se va decupla dacd
soferul paraseste scaunul de comandd.
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Afisare eroare Actiuni Pagina
Volan Dati drumul volanului si incercati din
nou.
Viteza este afisata cu | Reglati viteza intre 1 si 25 km/ora (0,7-
rosu 15 mph). Viteza necesard poate varia in

functie de vehicul.

Eroare de incrucisarea | Conduceti mai aproape de linia de
de piste afisatd cu rosu | orientare inainte de a cupla directia

automata.
Eroare de drum afisatd | Verificati unghiul sau reduceti viteza de
Cu rosu apropiere a vehiculului de linia de
orientare.
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16.2. Reglaje fine de directie automatd
Este important sd reglati directia automatd pentru a se potrivi conditiilor, tipului de
sarcina si tipului de vehicul/unealta agricold.

I

1. Selectati Steering Options Menu \' (Meniu de optiuni de directie)/ Auto
Steer Tuning Parameters (Parametri de reglare a directiei automate)

4
Steering Tuning

© 100%

1—

|

= 'l‘ o 50%

- - ‘8 [ 20°
4— ‘3 © 0%s

1 Online Aggressiveness (Agresivitatea in line) stabileste cat de agresiv va
incerca directia sa urmeze linia de orientare. Setati pentru adecvare la
precizia necesara pentru sarcina.

2 Approach Aggresssiveness (Agresivitate la apropiere) seteazd cat de
agresiv se va apropia directia de linie. Daca este prea mare, vehiculul poate
vira brusc. Setati luand in considerare acuratetea pentru sarcing si
siguranta utilizatorilor echipamentelor.
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3 Maximum Steering Angle (Unghi maxim de directie) limiteaza unghiul de
virare la interiorul limitelor capabilitdtilor de sigurantd ale vehiculului. Setati la
niveluri de siguranta pentru vehicul si orice unealta agricold remorcata.

4 Maximum Steering Rate (Viteza maxima de directie) limiteaza la cate grade
pe secunda se pot roti rotile. Valorile mai mici vor reduce problemele, cum
ar fi pulverizatoarele cu brat autopropulsat ale cdror brate se misca prea
repede sau miscarea excesivd a cabinei la tractoarele articulate.

5 Smoothing Radius for Curve Waylines (Netezirea razei pentru lini de cale
curbe) seteaza cat de stransa sau largd va fi apropierea directiei automate
de liniile de cale curbe. Setati la un nivel adecvat. Valorile mai mici vor urma
mai indeaproape liniile de cale curbe.

6 Wayline Selection Aggressiveness (Agresivitatea de selectare a liniilor de
cale) foloseste unghiul maxim de directie (Maximum Steering Angle) si
spatierea randurilor pentru a determina ce linie de cale este urmatoarea
selectatd. Dacd este setat la 10, este selectatd linia de cale cea mai
apropiata de vehicul si daca este setata la zero, urmdtoarea linie de cale
selectatd poate fi la cateva randuri distantd pentru a asigura o apropiere
lind. Valoarea implicita este de 4.

AES

De retinut ca dacd este selectat AES in ecranul de configurare (Vehicle (Vehicul)/
Steering (Directie)/ CONTROLLER(Controler)), sunt adaugate trei optiuni noi pe
acest ecran:

® AES Sensitivity Adjustment (Reglare sensibilitate AES): Regleaza
capacitatea de reactie a directiei atunci cand urmeaza linii de orientare.

® AES Deadband Adjustment (Ajustare bandd moarta AES): Regleazd
cantitatea de miscare pe care AES trebuie sa o faca inainte ca rotile sa
raspunda.

e AES Disengage Threshold (Prag de decuplare AES): Regleazd cantitatea de
efort necesara pentru decuplarea volanului.

225



16.3. Activarea directiei automate
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16.3. Activarea directiei automate
Pentru utilizarea directiei automate, operatorul trebuie sa fi efectuat:

Stabilirea liniilor de orientare (pagina 187)

Activarea directiei automate pe consola (pagina 50)

Calibrarea directiei (pagina 147)

Confirmarea cd toate elementele de stare a directiei sunt verzi (pagina 219)

Setarea reglajului fin al directiei automate pentru corelare la sarcina si tipul de
vehicul (pagina< 224)

Trebuie sd fi pozitionat vehiculul in punctul de pornire dorit.

. Mdriti si panoramati pe ecran pand cand vehiculul se afla in centrul

ecranului si la o dimensiune confortabila pentru vizualizare (dacd
panoramarea este activatd, a se vedea Configurarea optiunilor hartii, pagina
35).

Nota: Dacd trebuie utilizat un comutator extern de cuplare a directiei
automate, trebuie activat la configurarea vehiculului. A se vedea Configurarea
controlerului de directie, pagina 101. Daca utilizati un AES, porniti AES si rotiti
volanul un sfert de rotatie pentru a activa directia automata.

. Confirmati ca Auto Steer Engage (Cuplare directie automata) este afisat cu

alb. Inseamna c3 este gata de utilizare.

Directia automatd este gata de utilizare. Selectati Auto Steer Engage

(Cuplare directie automata) pentru a incepe.
@ Directia automatd este cuplata si activa. Selectati Auto Steer Engage

(Cuplare directie automata) pentru a reveni la comenzile manuale. Retineti
ca butonul poate fi putin timp albastru intermitent inainte de a deveni
verde.

@ Directia automatd nu se poate cupla. Selectati Auto Steer Engage (Cuplare

directie automatd) sau reveniti in meniul Steering Options (Optiuni de
directie) pentru a vedea Steering Status (Stare directie) pentru posibile
cauze.
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(0)

Directia automatd clipeste in modul de cuplare intarziata (Delayed Engage).
Daca Auto Steer (Directie automata) este afisata cu rosi si singura conditie
care este afisata cu rosu in starea directiei (Steering Status) este usor de
rezolvat (de exemplu, viteza), operatorul poate selecta Auto Steer Engage
(Cuplare directie automatd) de douad ori (dublu clic), iar galbenul intermitent
va indica faptul ca directia automatd se va cupla dacd conditiile sunt
indeplinite in decurs de 15 secunde. In cazul in care conditiile nu sunt
indeplinite, va reveni la rosu.

3. Corectati orice problema afisatd cu rosu in panoul de stare a directiei
(Steering Status Panel) (rezolvati problemele afisate din partea de sus in
partea de jos a ecranului). Cand Auto Steer Engage (Cuplare directie
automata) este alb, directia automata este gata de cuplare.

Pentru mai multe informatii despre erorile de stare a directiei, consultati
Depanarea directiei, pagina 220.

4. Conducetiincet pentru a ajunge la o linie de orientare, indreptandu-va in
directia dorita.

5. Selectati Auto Steer Engage. Va deveni verde. Vehiculul se va ghida dupa
cea mai apropiata linie de orientare.

6. Daca vireazd prea agresiv catre linie, opriti, decuplati directia automata si
reglati parametrii de reglare fina a directiei automate (Auto Steer Tuning
Parameters) din meniul de optiuni pentru directie (Steering Options).
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16.4. Decuplarea directiei automate

Directia automata se va decupla automat cand nu mai sunt indeplinite conditiile
necesare (afisate pe ecranul Steering Status (Stare directie)).

Pentru decuplarea manuala a directiei automate:

® Rotiti volanul cu cateva grade sau

® Selectati butonul Auto Steer Engage (Cuplare directie automatd) de pe consold
pentru decuplare sau

® Dacad utilizati un comutator de directie extern, decuplati-o folosind comutatorul.

/'\ AVERTISMENT: Tnainte de a parasi vehiculul, decuplati directia
) automatd, opriti comutatorul de directie i scoateti cheia din contact.

Nota: Se va afisa si va suna o alarmd vizuala si sonora ori de cate ori directia
automata este activata sau dezactivatd. Volumul poate fi ajustat. A se vedea
Configurarea alarmelor, pagina 70.
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Meniul Nudge (deplasare fina) permite ajustari minore ale liniilor de orientare care
au fost setate. Este util pentru o usoard realiniere a liniilor de orientare la schimbarea
conditiilor sau la revenirea in camp in sezonul urmator.

Liniile de orientare pot fi deplasate in mai multe moduri.

Functioneaza cu linii AB, linii de orientare pivotante centrale si curbe identice.

17.1. Utilizarea optiunilor de deplasare find

1. Selectati Nudge Menu I (Meniu de deplasare find)/ Open Nudge Options

' I % (Deschidere optiuni de deplasare find).

2. Pentru a seta cat de departe va muta o linie, selectati NUDGE OFFSET (Decalaj
de deplasare find).

). NUDGE OFFSET
"1 0.100m

1}l TOTAL NUDGE
0.000 m

2| b | e ﬂ

3. Introduceti valoarea necesara in NUDGE OFFSET.

4. Folositi Nudge Left (Deplasare la stanga) I sau Nudge Right I v
(Deplasare la dreapta) in ecranul Nudge Options (Optiuni de deplasare)
sau in meniul de deplasare pentru a deplasa liniile.

5. TOTAL NUDGE (Deplasare totald) calculeaza distanta totala de deplasare a liniilor.
Selectati aceasta optiune pentru a seta un decalaj total sau pentru resetare la 0.

6. Selectati Save Nudged Guideline -h (Salvare linie de orientare
deplasatd) pentru a salva noile pozitii ale liniilor de orientare.
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Utilizarea optiunilor de deplasare fina

Dacd sunt activate grupele de linii de orientare, toate liniile din grupad, care au fost
deplasate, sunt salvate in pozitia noud. Liniile care nu au fost deplasate rdman in
pozitiile initiale.

Deplasare in pozitia vehiculului
Pentru alinierea liniilor de orientare la pozitia curentd a vehiculului:

-...5'
1. Selectati Nudge Guideline to the Vehicle’s Position I "L (Deplasare linie
de orientare in pozitia vehiculului).

Notd: La impingerea unei curbe sau a unui pivot, se va schimba marimea curbei
(sau raza pivotului).
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17.2. Compensarea abaterilor GPS

Pot apdrea in timp abateri GPS (cand se folosesc surse de corectie de acuratete
scazutd). Cand operatorul revine intr-un camp, poate exista o usoara modificare a
pozitiei raportate a vehiculului in ceea ce priveste obiectele fixe, cum ar fi hotarul
campului sau liniile de orientare. Este in mare parte din cauza schimbarilor in
modelele constelatiilor de sateliti.

Alti factori, cum ar fi lipsa accesului clar la cer (care apare in apropierea copacilor
sau a altor obstacole) si erorile de date prin satelit pot duce, de asemenea, la o

abatere.

Notd: De asemenea, este posibila repozitionarea pozitiei vehiculului intr-un punct
de semnalizare selectat, a se vedea Lucrul cu puncte de semnalizare, pagina 166.

Pentru compensarea abaterilor GPS:

1. Selectati Nudge Menu I (Meniu de deplasare find) / GPS Drift
x
Compensation (Compensarea abaterilor GPS).

GPS Drift Options

-, GPSDRIFTINCREMENT
7%, 0.100m

, NORTH
8
=¥ 0.000m

&4 EAST
\i*
"R 0.000 m

S

% Y

J Cancel
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17.2. Compensarea abaterilor GPS

Valoarea compensatiei poate fi selectata prin:

Introducerea unei valori pozitive sau negative in campul NORTH (Nord) si/sau
EAST (Est) si confirmarea ei.

Sau

Introduceti valoarea necesara in campul GPS DRIFT INCREMENT (Incremente
abateri GPS) si selectati butonul necesar de directie pand ce se obtine
compensarea necesara.

2. Selectati Reset GPS drift j (Resetare abateri GPS) pentru a elimina
compensarea selectata a abaterilor GPS.

17.2.1. Compensarea corectd a abaterilor GPS

La corectarea abaterilor GPS, vehiculul de pe harta va fi mutat in raport cu celelalte
obiecte de pe harta (de exemplu, hotarul campului, liniile de orientare, punctele
de semnalizare si orice acoperire anterioard). Cea mai usoard cale de

iy

a 0 vedea pe hartd este de a trece pe o vizualizare cu nordul in sus === s
panoramarea hartii astfel incat vehiculul sa fie vizibil in fereastra de optiuni pentru
abaterile GPS.

Pentru compensarea corecta a abaterilor GPS:

1. Conduceti vehiculul intr-un loc identificabil in camp (de exemplu, langd
0 poartd, coltul campului sau in urmele de roti din anul precedent).

2. Folositi fereastra de optiuni pentru abateri GPS pentru a pozitiona
vehiculul pe hartd in raport cu aceste repere fixe.

Pentru a o face mai precis si mai rapid, poate doriti sa setati un punct de
semnalizare intr-un loc marcat in camp. Apoi, de fiecare datd cand vd intoarceti
pe camp, pozitionati vehiculul in locul marcat, localizati punctul de semnalizare

pe harta si il selectati. Va deschide o fereastrd cu optiunea pentru ,Corectia
X
abaterilor GPS" . Selectarea acestei optiuni va muta vehiculul in locul

punctului de semnalizare.
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Compensarea aplicata abaterilor GPS este retinuta la repornirea consolei. Cu toate
acestea, este posibil ca aceasta compensatie sa nu mai fie exactd dacd s-au
modificat conditiile. La scurt timp dupd pornirea sistemului va fi afisata o alarmd
care va informa operatorul ca este aplicata o compensare a abaterilor GPS.
Operatorul trebuie apoi sa decida dacd doreste sa continue sa utilizeze acest factor
de compensare, sd il readucd la zero sau sa efectueze din nou procedura de
compensare a abaterilor GPS pentru a obtine un rezultat mai precis pentru acea
sesiune.

@ Information |

X st

17.2.2. Surse de corectie de inaltd acuratete

Compensarea abaterilor GPS nu ar trebui sd fie necesara cu surse de corectie de
acuratete mai mare (de exemplu, RTK). Dacd se utilizeazd o sursd de inaltd
acuratete, compensarea abaterilor GPS trebuie resetatd inapoi la zero din fereastra
de optiuni pentru abaterile GPS.
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Capitolul 18 — Functionalitati suplimentare activate

Aceasta sectiune descrie utilizarea functionalitatilor care este posibil sd fi fost
activate in ecranul de configurare: System (Sistem)/ Features (Functionalitdti).

Functionalitdtile activate documentate in aceasta sectiune apar pe bara de
navigare.

18.1. Utilizarea controlului automat al sectiunilor

Controlul automat al sectiunilor este disponibil cand au fost setate o unealta
agricola si un ECU si controlul automat al sectiunilor a fost activat in System
(Sistem)/ Features (Functionalitati)/ Implement (Unealtd agricola).

aa0

1. Selectati Auto Section Control i (Control automat sectiuni). Se deschide
mini-vizualizarea Auto Section Control (Control automat sectiuni).

< Auto Section Control

7
#A4*| BOOM CONTROL

, BOUNDARY LIMIT
Unlimited

[Quo

B asc ©

® Boundary limit (Limita de hotar): Seteaza ce tip de limitd de hotar va dezactiva
acoperirea cand se foloseste controlul automat al sectiunilor

° Field Boundary (Hotarul campului) si Headland (Hatul) sunt definite
folosind meniul de camp (Field). A se vedea Configurarea unui hotar nou,
pagina 168 si Configurarea unui hat de lucru, pagina 174 pentru mai
multe informatii.

e ASC on/off (ASC pornit/oprit): Pornire/oprire control automat al sectiunilor pe
toate bratele.
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18.1.1. Controlul bratelor

Auto Section Control

Control Mode

o
7 it 50

Un brat

Overlap Entering Covered Area

ﬂ i 0.0 m

Overlap Exiting Covered Area

. L 0.0m

Cancel

® (Control mode (Mod de comanda): Folositi glisorul sau tastatura numericd
pentru a seta evitarea suprapunerii (0) sau evitarea de spatii goale (100). Dacd
se alege evitarea suprapunerii, pot exista unele spatii in care nu se aplica
produs. Dacd se alege evitarea de spatii goale, va apdrea probabil o oarecare
suprapunere la aplicare aproape de hotare. Valoarea implicita (50) este un
compromis.

e Qverlap entering / exiting covered area (Suprapunere la intrarea/iesirea din
zona acoperitd): Determind suprapunerea obtinutd la intrarea in sau iesirea
dintr-o zond care are deja acoperire.

Mai multe brate

Daca unealta agricold are mai multe brate, setdrile pentru modul de comanda si
setdrile de suprapunere a zonei acoperite pot fi ajustate separat pentru fiecare
brat.

Selectati bratul necesar inainte de a regla setarile.
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18.1. Utilizarea controlului automat al sectiunilor

Auto Section Control

/ Boom 1 [\

Control Mode

7.
it 50

Overlap Entering Covered Area

u it 0.0m

Overlap Exiting Covered Area

. 1 0.0m
e

Boom Override

Cancel

<)

Boom Override (Suprascriere brat) opreste controlul sectiunii pentru acest
brat. Selectati bratul necesar si apdsati pe Boom Override (Suprascriere brat).
Cel putin un brat trebuie sd fie pornit. Utilizati ASC pornit/oprit pe mini-
vizualizare pentru a opri toate bratele.
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18.2. Utilizarea terminalului universal (ISOBUS)
Optiunea permite operatorului sa interactioneze cu un ECU ISOBUS.

Terminalul universal este similar cu ideea unui browser web. Nu are nici un
context cu privire la ceea ce se executd. Interfetele pentru utilizator sunt incarcate

de la clientii conectati.

Nu existd o limitd practica a numadrului de unelte agricole sau clienti care pot fi
gazduiti pe terminalul universal. Functionalitatea este limitata la proiectarea
uneltei agricole si a controlerului.

Terminalul universal este activat din System (Sistem)/ Features (Functionalitati)/
Console(Consold).

1. Selectati Universal Terminal (Terminal universal) din bara de navigare
pentru a deschide mini-vizualizarea.

Ll SR IIIII =
T 20 oy o @

Nota: Pictograma afisatd pentru terminalul universal variaza in functie de
echipamentul compatibil ISOBUS atasat.

2. Pentru a deschide terminalul universal pe tot ecranul, maximizati mini-
vizualizarea.
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18.2. Utilizarea terminalului universal (ISOBUS)

o
& e & a aq
»
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v ;¥ ‘1: \ © 00 b0 'ﬂ' 000 °

Ecranele vor varia in functie de echipamentul ISOBUS.

Deschide fereastra de alocare Aux-N (a se vedea Configurarea comenzilor
auxiliare, pagina 85).

Eo-
EDwe
EDv

s Trece la datele anterioare introduse sau la butonul anterior.
) Trece la urmatoarele date de introdus sau la butonul urmator.

Trece ciclic prin seturile de lucru UT conectate.

esc  lese dintr-o operatie de editare sau confirma o alarma UT daca este
prezenta.

Activeaza datele introduse sau butonul evidentiat(e).
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18.3. Utilizarea statiei meteo

Optiunea de port pentru statie meteo este disponibila in System (Sistem)/
Features (Functionalitdti)/ Console (Consold). Portul CAN la care este conectata
statia meteo trebuie selectat inainte de utilizare.

Aceasta optiune permite suportul pentru statia meteo AirMar 150WX.

Select Data

Outside Temperature

Relative Humidity

Wind Speed

Wind Direction

DeltaT

Odatd conectat, atat o mini-vizualizare, cat si tabloul de bord pot afisa
temperatura, umiditatea relativd, viteza vantului, directia vantului si Delta T.

Delta T devine unul dintre indicatorii standard pentru conditiile de pulverizare
acceptabile. Indica rata de evaporare si durata de viata a picdturilor. Delta T se
calculeaza scazand temperatura termometrului umed din temperatura
termometrului uscat.

Nota: Datele statiei meteo vor popula automat detaliile sarcinii. A se vedea
Vizualizarea informatiilor despre sarcind, pagina 140.

18.3.1. Calibrarea statiei meteo
Odatd instalata, statia meteo necesita calibrare.

Nota: Vehiculul trebuie sa se afle intr-o zona deschisa, departe de obstacole, unde
este posibila rotirea vehiculului in cercuri.
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18.3. Utilizarea statiei meteo

1. Opriti statia meteo si apoi porniti-o din nou.
2. In doud minute de la oprire+pornire, rotiti vehiculul lent in cerc (7 - 11
km/ora).

Odatd ce vehiculul a finalizat 1 1/2 ture, va incepe calibrarea automatd.

3. Continuati sd efectuati incd doua sau trei cercuri fdra a schimba viteza
vehiculului.

Pentru mai multe informatii, consultati ghidul de utilizare furnizat de producatorul
statiei meteorologice.
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18.4. Utilizarea controlului indltimii bratului NORAC

Aceastd optiune controleazd automat indltimea bratului deasupra solului sau a
boltii recoltei. Necesita instalarea senzorilor NORAC si a unitatii electronice de
control (ECU).

Optiunea de control al inaltimii bratului NORAC este disponibild in System D
v

(Sistem)/ Features - % (Functionalit3ti)/ Implement (Unealta agricola).

Odata activata, este disponibild o mini-vizualizare NORAC

< Boom Height Control !
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_1
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Nota: Configurarea sistemului de control al inaltimii bratului trebuie efectuatd din
ecranul UT. Consultati manualele furnizate impreund cu sistemul NORAC.

Sunt disponibile urmatoarele setdri:

e Target height (Inaltime-tintd): Inaltimea-tintd la care operatorul ar vrea si fie
setat bratul la pulverizare in modul automat.

e A Auto mode (Mod automat): inaltimea bratului este controlatd automat.

QManual mode (Mod manual): Inaltimea bratului este ajustatd manual.
e Mod:
© Crop (Recolta): Citeste indltimea de la duzele de pulverizare pand la
partea de sus a boltei recoltei.
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18.4. Utilizarea controlului inaltimii bratului NORAC

° Soil (Sol): Citeste indltimea de la duzele de pulverizare pand la sol.

° Hybrid (Hibrid): Foloseste o combinatie din citirile de la recoltd si de la sol,

Este util pentru a evita miscdrile majore ale bratelor pentru culturile
neuniforme.
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18.5. Utilizarea masinii de plantat parcele

Optiunea plantat parcele permite agricultorilor sa planteze numai in parcele
predefinite si sd planteze mai multe soiuri de seminte in acelasi camp.

Functionalitatile de plantat parcele devin disponibile numai cand este activd o
unealtd agricold de plantat parcele. Pentru a incepe sa utilizati functionalitatea,
trebuie sd creati mai intai o unealtd agricola.

18.5.1. Crearea unei unelte agricole de plantat parcele
1. Asigurati-vd cd masina de plantat parcele este autorizata.

2. Selectati Implement | (Unealtd agricold)/ New A}' (Noua)/ Custom

—#(Personalizatad).

3. Folositi sagetile pentru a selecta tipul de unealtd agricold (Type) si
confirmati. Este afisata o denumire implicita pentru unealtd.

Nota: Este foarte recomandat ca elementele sa fie denumite bine gandit si
structurat pentru a permite o utilizare usoard in sezoanele viitoare.

4. Pentru schimbarea denumirii implicite, selectati IMPLEMENT NAME
(Denumire unealtd agricold), introduceti denumirea noud si confirmati.

Este afisat asistentul virtual pentru configurarea de unelte agricole noi.

5. Selectati ECU TYPE (Tip ECU), selectati ASC-10, apoi confirmati si selectati Next
(Urmatorul).

0. Selectati IMPLEMENT CONTROL (Comanda unealta agricold) si selectati
Section Control Only (Numai control sectiuni).

7. Selectati IMPLEMENT FUNCTION (Functie unealtd agricold) si selectati Plot
Planter (Plantare parcele).

8. (Cand ecranul aratd ca configurarea este completa, confirmati.
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18.5. Utilizarea masinii de plantat parcele

18.5.2. Interfata pentru utilizator pentru masini de plantat parcele

Cand este incdrcata o unealtd agricola de plantat parcele, este activatd mini-
vizualizarea de plantat parcele.

Nota: Este necesard o linie AB de orientare activd pentru a incepe configurarea
locurilor parcelelor. Punctul ,A" al liniei AB trebuie sa fie la sau inainte de punctul
de plecare prevazut al primului grafic. A se vedea Utilizarea de linii de orientare
drepte, pagina 190.

< Plot Planter

@ Plot Setup
@ Timing Control

® Plot setup (Configurare parcele): Deschide un asistent virtual pentru crearea
hotarelor parcelei pe ecran.

A se vedea Configurarea parcelelor, pagina 245.

Nota: Parcelele pot fi si importate in format de fisier de formd generat dintr-un
instrument extern. A se vedea Crearea unui hotar dintr-un fisier de forma,
pagina 1/1.

1 —_—

e Timing control (Comandd temporizare): Deschide o fereastrd de configurare
pentru setarea parametrilor de temporizare pulsata la declansare. A se vedea
Comanda temporizarii, pagina 246.

o Auto A: Activeazd/dezactiveazd automat declansarea impulsurilor la trecerea
peste hotarele parcelelor. Se poate dezactiva dacad trebuie sd traversati campul
Cu unealta agricold conectatd, dar nu doriti sa generati impulsuri.

¢ Manual ® : Declansati imediat un impuls manual in pozitia actuala.
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Configurarea parcelelor

Generate Plots

NUMBER OF ROWS
8

PLOTS PER ROW
12

PROPAGATION DIRECTION
Propagates Right

staggered Planting CB

T
Caowm

® Number of rows (Numarul de randuri): Numarul de randuri de parcele care
vor fi generate pentru a rula paralel cu linia de referintd, inclusiv linia de
referinta. Deci 1" va genera un singur rand.

® Plots per row (Parcele pe rand): Numadrul de parcele pe rand.

® Propagation direction (Directia de propagare): Dacd se genereaza randurile
parcelei la stanga sau la dreapta liniei de orientare de referinta. Primul rand va
fi intotdeauna pe linia de referintd. ,Stanga” si ,dreapta” sunt determinate in
raport cu linia, nu cu pozitia /directia de deplasare a vehiculului, directia de la
punctul A la punctul B fiind ,inainte”. Deci, dacd generati parcele pe o linie
inregistratd, vor fi intotdeauna aceleasi, indiferent de orientarea curentd a
vehiculului.

e Staggered planting(Plantare decalatd): Plantarea va fi decalata intre randuri.
Punctele de declansare de pe fiecare al doilea rand sunt decalate cu
jumatate din lungimea parcelei (plus jumatate din latimea spatiului dintre
parcele).

e Access width (Latime de acces): Intre fiecare parceld intr-un rand existd un
spatiu liber. Introduceti o valoare suficient de mare ca sa treaca vehiculul.
Valoarea implicita este de 2 m.

® Plot length (Lungimea parcelei): Introduceti lungimea necesard a parcelelor.
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18.5. Utilizarea masinii de plantat parcele

® A point offset (Decalare punct A): Cat de departe este deplasatd prima
parceld in coloana liniei de orientare de referinta este decalata inspre punctul
B de la punctul A. Deplaseaza efectiv toate parcelele generate in sus si in jos
pe linia AB pentru a compensa dacd punctul A nu este inregistrat exact la
punctul de pornire dorit al primei parcele, dacd este necesar.

Nota: Latimea randului este determinatd de latimea uneltei agricole. A se vedea
(Latime rand) Configurarea geometriei uneltei agricole, pagina 115.

Latimea spatiului liber dintre randuri este determinata de ldtimea suprapunerii
uneltei agricole. A se vedea (Suprapunere) Configurarea geometriei uneltei

agricole, pagina 115. Ldtimea necesara a spatiului liber trebuie introdusa ca
numar negativ.

Controlul temporizarii

Setup Triggers
< Channel 0 »
TRIGGER LOCATION
Start of Plot
Channel Enabled ()
Distance Offset
o -~ 0.0m
Timing Offset
@ 1.0s
Pulse Duration
@ 1.2s

® Channel number (Numar canal): Sunt disponibile doud canale. Permite
configurarea unui impuls de declansare atat la inceputul, cat si la sfarsitul
parcelei, daca este necesar. Selectati canalul pentru care setati impulsul de
declansare.
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® Trigger location (Loc de declansare): Impulsul de declansare poate fi generat
la inceputul sau la sfarsitul unei parcele. Locurile de ,inceput” si de ,sfarsit”
sunt alocate parcelei in punctele in care le intersecteaza linia de orientare.
Notd: In timpul functionarii, locul de declansare viitor este afisat pe ecran
printr-o bara de culoare rosu inchis care intersecteaza linia de orientare
curentd la urmatoarea parceld disponibila.

e Channel enabled (Canal activat): Activati/dezactivati canalul selectat.

e Distance offset (Decalaj distantd): Se poate adauga o distanta de +/- 5 metri
la locul de declansare. Se poate utiliza pentru ajustarea marimii parcelelor
pentru parcelele importate sau poate fi util cand parcelele nu sunt strict
dreptunghiulare, permitand operatorului sd aleagd locul considerat
,adevaratul” inceput al parcelei.

¢ Timing offset (Decalaj temporizare): Folosit pentru compensarea defazaj ului
sistemului in sistemul de comanda al uneltei agricole. Folosind predictia
vitezei, impulsul poate fi declansat intre 0 si 5 secunde inainte de a traversa
punctul indicat de locul declansatorului. Daca, de exemplu, unealta agricold
are nevoie de xx secunde pentru activare in pozitia ,deschis”, addugarea unei
decalari a aceluiasi interval va asigura cd declansatorul are loc in punctul
corect.

Notd: Daca valoarea decalajului de temporizare pentru unealta agricola
utilizatd este data in metri, nu in secunde, decalajul distantei se poate folosi
in schimb pentru compensarea defazajului sistemului.

® Pulse duration (Durata impulsului): Cat de mult va fi mentinut impulsul dupa
declansare. Se poate seta intre 0,1 si 5,0 secunde. Este valabil atat pentru
impulsurile declansate automat, cat si pentru impulsurile declansate de
butonul ,Manual” din mini-vizualizare.
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Gestionarea stocurilor permite operatorului sa caute si sa vizualizeze detaliile
elementelor de informatii de pe consold si sa le modifice. Elementele pot fi sterse,
redenumite sau copiate pe sau de pe USB. Datele despre sarcini de pe un USB sau
din TAP pot fi, de asemenea, rasfoite si importate pe consola.

1. Selectati Inventory Manager m (Gestionarea stocurilor)

CATEGORY L. EXTERNAL INVENTORY 9,

a Implements r‘__’/ None ."
1--ASC10-2T % ‘-’
APOLLO SPRAYER
ASC-10 ,X

ASC-10 Spreader

ASC10 Spreader Actuator

DUAL ASC10 —

DUAL SCRAPER

FrontMount

IB-2 SEEDER

NH3 APPLIER

/ NOECU

Rigid

La deschidere, ecranul afiseazd o singura lista, care este lista de elemente
corespunzatoare categoriei (Category) selectate. Dacd este introdus un stick USB
sau consola este conectatd la TAP, selectarea unei optiuni din lista derulanta
External Inventory (Inventar extern) afiseazd o vizualizare divizata.
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CATEGORY ~. EXTERNAL INVENTORY \' :
E Implements r‘__’/ usB *
1--ASC10-2T w 1--ASC10-2T ‘*
APOLLO SPRAYER % ASC-10
ASC-10 ASC-10 Spreader “
ASC-10 Spreader j ASC10 Spreader Actuator
ASC10 Spreader Actuator E Seedbreeder Implement
DUAL ASC10 — ﬁ-_.!’/
DUAL SCRAPER
FrontMount
IB-2 SEEDER
NH3 APPLIER
+ NOECU
Rigid m

Cand este afisatd vizualizarea divizata, lista din stanga afiseazd datele stocate pe
consold. Lista din dreapta afiseazd datele stocate pe dispozitivul extern selectat in
lista derulantd External Inventory (Inventar extern), care corespunde categoriei
(Category) selectate.

® USB: Afiseaza elementele de pe USB, afisate anterior prin selectarea \ 3
Aceste elemente pot fi selectate, redenumite, sterse sau copiate pe consola.

e Select from USB (Selectare de pe USB): Selectati un fisier .zip (cu datele
despre sarcini) sau direct un fisier TASKDATA XML de pe USB si importati-| pe
consola. A se vedea Importul unei selectii de date despre sarcini de pe un
USB, pagina 257.

e Select from TAP (Selectare din TAP): Selectati un fisier .zip cu datele despre
sarcini din TAP si importati-l pe consold. A se vedea Importul unei selectii de
date despre sarcini din TAP, pagina 258.

Nota: Dacd folositi o consola XD sau X25 si nu merge vizualizarea divizata (lista
din dreapta nu este vizibild dupa efectuarea selectiei din lista derulanta External
Inventory (Inventar extern), asigurati-va cd Inventory Manager (Gestionarea
stocurilor) este afisat pe ecranul complet (nu sunt deschise mini-vizualizari).
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Nota: Unele elemente (cum ar fi ,Fields” (Campuri) si ,Tasks” (Sarcini)) afiseaza
optiuni suplimentare

de filtrare cand sunt selectate din lista derulanta Category (Categorie). Selectai
N pentru a afisa optiunile de filtrare. Filtrele sunt aplicate ambelor liste daca se

utilizeaza vizualizarea divizata.

Nota: La filtrarea dupd unelte agricole a afiseaza o listd de unelte agricole
asociate cu sarcinile din sistem, nu o lista cu profilurile uneltelor agricole de pe
aceasta consola.

=9 Selectati toate elementele din lista selectatd cel mai recent.

R

Ascundeti / afisati vizualizarea divizatad.

j Redenumiti elementul selectat.

I Stergetielementele selectate.

. Copiatiin sau de pe consola. Actiunea este efectuata in directia sagefii
=».  evidentiate.

l% Alegeti optiunea de sortare pentru a sorta listele (ambele liste vor fi
| sortate dupa aceleasi criterii).

=N Efectuati o copie de rezerva a tuturor obiectelor de inventar sau a setarilor
¥ utilizatorului pe un USB. Datele existente pe USB vor fi sterse.

& Restaurati toate obiectele de inventar sau setdrile utilizatorului. Nota:
Suprascrie orice date de pe sistem si este utilizat pentru a restaura
continutul de pe un USB pe care aveti o copie de rezerva. In mod normal,
se foloseste de cdtre personalul de service.
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Schimb de date despre sarcini. Utilizati pentru import de pe USB, export

K

pe USB si export in TAP. A se vedea Importul unei selectii de date de
activitate de pe USB, pagina 258 si Exportul sarcinilor / datelor despre
sarcini / rapoartelor despre sarcini, pagina 252.

Salvati informatiile de diagnosticare pe consola. De utilizat la cererea
unui distribuitor pentru evaluarea datelor.
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19.1.
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Exportul sarcinilor / datelor despre sarcini / rapoartelor despre sarcini

19.1. Exportul sarcinilor / datelor despre sarcini / rapoartelor
despre sarcini

Task (Sarcind): Sarcinile erau anterior numite ,lucrari” in Horizon. Reprezinta
lucrarea executatd la un moment dat intr-un camp.

Task data set (Set de date despre sarcini): Setul de date despre sarcini este o
colectie de sarcini, precum si datele folosite pentru finalizarea sarcinii, cum ar fi
hotarele campului, liniile de orientare si produsele.

19.1.1. Exportul sarcinilor pe un USB

Sarcinile individuale pot fi exportate pe un USB pentru transfer pe alta consola
Topcon sau pentru import intr-un sistem informatic de gestionare a fermei (FMIS).

Sarcinile exportate sunt addugate la setul de date despre sarcini de pe USB.

1. Introduceti USB-ul in consola.

Selectati Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) m :
Selectati Tasks (Sarcini) din lista derulantd Category (Categorie).

Selectati USB din lista derulantd External Inventory (Inventar extern).

AR S R A

Selectati sarcina/sarcinile de exportat in lista Category (Categorie) de la stanga.

-
6. Selectati Save selected items to USB =¥ (Salvare elemente selectate pe
USB).



Capitolul 19 — Gestionarea stocurilor

Export Actions
EXPORT TASK ()

EXPORT RESOLUTION
High

EXPORT TASK REPORT C)
AUTO ADJUST RANGES

EXPORT SHAPEFILES C)

Cancel

7. Selectati Export task (Exportd sarcina) si apdsati OK.

Nota: Daca este necesar, se poate folosi Export resolution (Rezolutie Ia
export) pentru a reduce mdrimea fisierelor de date exportate de pe consold.
Se transfera mai putine puncte de date, ceea ce va duce la date de acoperire
la rezolutie mai mica.

Selectand Export shapefiles (Export fisiere de forme) veti genera acoperirea,
grupa de linii de orientare si fisiere de forma cu hotarele. Sunt salvate in
USB:\Rapoarte sub un folder marcat cu data/ora. Retineti ca pivotii nu sunt inclusi
in fisierele de formd de linii de orientare exportate. Daca exista mai multe grupe
de linii de orientare in camp, toate sunt exportate in fisiere de forma separate.
Dacd grupele de linii de orientare sunt dezactivate, fiecare linie de orientare este
exportata intr-un fisier de formd separat.

Inainte de a scoate USB-ul, deconectati-| intotdeauna mai intéi atingand
pictograma USB Eject (Ejectare USB) (a se vedea Utilizarea barei de
instrumente de pe consola, pagina 15). Va apdrea un mesaj ca puteti
scoate unitatea USB in siguranta. Dacd nu, poate cd raportul lipseste sau
este corupt.

.‘/('

<G
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19.1. Exportul sarcinilor / datelor despre sarcini / rapoartelor despre sarcini

19.1.2. Exportarea rapoartelor de sarcini pe un USB
Exportarea rapoartelor de sarcini pe USB plaseaza rapoartele PDF in USB:\Rapoarte.

1. Introduceti USB-ul in consold.

Selectati Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) m :
Selectati Tasks (Sarcini) din lista derulantd Category (Categorie).

Selectati USB din lista derulantd External Inventory (Inventar extern).

AR S A

Selectati sarcina/sarcinile necesard(e) pentru rapoartele PDF din lista
Category (Categorie) de la stanga.

6. Selectati Save selected items to USB = (Salvare elemente selectate pe
USB).

7. Selectati Export task report (Export raport de sarcini).

8. Selectati Auto adjust ranges (Reglare automatd intervale) dacd este necesar:
Dacd exista date care au utilizat o legenda de culoare, culorile utilizate in
tonurile de culoare ale hartii raportului sunt modificate astfel incat sa fie
utilizata variatia maxima a culorilor pentru a ilustra ratele de randament.

Selectand Export shapefiles (Export fisiere de forme) veti genera acoperirea,
grupa de linii de orientare si fisiere de formd cu hotarele. Sunt salvate in
USB:\Rapoarte sub un folder marcat cu data/ora.

19.1.3. Exportarea unui set de date despre sarcini pe un USB
1. Introduceti USB-ul in consold.

2. Selectati Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) m :

3. Selectati Exchange task data (Schimb date despre sarcini), apoi selectati
Export to USB (Export pe USB).
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Se afiseaza urmdtorul ecran.

Export Task Data

Step 1:

Select Task Data export options

EXPORT VERSION
va

EXPORT MODE
Keep all task data after export

EXPORT RESOLUTION
High

Cancel — /

Setul de date despre sarcini este exportat ca ISO XML. Versiunea de export
poate fi schimbatd in V3, daca este necesar.

4. Selectati modul de export necesar:
° Keep all task data after export (Pdstreaza toate datele despre sarcini dupd
export): Toate datele despre sarcini sunt pastrate pe consold.

° Delete only tasks after export (Sterge numai sarcinile dupd export): Sarcinile
sunt sterse de pe consold, dar datele precum clienti, ferme, campuri, produse
si unelte agricole sunt pastrate.

° Delete all task data after export (Sterge toate datele despre sarcini dupd
export): Toate datele despre sarcini sunt sterse de pe consold.

Nota: Daca este necesar, se poate folosi Export resolution (Rezolutie Ia
export) pentru a reduce mdrimea fisierelor de date exportate de pe consola.
Se transfera mai putine puncte de date, ceea ce va duce la date de acoperire
la rezolutie mai mica.

0. Selectati’ =4 siselectati locul de pe USB pentru salvarea datelor.

0. Selectati” =+  pentru a confirma exportul.
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19.1. Exportul sarcinilor / datelor despre sarcini / rapoartelor despre sarcini

19.1.4. Exportarea unui set de date despre sarcini in TAP

Seturile de date despre sarcini pot fi exportate in TAP. Datele despre sarcini vor
include clientul, ferma, campul (inclusiv hotarele, punctele de semnalizare, liniile
AB, curbele si pivotii) si sarcina (inclusiv datele inregistrate).

Inainte de a utiliza aceasta optiune, introduceti o denumire de consold si
conectati-va la TAP. A se vedea Configurarea setarilor de sistem, pagina 44.

1. Selectati Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) m .

2. Selectati Exchange task data (Schimb date despre sarcini)/ Export to

TAP " (Exportin TAP).

3. Select modul de export (Export mode):

° Keep all task data after export (Pastreazad toate datele despre sarcini dupa
export): Toate datele despre sarcini sunt pastrate pe consold.

° Delete only tasks after export (Sterge numai sarcinile dupd export):
Sarcinile sunt sterse de pe consold, dar datele precum clienti, ferme,
campuri, produse si unelte agricole sunt pastrate.

° Delete all task data after export (Sterge toate datele despre sarcini dupd
export): Toate datele despre sarcini sunt sterse de pe consold.

Nota: Daca este necesar, se poate folosi Export resolution (Rezolutie Ia
export) pentru a reduce mdrimea fisierelor de date exportate de pe
consold. Se transferd mai putine puncte de date, ceea ce va duce la date de
acoperire la rezolutie mai mica.

4. Confirmati exportul.
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19.2. Importul de sarcini si date despre sarcini

Sarcinile pot fi importate pe alta consold X sau intr-un sistem informatic de
gestionare a fermei (FMIS).

19.2.1. Importul de sarcini de pe un USB
1. Introduceti USB-ul in consold.

Selectati Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) m .
Selectati Tasks (Sarcini) din lista derulantd Category (Categorie).

Selectati USB din lista derulantd External Inventory (Inventar extern).

ok N

Fvidentiati sarcina/sarcinile de importat in lista External Inventory (Inventar

extern) de la dreapta, apoi selectati Import selected items to console -
(Import elemente selectate pe consold).

19.2.2. Importul unei selectii de date despre sarcini de pe un USB

Optiunea permite importarea unei selectii de date despre sarcini dintr-o copie de
rezerva a datelor despre sarcini pe un USB.

1. Introduceti USB-ul in consold.

2. Selectati Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) m .

3. Selectati Select from USB (Selectare de pe USB) din lista derulantd External
Inventory (Inventar extern).

4. Navigati la locul de pe USB care contine datele necesare despre sarcini si
selectati OK pentru confirmare.

Coloana din dreapta va afisa datele despre sarcini de pe USB care corespund
categoriei (Category) selectate din stanga.

5. Evidentiati datele care urmeazd sa fie importate in lista de Inventar extern din

dreapta, apoi selectati Import selected items to console = (Import
elemente selectate pe consold).

19.2.3. Importarea de date mostenite Horizon 3 sau 4 de pe un USB

Optiunea permite conversia datelor mostenite din Horizon 3 sau 4 (inclusiv a
produselor) in date despre sarcini si stocheazad datele convertite pe USB in
urmatoarea structura de fisier:
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19.2. Importul de sarcini si date despre sarcini

Datemosteniteconvertite / <datade_azi>.

1. Introduceti USB-ul in consold.

2. Selectati Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) m .

3. Selectati Convert legacy data (Conversie date mostenite) din lista
derulantd External Inventory (Inventar extern).

Dupa finalizarea conversiei de date, coloana din dreapta va afisa datele
despre sarcini de pe USB care corespund categoriei (Category) selectate din
stanga.

4. Evidentiati datele care urmeazad sd fie importate in lista de Inventar extern din

dreapta, apoi selectati Import selected items to console = (Import
elemente selectate pe consold).

19.2.4. Importul unui set de date despre sarcini de pe un USB

ATENTIE: Efectuarea acestei operatii va sterge setul existent de date despre sarcini
de pe consold, inclusiv toate hotarele de campuri, liniile de orientare etc.

1. Introduceti USB-ul in consola.

2. Selectati Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) m :

3. Selectati Exchange task data (Schimb de date despre sarcini), apoi
selectati Import from USB (Import de pe USB).

Se poate folosi butonul de comutare A pentru a cduta automat directorul
TASKDATA de cel maiinalt nivel (dacd existd) pe USB si crearea unei liste cu
toate fisierele taskdata.xml gdsite. Dacd aceasta metoda nu are succes, puteti
naviga manual pe dispozitivul USB pentru a selecta fisierul necesar.

4. Selectati setul necesar de date despre sarcini.

19.2.5. Importul unei selectii de date despre sarcini din TAP
Optiunea permite importarea unei selectii de date despre sarcini din TAP.

Inainte de a utiliza aceasta optiune, introduceti o denumire de consola si
conectati-va la TAP. A se vedea Configurarea setarilor de sistem, pagina 44.
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1. Selectati Inventory Manager (Gestionarea stocurilor) m :

2. Selectati Select from TAP (Selectare din TAP) in lista derulanta External
Inventory (Inventar extern).

3. Selectati fisierul .zip necesar si confirmati. Fisierul .zip este dezarhivat
automat dupd ce a fost importat

Import Task Data From TAP
— Console s
seeding 2019.{6c940f62-5d3c-4909-a708-d29be099e838}.zip
Seeding 20191212.{c93aa27b-2ffc-4e68-89ca-9d4ab789aabf}.zip
Seeding 20191219.{0e3cbe56-ac2c-4dc1-bf02-512a7d29087f}.zip
spraying 20151018 {ccfd92d6-3b2f-4e73-8fb6-685d340ae998).zip

Spraying 20151018.{ecca0e7b-9afc-44aa-9a36-875557e97819}.zip

Se poate folosi butonul de reimprospatare E pentru actualizarea listei de fisiere
afisate din TAP, dacd este necesar.

4. Evidentiati datele care urmeaza sd fie importate in lista Inventar extern din

. . . C
dreapta, apoi selectati Import selected items to console = (Import
elemente selectate pe consold).

Coloana din dreapta va afisa datele despre sarcini din TAP care corespund
categoriei (Category) selectate din stanga.

259



260

Capitolul 20 — Ghid de depanare

20.1. Mesaje de eroare frecvente

Pentru multe erori se va afisa un cod de eroare. De asemenea, puteti vedea
erorile in ecranul Steering Status (Stare directie) (a se vedea Starea directiei
automate, pagina 219) sau ecranul de diagnosticare (Diagnostics), fila , Trouble
Codes” (Coduri de eroare) (a se vedea Vizualizarea diagnosticelor, pagina 138).

Erorile enumerate mai jos sunt destul de frecvente si pot fi corectate de catre
utilizator. Pentru alte erori sau dacd o problema persista, inregistrati intotdeauna
mesajul de eroare si raportati-l distribuitorului, inclusiv orice cod afisat.

Cod ‘ Defectiune Actiune Pagind
U1052  |Versiunea firmwarea  |Actualizati firmware-ul. 59
subsistemului de
directie este incorectd.
U1054  |Subsistemul de Opriti si reporniti
directie este in modul |controlerul de
de avarie. directie.
U1055  |Controlerul de directie |Opriti si reporniti
trebuie resetat. controlerul de directie si
vehiculul. Asteptati 20 de
secunde si reporniti.
U1056  |Eroare de configurare a |Repetati calibrarea 149
controlerului de WAS.
directie.
U1061  |Setdrile parametrilor  |Reveniti la meniul principal 95
tractoruluinu se de configurare si confirmati
gasesc in subsistemul  |vehiculul corect.
de directie.
U1062  |Este necesara Calibrati inclinatia de 151
calibrarea inclinatiei de |montare. Permite sistemului
montare. sa compenseze daca
receptorul nu este la nivelul
acoperisului cabinei.
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Cod Defectiune Actiune Pagind
U1065  |Senzor unghiroti Schimbarea anvelopelor 99
impune calibrarea. cauza comuna, dar nu este 149
singura cauzd posibila.
Confirmati masurdtorile
vehiculului si apoi recalibrati.
U1066  |Este necesard calibrarea |Calibrati busola. 148
busolei.
U1067  |A fost detectat un Recalibrati busola. 148
vehicul nou sau un
controler nou de
directie.
U1068  |Profilul vehicululuinu  |Confirmati ca subsistemul 96 - 101
corespunde setarilor  |de directie este pornit.
subsistemului de Reveniti la meniul principal
directie. de configurare si resetati
vehiculul si directia.
U1069  |Senzorul volanului din  |{Contactati distribuitorul.
subsistemul de directie
nu este configurat.
U1071  |Puterea medie AES Confirmati sarcina pe
este mai mare decat  |unitatea motorului AES (de
limita de putere. exemplu, coloana de
directie este prea grea sau
bucsele sau rulmentii sunt
uzati).
Contactati distribuitorul.
U1072  |Temperatura AES Opriti si ldsati sa se rdceasca.

este mai mare decat
limita de
temperatura.

Dacd problema persista,
contactati distribuitorul.
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Cod ‘ Defectiune ‘Ac’;iune Pagind
U1074  |Controlerul de directieRotiti manual volanul cu un
AES nu este initializat.  |sfert de rotatie.
U1075- |CAN primeste sau Confirmati conexiunile. Opriti
U1078  |transmite erori. si reporniti cutia de jonctiune.
Contactati distribuitorul dacd
problema persista.
U1079  |Senzorul unghiului Verificati conexiunea sau
rotilor este deconectat. |inlocuiti senzorul defect.
Contactati distribuitorul.
U1080  |Senzorul unghiului Contactati distribuitorul. Este
rotilor s-a scurtcircuitat. |posibil sd fie necesara
inlocuirea senzorului.
U1082  |Sistemul de fisiere flash |Confirmati utilizarea 138 5i248
compact are mai putin  [memoriei in mini-vizualizare.
de 1% spatiu ramas. Poate fi necesar sd eliminati
sau sa transferati fisiere vechi
utilizand gestionarea
stocurilor,
U3001  [Transferul a esuat. Incercati sa exportati sau sa 248
importati din nou fisierul de
pe USB.
U4001  |Eroare de initializare a  |Recreati linia de cale. 190-195
liniei de cale.
U4006  |Nu existd calibrari valide|Calibrati busola, senzorul de | 148 -151
ale sistemului. unghi al rotilor si inclinatia de

montare.
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Cod Defectiune Actiune Pagina
U5001  |Subsistemul de Confirmati ca subsistemul 101
directie nu a fost de directie este pornit.
detectat. Confirmati c& ,comutatorul
de blocare a drumului”, care
impiedica cuplarea in timpul
deplasdrii pe drumurile
publice, este oprit.
Reveniti la meniul principal
de configurare pentru a
confirma configurarea
corecta a sistemului de
directie.
U5002  |Unealtd agricola si Confirmati unealta agricola 110
liniile de cale nusunt  |corectd aleasa si confirmati | 161 si 178
definite. campul corect si sarcina 190-216
aleasa.
Creati linii de cale, dacd este
necesar.
U5003  |Nus-a putut cupladin |Confirmati cd
cauza blocarii comutatorul rutier este
controlerului de directie|OPRIT.
U5004  |Unealta agricold Confirmati unealta 110
nu este definita. agricola corectd
aleasd.
U5007  |Spatierea randurilor Setul de suprapuneri este
(suprapunerea uneltei |prea mare. Modificati
agricole scazuta din suprapunerea in mini-
ldtimea uneltei vizualizarea controlului
agricole) este prea automat al sectiunilor.
micad. Consultati manualul
controlerului.
U6904  |Numai unul dintre Confirmati setdrile din 99 - 101

tipurile de controler
de directie si tipurile
de vehicul este
articulat,

configuratia vehicululuiin
setarile de corelare de pe
consola din controlerul de
directie.
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Cod ‘ Defectiune ‘Ac’;iune Pagind
U6905  |Tip necunoscut de Reveniti la meniul principal 99
masina. de configurare si revizuiti
configurarea vehiculului.
U8505  |Calibrarea din fabrica  |Calibrati busola, senzorul 148 - 151
nu este prezenta. de unghi al rotilor si
inclinatia de montare.
TC8 Nu exista sursa de Confirmati conexiunile.

alimentare de 12V
pentru senzorul inertial
si modem.
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20.2. Probleme de conexiune la internet

Dacd intampinati probleme cand incercati sd conectati consola la internet (cu un

cablu Ethernet conectat in partea din spate a consolei), verificati urmdtoarele:

1. Deschideti panoul cu informatii despre sistem (a se vedea Vizualizarea
informatiilor despre sistem, pagina 127).

2. Sub Console (Consold), verificati dacd adresa IP (IP Address) afiseaza o
adresd in intervalul 192.168.0.x (unde x = 0 - 255).

3. Tnacest caz, deconectati conexiunea Ethernet de la spatele consolei si
reporniti consola. Va elimina adresa implicita si va permite consolei sa se
conecteze la hotspotul wireless.

Problema este un conflict intre adresa implicita utilizata de conexiunea Ethernet
cand nu este disponibil niciun server DHCP Ethernet (192.168.0.10) si adresa
achizitionatd la configurarea unei conexiuni wireless.
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CEM
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Un receptor GNSS care furnizeaza corectii diferentiale
receptoarelor echipate cu GNSS. Numit si baza sau statie de
referintd.

Este viteza de transfer a datelor, masurata in biti pe secunda.

O metoda care utilizeazd date de corectie de la servicii prin
satelit sau statii de referintd fixe pentru a creste acuratetea GPS.
Satelitii sau statiile de referintd locale transmit date de corectie
vehiculelor echipate cu receptoare GNSS.

Easting (Drum catre est) si Northing (Drum catre nord) arata
pozitia si zona Universal Transverse Mercator (UTM) a vehiculului.
Sunt masurate in metri.

Numerele grilei de pe axa est-vest (orizontald) se numesc
Eastings (Drumuri cdtre est), iar numerele grilei de pe axa nord-
sud (verticald) se numesc Northings (Drumuri catre nord).

(European Geostationary Navigation Overlay Service, Serviciul
european geostationar mixt de navigare) este un SBAS european
dezvoltat pentru a suplimenta sistemele GPS, GLONASS si Galileo
prin raportarea cu privire la fiabilitatea si acuratetea semnalelor.

Compatibilitatea electromagnetica este stiinta care studiazd
impactul interferentelor electromagnetice. CEM urmareste sa se
asigure ca elementele sau sistemele echipamentelor nu vor
interfera intre ele sau nu vor impiedica functionarea corectd prin
emisi.
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Satelitii si sursele de corectie necesita o acuratete specificd a
pozitiei cand se calculeaza pozitia vehiculului. Dacd sistemul nu
primeste suficiente date pentru a calcula pozitia vehiculului cu
acuratetea necesard, directia automata nu va fi activata. Functia
de revenire permite sistemului sa ocoleasca cerinta de acuratete a
pozitiei, astfel incat directia automata sa poata fi cuplatd. Este util
in situatiile in care nu este necesar un grad ridicat de acuratete a
pozitiei.

Zona de lucru definita a tractorului.

Marginea campului.

Un program de calculator incorporat permanent in echipamente
fizice.

(Geometric Dilution of Precision, Dilutie geometricd a preciziei)
este 0 metricd utilizatd pentru a cuantifica precizia geometriei
satelitului GNSS.

Sistem global de navigare prin satelit (GNSS in Rusia)

Sistem global de navigare prin satelit

Sistem de pozitionare globald (GNSS in SUA)

Linie virtuald intre doua puncte de trecere pe un camp. Linia
de orientare este folosita ca referintd pentru executii ulterioare
pe camp (si linie de cale).

(Diluarea orizontala a preciziei)

HDOP este 0 metrica pentru cuantificarea acuratetei informatiilor
de pozitie orizontala (latitudine/longitudine) primite de la satelitii
GNSS.

(Medie patratica orizontala) calculeazd o pozitie orizontala
medie din informatiile-sursd de la sateliti
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Distanta unei pozitii la nord sau la sud de ecuator, mdsurata in
grade.

Un minut latitudine este egal cu o mila marina (1852 m).
Ecuatorul are o latitudine de zero.

Distanta unei pozitii la est sau la vest fata de primul meridian,
masuratd in grade. Primul meridian trece prin Greenwich, Anglia
si este de longitudine zero.

O statie de baza care poate fi mutatd cu usurinta si poate
determina in mod independent noua pozitie, astfel incat sd
poata continua sa lucreze cu sistemul DGPS.

Inclinatia de montare se referd la faptul daca receptorul este
instalat perfect drept.

(Sistem multifunctional de augmentare satelitara) Este im SBAS
japonez care completeaza GPS-ul prin raportarea si
imbundtatirea fiabilitdtii si acuratetei semnalelor GPS.

(National Marine Electronics Association, Asociatia Nationala de
Electronicd Marina) este un protocol standard utilizat de
dispozitivele electronice pentru a primi si transmite date.

Un serviciu comercial (operat de Trimble Navigation Ltd) care
difuzeaza date de corectie GNSS de la o constelatie globald de
sateliti geostationari.

Un receptor GNSS care furnizeaza corectii diferentiale
receptoarelor echipate cu GNSS. Numitd si statie de baza
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Asocierea statiilor de baza care isi transmit datele de pozitie catre
un server prin internet (NTRIP). Vehiculele din reteaua RTK
(rovere) isi transmit, de asemenea, pozitia cdtre server prin radio
mobil. Serverul utilizeaza datele de pozitie de la statiile de bazd si
vehicule pentru a calcula datele de corectie pentru fiecare
vehicul si le transmite vehiculului prin radio mobil. Permite
determinarea pozitiei cu o acuratete de 1-2 cm in timp real.

(Satellite-Based Augmentation System, Sistem de augmentare
bazat pe sateliti) este un sistem care suporta 0 augmentare pe
zond mare sau regionala prin utilizarea de mesaje suplimentare
transmise prin satelit. Sursele de corectie SBAS sunt in mod
obisnuit compuse din mai multe statii terestre care iau
masurdtorile unuia sau mai multor sateliti GNSS, precum si
semnalele prin satelit si factorii de mediu care pot avea un
impact asupra semnalului.

Un fisier de forma stocheazad geometria netopologicad si
informatiile despre atribute pentru caracteristicile spatiale intr-
un set de date. Geometria pentru o functionalitate este stocata
ca formad ce cuprinde un set de coordonate vectoriale. Este de
forma: abcd.shp

Sarcinile erau denumite anterior ,lucrari” in Horizon.
Reprezinta lucrarea executata la un moment dat intr-un
camp.

Setul de date despre sarcini este o colectie de sarcini, precum si
datele folosite pentru finalizarea sarcinii, cum ar fi hotarele
campului, liniile de orientare si produsele.

Un serviciu comercial (operat de TerraStar GNSS Ltd) care
difuzeaza date de corectie GNSS de la o constelatie globala de
sateliti geostationari.
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WAAS

WAS

Linie de cale

(Wide Area Augmentation System, Sistem de augmentare pe
suprafatd mare) Un SBAS american dezvoltat de Administratia
Federala a Aviatiei din SUA pentru a servi ca ajutor de navigare
aeriand prin imbundtdtirea acuratetei si disponibilitatii
semnalelor GPS.

Senzor unghi rofi

Linie virtuald intre doua puncte de trecere pe un camp. Linia
de cale este folosita ca referintd pentru executii ulterioare pe
camp (si linie de orientare).
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Linii AB 190

nivel de acces 37

alarme 70

contoare de suprafatd 52

control automat al sectiunilor 52, 234

directie automatd 50
decuplare 228
cuplare 226
haturi 206
stare 219
depanare 220
reglaj fin 224
directie automata 219
inaltime brat 53, 241 hotar
Creeaza 169
din fisier de forma 171
decalaj 169
elimind 173
directie pe hotar 51, 196
calibrare
busola 148
erori 156
inclinatie de montare 151
directie 147
senzor unghi roti 149
camere 49
CL-1090
CL-5590
denumire client 163
culori 145
calibrare busold 148 consola
diagnosticare 138
resetare 12
oprire 14
pornire 12

bard de instrumente 15
denumire consola 44
trafic controlat 50, 198
nivel de acoperire 131
CropSpec 52
tabloul de bord 142
data 27
zi / noapte 15
diagnosticare 138
denumire afisatd 44
camp

iesire 164

nou 163

selectare 162

descdrcare 164
meniu de camp 161
denumiri fisiere 146
server de fisiere 48
puncte de
semnalizare
personalizare 165

editare 166

elimind 166

seteazd 165

configurare 81
GPS

acuratete 136

detalii 135

compensare abateri 231

corectie abateri 167

iesire 6/

radar 68

receptor 59
grupe
linii de orientare 214
ecran de ghidare 128

grupe de linii de orientare 50

271



272

linii de orientare 187
Linii AB 190
pivot central 194
copiaza 217
grupe 214
blocaj ghidare 195
curbd identicd 193
import 217/
selectare 189, 216
linii drepte 190
blocaj ghidare 51
blocaj ghidare mod de
ghidare
hat 174
intoarceri pe hat 51, 206
descrieri pictograme 6
unealtd agricola 21
creeaza 112
geometrie 115

intrerupator principal 121
selectare 110
configurare 105
viteza 104
conexiune la internet
depanare 265
gestionarea stocurilor 248
configurare ISOBUS 82
timp de  mentinere
functiune 60
limba 27
latitudine 29
senzor de vitezd LH5000 53
licente 46
bard de LED-uri 31
longitudine 29
niveluri de harta 130
optiuni harta 35
zoom pe harta 134
intrerupdtor principal 121
mini-vizualizari 125
calibrare inclinatie de
montare 151

azot 52
NORAC 53, 241
NTRIP 65
deplasare fina
decalaj 229
la vehicul 230
meniu de deplasare find 229
fisier OAF 60
masind de plantat parcele 243
baza de date de produse 123
linii de proiect 198
setari regionale 26

asistenta la distanta 40

control sectiuni 117
comutator sectiune 120
sincronizare 118

porturi seriale 69

trecere la versiune software superioara

22,89

calibrare directie 147

controler de directie 101

asistenta 40

Sistem

diagnosticare 138

informatii despre sistem 127

configurare sistem 43

TAP 3

Sarcina

golire 182
completare 158
creeaza 158, 179
export 252
import 257
pauza 158
regiuni 180
selectare 178

hotar sarcind 168
buton de sarcini, 158
set de date despre
sarcini

import 258



informatii despre sarcind 140 Configurare Wi-Fi 90
meniu de sarcini 178 wireless 90
raport de sarcini XTEND 53
export in serie 254
export 254
timp 27

sincronizare
control sectiuni 118
control linii de trafic 51
linii de trafic 51, 203
depanare 260
unitati 28
terminal universal 48, 237
Configurare terminal universal 82
trecere la 0 versiune software superioara
89
USB Wi-Fi 90
nivel de acces utilizator 37
comenzi utilizator 38
UT 237
Configurare UT 82
utilitati 89
comanda viteza variabila 53, 183
VDC 57
vehicul
antena 103
creeaza 96
geometrie 99
orientare 136
selectare 95
configurare 94
Controler de afisare a vehiculului 49, 57
viteza vehicul 104
comenzi de vizualizare 129
volum 33
VRC 183
statie meteo 49, 239
cantar 53
Ceestenou 1
calibrare senzor de unghi al rotilor 149
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Capitolul 23 — Avertismente de reglementare si siguranta

Termeni si conditii
Nota: Cititi cu atentie acesti ,Termeni si conditii”.

Generalitati

APLICARE - Acceptati acesti ,Termeni si conditii” prin achizitionarea produsului de la Topcon Precision
Agriculture (TPA) sau de la unul dintre distribuitorii de produse TPA.

DREPTURI DE REPRODUCERE - Toate informatiile din acest manual sunt proprietatea intelectuald si materiale
protejate prin drepturi de autor TPA. Toate drepturile rezervate. Nu aveti dreptul sa utilizati, sd accesati, sd
copiati, sd stocati, sd afisati, sa creati lucrari derivate, sd vindeti, sd modificati, sa publicati, sa distribuiti sau sd
permiteti accesul tertilor la orice elemente de graficd, continuturi, informatii sau date din acest manual fard
consimtdmantul scris expres TPA si puteti utiliza astfel de informatii numai pentru ingrijirea si functionarea
produsului dvs. Informatiile si datele din acest manual reprezinta un activ valoros TPA si sunt dezvoltate prin
cheltuieli si consumuri considerabile de muncd, timp si bani si sunt rezultatul selectiei, coordonarii si
aranjamentului initial de cdtre TPA.

MARCI COMERCIALE — ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon Positioning Systems i
TOPCON Precision Agriculture sunt mdrci comerciale sau mdrci comerciale inregistrate ale Grupului de
companii Topcon. Microsoft si Windows sunt mdrci comerciale sau marci comerciale inregistrate in Statele
Unite si/sau in alte tdri ale Microsoft Corporation. Denumirile de produse si de societati comerciale
mentionate pot fi mdrci comerciale ale proprietarilor respectivi.

SITE WEB SI ALTE DECLARATII - Nicio afirmatie de pe site-ul web TPA sau al oricarei alte companii din Grupul
Topcon sau in orice alte reclame sau literatura TPA sau fdcuta de un angajat sau contractant independent TPA
nu modifica acesti , Termeni si conditii”.

IMPORTANT: SIGURANTA - Utilizarea necorespunzatoare a produsului poate duce la decese sau vatamari
corporale, pagube materiale si/sau functionarea defectuoasa a produsului. Produsul trebuie reparat numai in
centre de service TPA autorizate. Trebuie sa examinati cu atentie avertismentele si instructiunile de siguranta
cu privire la utilizarea corecta a produsului din acest manual si sd le respectati in orice moment.

Garantie limitata

COMPONENTE ELECTRONICE SI MECANICE - TPA garanteazd componentele electronice fabricate de TPA cd

nu vor prezenta defecte de materiale si de fabricatie pentru o perioadd de un an de la data initiala a expedierii
catre distribuitor. TPA garanteazd cd toate supapele, furtunurile, cablurile si piesele mecanice fabricate de TPA
nu vor prezenta defecte de materiale si de fabricatie pentru o perioadd de 90 de zile de la data cumpadrarii.

RETUR SI REPARATII - In timpul perioadelor de garantie respective, oricare dintre articolele de mai sus
constatate ca fiind defecte pot fi expediate la TPA pentru reparatii. TPA va repara sau inlocui cu promptitudine
articolul defect fdra costuri si vi-l va expedia inapoi. Trebuie sa pldtiti taxele de transport si manipulare pentru
ele. Calibrarea componentelor, mana de lucru si cheltuielile de deplasare pentru scoaterea si inlocuirea pe
teren de componente nu sunt acoperite de aceasta politica de garantie. Garantia de mai sus NU se aplicd
daunelor sau defectelor rezultate din:
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i) calamitati, accidente sau abuz

ii) uzura tehnicd si morald

(iii) utilizarea si/sau intretinerea necorespunzatoare
(iv) modificari neautorizate ale produsului; si/sau

V) utilizarea produsului in combinatie cu alte produse care nu sunt furnizate sau specificate de TPA.

Software-ul care insoteste orice produs este licentiat pentru utilizare in legdturd cu produsul si nu este vandut.
Utilizarea software-ului furnizat cu un acord de licenta separat pentru utilizatorul final (,EULA") va fi supusa
termenilor si conditiilor, inclusiv celor referitoare la garantia limitata, ale EULA aplicabil, fard a aduce atingere
oricaror prevederi contrare din acesti , Termeni si conditii”.

DECLINAREA GARANTIEI - ALTELE DECAT GARANTIILE DE MAI SUS, GARANTIILE FURNIZATE INTR-UN CARD
DE GARANTIE APLICABIL, ANEXA SAU ACORDUL DE LICENTA PENTRU UTILIZATORUL FINAL, ACEST MANUAL,
PRODUSUL SI SOFTWARE-UL AFERENT SUNT FURNIZATE ,CA ATARE”. NU EXISTA ALTE GARANTII SI, N
MASURA PERMISA DE LEGE, TPA EXCLUDE TOTI TERMENII, CONDITIILE S| GARANTIILE IMPLICITE CU PRIVIRE
LA MANUAL SI PRODUS (INCLUSIV ORICE GARANTIE IMPLICITA SAU VANDABILITATE SAU ADECVARE PENTRU
O ANUMITA UTILIZARE SAU SCOP). TPA NU ESTE RESPONSABILA PENTRU FUNCTIONAREA SATELITILOR GNSS
SI/SAU DISPONIBILITATEA, CONTINUITATEA, ACURATETEA SAU INTEGRITATEA SEMNALELOR GNSS PRIN
SATELIT.

LIMITAREA RASPUNDERII SI DESPAGUBIRI - TPA si distribuitorii, agentii si reprezentantii sai nu vor fi
raspunzatori pentru erorile tehnice sau editoriale sau omisiunile continute in prezentul document sau pentru
daunele speciale, indirecte, economice, incidentale sau derivate rezultate din furnizarea, executarea sau
utilizarea acestui material, a produsului sau a software-ului insotitor (inclusiv in cazul in care TPA a fost
informatd cu privire la posibilitatea unor astfel de daune). Astfel de daune declinate includ, dar nu se limiteaza
la pierderi de timp, pierderi sau distrugeri de date, pierderi de profit, economii sau venituri sau pierderea sau
deteriorarea produsului. Veti apdra, despdgubi si exonera TPA de raspundere impotriva oricdror pretentii,
actiuni, procese, daune, pierderi, obligatii de platd si costuri (inclusiv onorarii avocatiale) care decurg din sau se
referd la (a) utilizarea de catre dvs. sau intretinerea produsului si/sau a software-ului, altele decat cele
prevazute in acest manual sau in acordul de licenta aplicabil pentru utilizatorul final; si (b) neglijenta sau fapta
sau omisiunea dvs. ilicita cu privire la produs.

In orice caz, raspunderea TPA fatd de dvs. sau orice altd persoand pentru orice pretentie, pierdere sau
deteriorare (in temeiul contractului, delictuald sau in orice altd baza) va fi limitatd (la optiunea TPA) fie la (a)
inlocuirea sau repararea produsului, fie (b) plata costului inlocuirii sau repararii produsului.

Altele

Acesti , Termeni si conditii” pot fi modificati, inlocuiti sau anulati in orice moment de cdtre TPA. Acesti
,Termeni si conditii” vor fi guvernati si interpretati in conformitate cu:

» legile din Australia de Sud, daca produsul este vandut si vd este livrat in Australia (caz in care instantele
din Australia de Sud sau Curtea Federala din Australia (Adelaide Registry) au jurisdictie exclusiva in ceea
ce priveste orice revendicare sau litigiu) sau

» legile statului California, in cazul in care produsul este vandut si va este livrat in afara Australiei
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= prevederile Conventiei Natiunilor Unite privind contractele de vanzare internationald de marfuri nu se
aplicd acestor ,Termeni si conditii”.

Toate informatiile, ilustratiile si aplicatiile continute aici se bazeaza pe cele mai recente informatii disponibile la
momentul publicarii. TPA Tsi rezervd dreptul de a efectua modificdri ale produsului in orice moment, fara
notificare.
In cazul In care orice parte a acestor ,Termeni si conditii” ar fi inaplicabild, prevederea trebuie citita in masura
necesara pentru a evita acest rezultat, iar in cazul in care prevederea nu poate fi cititd in aceastd mdsura,
trebuie disjunsd fard a afecta valabilitatea si aplicabilitatea restului acestor ,Termeni si conditii”.

Informatii pentru service
Asistenta de service poate fi furnizata prin contactarea distribuitorului local autorizat TPA.

Informatii despre reglementarile privind comunicatiile
Declaratie de conformitate FCC (SUA)

FCCTitlul 47 §15.19(a)(3)

Acest dispozitiv este conform cu Partea 15 din Regulile FCC. Functionarea face obiectul urmatoarelor
doua conditii: (1) Dispozitivul nu poate produce interferente nocive si (2) dispozitivul trebuie sa
accepte orice interferente receptionate, inclusiv interferente care pot produce functionare nedorita.
FCCTitlul 47 §15.21

Modificdrile aduse acestui echipament care nu sunt aprobate in mod expres de Topcon pot anula
autorizatia FCC de a utiliza acest echipament.

FCCTitlul 47 §15.105(a)

Acest echipament a fost testat si s-a constatat ca respectd limitele unui dispozitiv digital din Clasa A,
conform Partii 15 din Regulamentul FCC. Aceste limite sunt concepute pentru a asigura o protectie
rezonabild impotriva interferentelor nocive cand echipamentul este utilizat in medii comerciale. Acest
echipament genereazd, utilizeaza si poate radia energie de radiofrecventd si, daca nu este instalat si
utilizat in conformitate cu manualul de instructiuni, poate produce interferente nocive pentru
comunicatiile radio. Utilizarea acestui echipament in zone rezidentiale creeazd probabilitatea de a
produce interferente nocive, caz in care utilizatorului i se va cere sd corecteze interferentele pe
cheltuiala proprie.

Declaratie de conformitate ISED (Canada)

Acest aparat digital de clasa A indeplineste toate cerintele Regulamentului canadian privind
echipamentele cauzatoare de interferente.

CAN ICFS-003(A)/NMB-003(A)
Declaratie CE CEM (Comunitatea Europeanad)

Avertisment: Acesta este un produs de clasa ,A”. Intr-un mediu casnic, acest produs poate provoca
interferente radio, caz in care utilizatorul poate fi obligat sd ia mdsuri adecvate. XD2 respectd cerintele
esentiale ale Directivei CEM 2014/30/UE.
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Declaratie CEM (Australia si Noua Zeelandd)
Acest produs indeplineste cerintele aplicabile ale Cadrului CEM din Australia si Noua Zeelanda.

Interferente radio si TV

Acest echipament informatic genereaza, utilizeaza si poate radia energie de radiofrecventd. Dacd nu
este instalat si utilizat corect in stricta conformitate cu instructiunile TOPCON Precision Agriculture,
poate provoca interferente cu comunicatiile radio.

Puteti verifica daca interferentele sunt cauzate de acest echipament prin oprirea echipamentului
Topcon pentru a vedea dacd interferentele se opresc. Daca echipamentul cauzeaza interferente cu
un dispozitiv radio sau alt dispozitiv electronic, incercati:

® Rotirea antenei radio pana cand interferenta inceteaza

® Deplasarea echipamentului de o parte si de alta a radioului sau a altui dispozitiv electronic
® Deplasarea echipamentului mai departe de radio sau de alt dispozitiv electronic

e (onectarea echipamentului la un alt circuit care nu este conectat la radio.

Pentru a reduce potentialele interferente, utilizati echipamentul la cel mai scdzut nivel de amplificare
care va permite comunicatii realizate cu succes.

Dacd este necesar, contactati cel mai apropiat distribuitor Topcon Precision Agriculture pentru
asistentd. Notd: Modificarile aduse acestui produs care nu sunt autorizate de TOPCON Precision
Agriculture pot anula conformitatea CEM si pot anula autoritatea de a utiliza produsul. Acest produs a
fost testat pentru conformitatea CEM folosind dispozitive periferice Topcon Precision Agriculture,
cabluri ecranate si conectori. Este important sa utilizati dispozitivele Topcon Precision Agriculture
intre componentele sistemului pentru a reduce posibilitatea interferentei cu alte dispozitive

Sigurantd generald

~,  PERICOL: Este esential ca urmdtoarele informatii si informatiile de siguranta specifice

! produsului sd fie citite si intelese.

Majoritatea incidentelor aparute in timpul exploatarii, intretinerii si repardrii sunt cauzate de
nerespectarea regulilor sau masurilor de sigurantd de bazd. Fiti intotdeauna atenti la potentialele
pericole si situatii periculoase.

Urmati intotdeauna instructiunile care insotesc un avertisment sau o atentionare. Informatiile pe care
le furnizeazd au scopul de a minimaliza riscul de vdtdmdri corporale si/sau pagube materiale.

In special, urmati instructiunile prezentate ca mesaje de siguranta.
Mesaje de sigurantd si avertismente

Simbolul de siguranta este utilizat cu cuvantul relevant: PERICOL, AVERTIZARE sau ATENTIE. Mesajele
marcate in acest fel recomanda masuri si practici de siguranta. INVATATI-le si aplicati-le.
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/ PERICOL: Indicd o situatie iminent periculoasa care, daca nu este evitatd, poate duce la
! \ DECESE SAU VATAMARI CORPORALE GRAVE.

/. AVERTISMENT: Indica o situatie potential periculoasa care, daca nu este evitatd, poate
!\ duce la DECESE SAU VATAMARI CORPORALE GRAVE.

/\ ATENTIE: Indica o situatie potential periculoasa care, daca nu este evitatd, poate duce la
!\ VATAMARI MINORE,

Semne privind siguranta
/. AVERTISMENT: NU indepartati sau ascundeti semnele de siguranta. Tnlocuiti semnele
'\ de siguranta care nu pot fi citite sau care lipsesc. Puteti obtine semne de sigurantd de
schimb de la distribuitor in caz de pierdere sau deteriorare.

Dacd a fost achizitionat un vehicul uzat, asigurati-vd cd toate semnele de sigurantd se afld in pozitiile
corecte si sunt lizibile. Inlocuiti semnele de siguranta care nu pot fi citite sau care lipsesc. Puteti
obtine semne de siguranta de schimb de la distribuitor.

Siguranta operatorului

/. AVERTISMENT: Este responsabilitatea DVS. sa cititi si sa intelegeti sectiunile de siguranta
!\ din acest manual inainte de a utiliza acest vehicul. Retineti: Cheia sigurantei este la DVS.

Bunele practici de sigurantd nu vad protejeaza numai pe dvs., ci si persoanele din jur. Studiati acest
manual ca parte a programului dvs. de siguranta. Aceste informatii de siguranta se referd numai la
echipamentele Topcon si nu inlocuiesc alte practici obisnuite de lucru in conditii de siguranta.

/. AVERTISMENT: Asigurati-vd ca echipamentul Topcon este deconectat de la alimentarea
( ! \ electrica inainte de intretinerea sau repararea vehiculului sau a uneltelor agricole.

/. AVERTISMENT: Asigurati-vd ca sunt luate masurile de precautie adecvate inainte de
GB manipularea oricdror substante periculoase. Cititi intotdeauna fisele tehnice de
securitate Tnainte de a incepe lucrul.
/. AVERTISMENT: In unele dintre ilustratiile sau fotografiile utilizate in acest manual, este
! posibil ca panourile sau protectiile sa fi fost eliminate in scopuri demonstrative. Nu
utilizati niciodata vehiculul cu niciun panou sau apdrdtoare demontat(d). Daca este
necesara indepartarea panourilor sau a protectiilor pentru a efectua o reparatie, TREBUIE

instalate la loc inainte de utilizare.

/ AVERTISMENT: Verificati intotdeauna dacd toate accesoriile suspendate ale vehiculului
[ ! \ sunt coborate la sol inainte de a incepe lucrari de reparatii sau intretinere la un vehicul.

7\, AVERTISMENT: Piesele vehiculului si ale uneltelor agricole se pot incdlzi in timpul
L functionarii si pot fi sub presiune. Consultati manualele vehiculului.



Capitolul 23 — Avertismente de reglementare si siguranta

" AVERTISMENT: Purtati imbracdminte de protectie adecvata pentru sarcina si conditiile
1
/ =\ asumate.

~, AVERTISMENT: Nu utilizati echipamente in jurul echipamentelor sau consumabilelor
[ ! \ explozive.

~  AVERTISMENT: Topcon se angajeaza sd asigure o bund performantd de mediu si sa

& minimalizeze utilizarea oricdror substante potential ddundtoare in produsele sale. Cu
toate acestea, este intotdeauna recomandabil sa nu manipulati echipamentele
electronice deteriorate. Acest produs Topcon poate contine o baterie de litiu sigilata.
Eliminati intotdeauna orice echipament electronic cu grija si responsabilitate.

Pregatire pentru utilizare

e (ititi si intelegeti acest manual si aflati toate comenzile inainte de a utiliza echipamentul.

® Pastrati manualul impreund cu echipamentul.

® Dacd echipamentul este mutat intr-un alt vehicul, mutati si manualul.

e (ititi manualul pentru vehiculul cu care va fi utilizat echipamentul si verificati daca vehiculul
are echipamentul corect cerut de reglementdrile locale.

® Asigurati-vd ca intelegeti viteza, franele, directia, stabilitatea si functionalitdtile de incdrcare ale
vehiculului inainte de a incepe.

e Verificati toate comenzile intr-o zond libera, fard persoane si obstacole, inainte de a incepe lucrul.

e |[dentificati posibilele pericole.

~  AVERTISMENT: Echipamentul Topcon nu trebuie utilizat de operatori sub influenta
!\ alcoolului sau drogurilor. Solicitati sfatul medicului daca utilizati medicamente eliberate

pe bazd de prescriptie medicala sau fara prescriptie medicald.

Limitarea responsabilitatii

Topcon nu isi asuma nicio responsabilitate sau rdspundere pentru pagubele materiale, vdtamarile
corporale sau decesele rezultate din utilizarea necorespunzdtoare sau abuziva a oricaruia dintre
produsele sale.

Mai mult, Topcon nu isi asuma nicio responsabilitate pentru utilizarea echipamentului Topcon sau a
semnalului GNSS in alte scopuri decat scopul propus.

Topcon nu poate garanta acuratetea, integritatea, continuitatea sau disponibilitatea semnalului
GNSS.

Operatorul trebuie sd se asigure ca echipamentul este oprit corect cand nu este utilizat. Inainte de a
utiliza orice vehicul echipat cu produse Topcon, cititi si intelegeti urmdtoarele masuri de siguranta
specifice produsului.
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Informatii importante pentru sigurantd

Alerta si responsabilitatea operatorului

Consola ajuta operatorul sa conducd vehiculul, dar operatorul rdmane responsabil si trebuie sd fie
atent si sd mentina in orice moment controlul asupra vehiculului. Operatorul este in cele din urma
responsabil pentru operarea in sigurantd a acestui echipament.

Este esential ca cerintele de sigurantd sa fie indeplinite cand se utilizeaza consola si oricare dintre
componentele acestuia. Toti operatorii si personalul relevant trebuie informati cu privire la cerintele
de sigurantd.

Siguranta electrica

~  AVERTISMENT: Alimentarea incorectd poate provoca vdtamari grave si rdnirea

! persoanelor sau avarierea echipamentului.

Cand lucrati cu componente electrice, trebuie sa respectati urmdtoarele;

® Asigurati-vd cd borna negativd a bateriei este deconectatd inainte de a efectua orice sudura pe
vehicul.

e \Verificati daca toate cablurile de alimentare ale componentelor sistemului sunt conectate la
polaritatea corectd, asa cum este marcata. Consultati manualul vehiculului pentru informatii
privind siguranta.

e \Verificati daca echipamentul este impdmantat in conformitate cu instructiunile de instalare.

Operare si riscul de obstacole

Urmatoarea lista nu este exhaustiva sau limitata. Ca sa utilizati consola pentru directie asistatd de-a
lungul unei linii de cale definite, operatorul trebuie sd se asigure cd este utilizatd:

® Departe de oameni si obstacole

® Departe de linii electrice de inaltd tensiune sau alte obstacole aeriene (identificati orice probleme
de spatiu de trecere inainte de a activa consola)

® Pe o proprietate privatd fard acces public
® Pe campuri defrisate
e n afara drumurilor publice sau a cailor de acces.
De retinut cd:
e Operatorul trebuie sa cunoasca in permanentd pozitia vehiculului si conditiile de pe teren.

® Operatorul va trebui sa raspundd in cazul in care semnalul de corectie prin satelit sau diferential
GNSS se pierde momentan.

e (onsola nu poate detecta obstacole (persoane, animale sau altele).
e Utilizati consola numai in zone fdrd obstacole si pastrati o distantd corespunzdtoare.

® Directia trebuie sa fie decuplata pentru comandd manuald daca apare un obstacol in cale sau
vehiculul se indeparteaza de la linia de cale.
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Pornire/oprire si comenzi manuale

~,  AVERTISMENT: Asigurati-va ca aveti comutatorul de directie oprit pentru a preveni

& cuplarea neintentionata a directiei asistate. La repararea sau intretinerea
vehiculului/uneltei agricole, asigurati-va ca vehiculul NU POATE fi deplasat. Decuplati
directia, aplicati franele si scoateti cheile.

Operatorul trebuie sd se asigure cd intrerupatorul de directie este oprit (foateindicatoarele cu LED

sunt oprite) cand nu este utilizatd directia asistatd.

Operatorul trebuie sd decupleze directia asistatd si sd utilizeze comenzile manuale dacd apare un
obstacol pe linia de deplasare sau intra pe directia de deplasare sau dacd vehiculul se indepdrteazd
de linia de cale dorita.

Pentru dezactivarea directiei asistate:
® Rotiti volanul cu cateva grade sau
® Selectati butonul ,Disengage Auto Steering” (Dezactivare directie automatd) de pe consold si/sau

e Daca utilizati un intrerupdtor de directie extern, decuplati-o folosind intrerupatorul daca
actiunile de mai sus nu decupleaza directia asistatd.

Siguranta la oprirea vehiculului

Inainte de a parasi vehiculul, decuplati directia asistata, decuplati intrerupatorul de directie extern
daca este utilizat si scoateti cheia din contact.

Transportul vehiculului
~, AVERTISMENT: Cand transportati vehiculul pe o sosea publica, sistemul de ghidare
& automatad trebuie OPRIT. Asigurati-va ca intrerupdtorul de directie este oprit pentru a
preveni cuplarea neintentionatd a directiei asistate.

Utilizarea unei statii de referinta (de bazd)

~, AVERTISMENT: Nu mutati o statie de referinta in timpul functionarii. Mutarea unei statii
'\ de referintd in functiune poate interfera cu directia controlatd a unui sistem care
foloseste statia de referinta. Poate duce la vatdmari corporale sau pagube materiale.

Operatorii si personalul afectat trebuie informati cu privire la urmdtoarele masuri de precautie pentru
siguranta.

e Nu ridicati statia de referintd sub sau in apropierea liniilor electrice de inaltd tensiune.

e (and utilizati statia de referintd portabild, asigurati-vd ca trepiedul este montat in sigurantd.

Pentru a obtine cele mai bune rezultate cu produsul

Faceti periodic copii de rezerva ale datelor. Consola are o capacitate mare de stocare, dar limitatd.
Utilizati ,Diagnostics Mini-view” (Mini-vizualizare pentru diagnosticare) ca sd vedeti capacitatea
disponibild. Se afiseazd un ecran de avertizare daca spatiul de stocare atinge limita.

Atentie la compatibilitatea formatului de fisiere. Discutati cu distribuitorul despre formatele
compatibile.
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Produsele agricole Topcon sunt rezistente si concepute pentru a functiona in conditii dificile. Cu
toate acestea, daca echipamentul nu este utilizat pentru o perioadd indelungata, depozitati-l departe
de surse de apd si cdldurd directd.

Simboluri de alerta
In acest manual sunt utilizate doud simboluri de alerts:
Nota: Oferd informatii suplimentare.

~  AVERTISMENT: Un semnal de avertizare apare pe semnele de siguranta si in acest
{ ! \, manual pentru a ardta cd informatiile sunt foarte importante pentru siguranta
dumneavoastra. INVATATI-LE si APLICATI-LE.
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23.1. Topcon Positioning Systems, Inc. Acord de licenta pentru

utilizatori finali

IMPORTANT: CITITI CU ATENTIE. Produsul software furnizat de Topcon Positioning Systems, Inc.
(,Topcon”) sau licentiatul sau, impreund cu manualele si documentatia asociate (denumite colectiv
,Software-ul”) sunt detinute de Topcon, iar utilizarea de cdtre dvs. se supune termenilor si conditiilor
prezentului Acord de licentd pentru utilizatorul final (,Acordul”). Software-ul este destinat utilizdrii pe
si/sau incorporat intr-un afisaj/consola Topcon pe/in care Software-ul este destinat (in conformitate
cu documentatia lui aplicabild) sd fie instalat si utilizat (fiecare un ,Dispozitiv”). Daca incheiati acest
Acord in numele unei societati comerciale sau al unei alte entitati juridice, declarati cd aveti
autoritatea de a obliga o astfel de entitate la acesti termeni si conditii, caz in care termenii ,dvs.” sau
,a/al/ale/ai dvs.” se referd la o astfel de entitate. Dacd nu aveti o astfel de autoritate sau daca nu
sunteti de acord cu acesti termeni si conditii, nu puteti utiliza Software-ul. Topcon isi rezerva, de
asemenea, dreptul de a rezilia imediat prezentul Acord pentru nerespectarea termenilor prevazutiin
prezentul document. In cazul unui conflict intre o versiune in altd limba decat engleza a prezentului
Acord si versiunea in limba engleza, versiunea in limba englezd va prevala.
Prin clic pe butonul ,ACCEPT" de mai jos si/sau instaland sau utilizand Software-ul pe orice Dispozitiv
in care este incorporat Software-ul, sunteti de acord sa respectati termenii si conditiile prezentului
Acord. Daca nu sunteti de acord, nu veti fi autorizati sd utilizati Software-ul.

~  AVERTISMENT: Dispozitivul si software-ul (,Sistemul”) pot fi utilizate pentru a asista la (a)

L directie (,Comanda directiei”) si/sau (b) plantare, pulverizare, raspandire sau fertilizare

(,Aplicatii”).

IMPORTANT: Prin acceptarea prezentului Acord si utilizarea Sistemului, confirmati ca sunteti instruiti
corespunzdtor in ceea ce priveste utilizarea acestuia si cd ati citit si veti urma procedurile si
instructiunile din manualele de operare aplicabile ale Sistemului. Operarea necorespunzdtoare poate
duce la: (a) controlul incorect al directiei si/sau performanta Aplicatiei; si (b) pagube materiale si
avarierea echipamentelor, vatamadri corporale grave ale persoanelor, randamente slabe si/sau
deteriorarea sau pierderea culturilor. Sunteti pe deplin responsabili pentru controlul si utilizarea
sistemului si a rezultatelor acestuia.
COMANDA DIRECTIEI:

e ANU SE UTILIZA pe drumuri publice sau private. La deplasare pe sosea, controlul directiei TREBUIE

dezactivat.

e (ontrolul directiei va ajuta la directionarea cdtre o linie de orientare prestabilitd; dar trebuie sd fiti atenti
si sa preluati comanda manuald din cand in cand.

e (attimp este activ controlul directiei, TREBUIE:
© 54 rotiti intoarceti manual vehiculul daca linia de orientare se va intersecta cu hotare/obstacole.
© 54 preluati controlul daca vehiculul sau unealta agricola pot intra in contact cu hotare sau obstacolele.
©  sdintoarceti manual vehiculul in curbe stramte.
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0 sdva asigurati ca viteza vehiculului este adecvatd pentru a urma in siguranta linia de orientare.
o NU PARASITI NICIODATA statia de directie a vehiculului.

APLICATII: Sunteti responsabili pentru: (a) introducerea cu exactitate a informatiilor necesare pentru
ca Sistemul sa aplice Aplicatiile la cerintele dvs. si (b) calibrarea Sistemului si asigurarea faptului ca
Aplicatiile sunt aplicate in conformitate cu specificatiile.

1. Utilizare profesionala. Produsele Topcon, inclusiv Software-ul (,Produsele TOPCON"), sunt
concepute pentru a fi utilizate de profesionisti. Inainte de utilizare si exploatare, trebuie sé fi beneficiat
de pregatire profesionald in ceea ce priveste operarea si utilizarea produselor Topcon si sd aveti
cunostinte bune despre practicile agricole si echipamentele agricole de precizie. Trebuie sd revedeti

si sd urmati toate instructiunile de utilizare si de siguranta, inclusiv cele stabilite in manualele de
operare aplicabile ale Sistemului, inainte de a opera, inspecta sau regla orice produse Topcon si/sau
echipamente conexe.

2. Acordarea licentei/Restrictii.

2.1. Acordarea licentei pentru software. Daca ati achizitionat sau ati primit in alt mod
Software-ul de la Topcon sau ca incorporat intr-un Dispozitiv, Topcon va acorda o licentd personald,
neexclusivd, netransferabild (cu exceptia celor prevazute in mod expres in prezentul document)
pentru utilizarea Software-ului in conditiile mentionate in prezentul document si, in orice caz, numai
cu un singur Dispozitiv care ruleaza o copie licentiatd valida a sistemului de operare pentru care a fost
proiectat Software-ul (de exemplu, Linux, Android, iOS, Windows). Puteti transfera permanent
drepturi in temeiul prezentului Acord numai ca parte a unei vanzari sau a unui transfer permanent(e)
a(l) dispozitivului (sau a echipamentelor din care dispozitivul este 0 componenta). Licenta este
valabila pand la reziliere. Topcon vd poate rezilia licenta dacd nu respectati termenii si conditiile
acestui Acord.

2.2. Restrictii privind utilizarea si transferul. Nu aveti dreptul sa modificati, sa adaptati, sa
traduceti, sd efectuati inginerie inversa, sa decompilati sau sd dezasamblati Software-ul sau sa creati
lucrari derivate din Software, din orice componenta a acestuia sau din orice documentatie conexa si
nici sa eliminati, sa modificati sau sa ascundeti sau sd faceti in alt mod imposibil de citit sau de
nevazut orice notificare, legendad, sfat, marcd comerciald de filigran, marcd de serviciu sau alta
denumire continuta in Software, componentd a acestuia, documentatie sau date de iesire din
acestea. Nu aveti dreptul sd distribuiti copii ale Software-ului unor terte parti, inclusiv, fard limitare, sa
inchiriati sau sa imprumutati Software-ul unor terte parti. Sunteti de acord sa nu utilizati, sa nu
permiteti utilizarea sau sa nu folositi Software-ul incdlcand orice legi sau reglementadri federale,
statale sau locale din S.U.A. sau orice legi sau reglementari strdine, inclusiv legi privind drepturile de
proprietate intelectuala sau legi sau reglementdrile privind tranzactionarea sau schimbul de valori
mobiliare sau privind Software-ul. De asemenea, sunteti de acord sa utilizati Software-ul exclusiv in
scopul pentru care a fost creat.

2.3. Actualizdri obligatorii. Topcon si/sau licentiatul sau pot, din cand in cand sifn orice
moment, sa vd ofere si/sau sd va pund la dispozitie (electronic sau in alt mod) actualizari ale
Software-ului. Capacitatea dvs. continua de a utiliza Software-ul poate fi supusa si conditionata de
autorizarea instalarii unor astfel de actualizari sau de instalarea prompta a acestora, dupd caz.




Capitolul 23 — Avertismente de reglementare si siguranta

2.4, Transmiterea termenilor open source. Fdra a aduce atingere acordarii licentei si
restrictiilor de mai sus, recunoasteti ca anumite componente ale Software-ului pot fi acoperite de asa-
numitele licente software ,cu sursa liberd” (,Componentele cu sursa libera”), ceea ce inseamnd orice
licente software aprobate ca licente cu sursd liberd de cdtre Open Source Initiative sau orice licente
substantial similare, inclusiv, fard a se limita la, orice licenta care, ca o conditie de distributie a
software-ului licentiat sub o astfel de licentd, necesita ca distribuitorul sa puna software-ul la
dispozitie in format de cod-sursd. Topcon va furniza o lista de Componente cu sursd libera pentru o
anumitd versiune a software-ului din cadrul pachetului software. In masura ceruta de licentele care
acoperd Componentele cu sursd libera, termenii acestor licente se vor aplica acestor Componente cu
sursd libera in locul termenilor prezentului Acord. In masura in care termenii licentelor aplicabile
Componentelor cu sursa libera interzic oricare dintre restrictiile din prezentul Acord cu privire la o
astfel de Componentd cu sursd liberd, astfel de restrictii nu se vor aplica unei astfel de Componente
cu sursa libera. In masura in care termenii licentelor aplicabile Componentelor cu sursa liberd impun
Licentiatorului sd faca o oferta de furnizare a codului-sursa sau a informatiilor conexe in legdturd cu
Software-ul, o astfel de oferta se face pe aceasta cale. Orice solicitare de cod-sursa sau informatii
conexe trebuie directionatd numai cdtre Topcon prin e-mail la adresa OSinquiry@topcon.com.

3. Drepturi de proprietate. Dreptul de proprietate asupra tuturor drepturilor proprietare asupra
Software-ului, precum si asupra oricaror scrieri, lucrdri sau obiecte protejate prin drepturi de autor
derivate din Software, vor fi in orice moment si vor rdmane proprietatea Topcon sau a oricdrei terte
parti de la care Topcon a obtinut drepturi. Cu exceptia cazului in care acest lucru este prevazut in
mod expres in prezentul Acord, Topcon nu vd acorda niciun drept sau licenta in ceea ce priveste
Software-ul.

4. Pene; Raportarea erorilor si feedback. Software-ul va oferd posibilitatea de a raporta probleme de
performanta/feedback si sugestii catre Topcon. In cazul in care ati ales sd raportati orice probleme de
performantd catre Topcon, Software-ul va compila fisierul relevant si setarile Dispozitivului si ale
Software-ului si le va salva intr-un fisier pe care il puteti transmite catre Topcon. Aceste informatii si
feedback vor fi utilizate de Topcon pentru a dezvolta, furniza si imbundtati produsele si serviciile
Topcon, pentru a rezolva erorile si defectiunile si pentru a facilita furnizarea de actualizari Software,
dezvoltarea de produse, gestionarea si asistenta si alte servicii catre dvs. (dacd este cazul) legate de
Software. Prin prezenta, acordati Topcon o licentd perpetua de a utiliza, efectua, copia, modifica
informatiile pe care le furnizati Topcon in cadrul procesului si in scopurile descrise in aceastd Sectiune
4,

5. Analiticd; Utilizarea datelor agregate/anonimizate. Software-ul este activat pentru a partaja
ocazional cu Topcon date de utilizare anonimizate, prin internet. Topcon utilizeazd astfel de date in
agregate, cu date de utilizare anonimizate furnizate de alti utilizatori, in urmarirea intereselor sale
comerciale legitime, inclusiv pentru analiza industriei, evaludri comparative, analitica, imbunatdtirea
si dezvoltarea produselor/serviciilor. Sunteti de acord cd Topcon poate colecta, utiliza si dezvadlui
astfel de informatii care nu incorporeaza informatii personale sau nu va identifica in alt mod pe
dvs. sau pe utilizatorii dvs. Puteti dezactiva functionalitatea de colectare analitica din pagina
JInformation” (Informatii) din Software.
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5.1. Declinarea responsabilitatii. CU EXCEPTIA CAZULUIIN CARE SE PREVEDE ALTMINTERI
INTR-O GARANTIE EXPRESA TOPCON FURNIZATA IN LEGATURA CU FURNIZAREA
DISPOZITIVULUI/SOFTWARE-ULUI, SOFTWARE-UL ESTE FURNIZAT ,CA ATARE" SI NICI TOPCON, NICI
DISTRIBUITORII SAI NU PROMIT, NU DECLARA SAU NU DAU GARANTII, EXPLICITE SAU IMPLICITE, CU
PRIVIRE LA SAU IN LEGATURA CU SOFTWARE-UL SI TOPCON DECLINA IN MOD SPECIFIC GARANTIILE
IMPLICITE DE VANDABILITATE, NEINCALCARE SI ADECVARE PENTRU UN ANUMIT SCOP CU PRIVIRE LA
SOFTWARE-UL MENTIONAT SAU LA UTILIZAREA ACESTUIA. IN MASURA MAXIMA PERMISA DE LEGE,
CODUL COMERCIAL UNIFORM SAU ALTE LEGI UNIFORME SIMILARE NU SE APLICA PREZENTULUI
CONTRACT.

RECUNOASTETI SI SUNTETI DE ACORD IN MOD EXPRES CA, IN MASURA PERMISA DE LEGEA
APLICABILA, UTILIZAREA SOFTWARE-ULUI SI A ORICAROR FUNCTII/SERVICII EFECTUATE SAU
ACCESATE PRIN INTERMEDIUL SOFTWARE-ULUI SE FACE PE PROPRIUL DVS. RISC SI CA INTREGUL RISC
IN CEEA CE PRIVESTE CALITATEA SATISFACATOARE, PERFORMANTA, ACURATETEA SI EROAREA VA
APARTINE.

TOPCON NU GARANTEAZA CA FUNCTIILE CONTINUTE IN SAU SERVICIILE EFECTUATE SAU FURNIZATE
DE SOFTWARE VOR INDEPLINI CERINTELE DVS., CA FUNCTIONAREA SOFTWARE-ULUI VA Fl
NEINTRERUPTA SAU LIPSITA DE ERORI SAU CA VA FUNCTIONA IN COMBINATIE CU ORICE ALTE
ECHIPAMENTE FIZICE, SOFTWARE, SISTEME SAU DATE, CA ORICE SERVICII/FUNCTIONALITATI VOR
CONTINUA SA FIE DISPONIBILE, CA SOFTWARE-UL SAU SERVICIILE/FUNCTIONALITATILE VOR F
CORECTATE SAU CA SOFTWARE-UL VA FI COMPATIBIL SAU VA FUNCTIONA CU ORICE SOFTWARE DE
LA TERTI,

HARDWARE/ECHIPAMENTE (de ex. console, echipamente fizice de conectivitate, ISOBus, ECU etc.),
APLICATII sau SERVICII TERTE.

SUNTETI DE ACORD CA SUNTETI SINGURII RESPONSABILI PENTRU INTRETINEREA, OPERAREA S|
ASISTENTA CORESPUNZATOARE A HARDWARE-ULUI/ECHIPAMENTELOR TERTE PE CARE LE-ATI PUTEA
UTILIZA IN LEGATURA CU SOFTWARE-UL SI' VA ASUMATI TOATE RISCURILE LEGATE DE
FUNCTIONAREA, ASISTENTA SIINTRETINEREA CORESPUNZATOARE A HARDWARE-
ULUI/ECHIPAMENTELOR RESPECTIVE.

TOPCON NU GARANTEAZA ACURATETEA SAU SERVICE-UL UNITATILOR GPS CARE SUNT UTILIZATE IN
LEGATURA CU SOFTWARE-UL.

6. Limitarea raspunderii. TOPCON SI DISTRIBUITORII SAI NU VOR FI RASPUNZATORI PENTRU ERORILE
SAU OMISIUNILE EDITORIALE DIN SOFTWARE SAU DOCUMENTATIA ACESTUIA. IN MASURA MAXIMA
PERMISA DE LEGE, TOPCON, PERSONALUL SAU DISTRIBUITORII SAINU VOR FI N NICIUN CAZ
RASPUNZATORI PENTRU NICIO PRETENTIE, CERERE SAU ACTIUNE CARE DECURGE DIN SAU IN
LEGATURA CU SOFTWARE-UL, UTILIZAREA, INSTALAREA LUI SAU EXECUTIA TOPCON SAU A
DISTRIBUITORILOR SAU LIPSA ACESTEIA IN TEMEIUL PREZENTULUI ACORD PENTRU ORICE FEL DE
DAUNE SPECIALE, INDIRECTE, INCIDENTALE, EXEMPLARE SAU DERIVATE, INDIFERENT DACA TOPCON
A FOST SAU NU INFORMATA CU PRIVIRE LA POSIBILITATEA UNEI ASTFEL DE PRETENTII, CERERI SAU
ACTIUNI.
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IN NICIUN CAZ, INCLUSIV, DAR FARA A SE LIMITA LA FAPTE DE NEGLIJENTA, TOPCON SAU AFILIATII,
AGENTII, ANGAJATII SAU DISTRIBUITORII SAU LICENTIATORII SAI NU VOR FI RASPUNZATORI PENTRU
NICIO DAUNA DE ORICE FEL CARE REZULTA DIN (i) UTILIZAREA SAU INCAPACITATEA DE A UTILIZA
SOFTWARE-UL; (i) OPORTUNITATEA, STERGEREA, LIVRAREA ACCIDENTALA SAU NESTOCAREA
ORICAROR DATE, COMUNICATII SAU SETARI; (i) COSTUL OBTINERII DE BUNURI SI SERVICI]
INLOCUITOARE; SAU (iv) ACCESUL NEAUTORIZAT LA SAU MODIFICAREA NEAUTORIZATA A
TRANSMISIILOR SAU DATELOR DVS., CHIAR DACA O ASEMENEA PARTE A FOST INFORMATA CU
PRIVIRE LA POSIBILITATEA UNOR ASTFEL DE DAUNE. Raspunderea Topcon sau a distribuitorului
sdu fn legdtura cu prezentul Acord nu va depdsi in niciun caz suma pe care ati platit-o efectiv
pentru dreptul de a utiliza Software-ul. Aceastd limitare este cumulativa, toate platile cdtre dvs.
pentru revendicdri sau daune fiind agregate pentru a determina satisfacerea limitei. Existenta
uneia sau mai multor creante nu va mari aceasta limitare a valorii.

7. Despagubiri. VETI DESPAGUBI SI EXONERA DE RASPUNDERE TOPCON SI AGENTII, CADRELE DE
CONDUCERE, DIRECTORII, ANGAJATII SI DISTRIBUITORII SAI TMPOTRIVA ORICAROR PRETENTII, CERERI,
PROCESE, JUDECATI SI CHELTUIELI (INCLUSIV TAXE SI CHELTUIELI LEGALE REZONABILE) CARE
DECURG DIN SAU SE REFERA LA INCALCAREA DE CATRE DVS. A OBLIGATILOR CARE VA REVIN IN
TEMEIUL PREZENTULUI ACORD. SUNTETI DE ACORD SA TRANSMITETI CATRE TOPCON O NOTIFICARE
PROMPTA CU PRIVIRE LA ASTFEL DE RECLAMATII SI SA PERMITETI TOPCON SA CONTROLEZE
APARAREA SAU SOLUTIONAREA ACESTORA.

8. Controale la export. Nu aveti dreptul sd utilizati sau sa exportati sau sd reexportati in alt mod
Software-ul, cu exceptia cazului in care acest lucru este autorizat de legislatia Statelor Unite si de
legislatia jurisdictiei(jurisdictiilor) in care a fost obtinut Software-ul. In special, dar fara a se limita la,
Software-ul nu poate fi exportat sau reexportat (a) in nicio tard aflata sub embargo SUA sau (b) catre
nicio persoana de pe

lista Departamentului SUA de Trezorerie cu resortisanti special desemnati sau de pe lista
Departamentului de Comert cu persoane sau entitdti interzise. Prin utilizarea Software-ului, declarati
si garantati ca nu vad aflati intr-o astfel de tard sau pe o astfel de listd. De asemenea, sunteti de acord
ca nu veti utiliza Software-ul in scopuri interzise de legislatia Statelor Unite, inclusiv, fard a se limita la,
dezvoltarea, proiectarea, fabricarea sau producerea de rachete, arme nucleare, chimice sau biologice.

9. Protectia datelor. Dvs. si Topcon confirmati si sunteti de acord cd dvs. si Topcon veti respecta
orice lege aplicabild privind protectia datelor. Dacd este necesar ca Topcon sd gestioneze date cu
caracter personal, acestea vor fi prelucrate de Topcon in conformitate cu legile aplicabile privind
protectia datelor si cu Declaratia de confidentialitate Topcon disponibila la adresa:
https://www.topconpositioning.com.

10. Generalitati. Prezentul Acord va fi guvernat si interpretat si pus in aplicare in conformitate cu
legile statului California, fard a tine seama de dispozitiile privind conflictele de legi. Orice actiune in
instantd referitoare la prezentul Acord va avea loc in instantele de stat sau federale situate in San
Francisco, California. Dacd, din orice motiv, orice prevedere a prezentului Acord sau o parte a
acestuia va fiinaplicabild, acea prevedere va fi aplicatd in mdsura maxima permisd astfel incat sa
afecteze intentia prezentului Acord, iar restul prezentului Acord va continua sd fie in vigoare si sa
producd efecte.
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Prezentul Acord constituie intregul acord intre noi si dvs. cu privire la Software si inlocuieste toate
comunicdrile, acordurile si intelegerile anterioare sau contemporane dintre Topcon si dvs. cu privire
la obiectul acestuia. Nu exista nicio asociere in participatiune, parteneriat, angajare sau relatie de
agentie intre dvs. si Topcon ca urmare a acestui Acord. Nerespectarea de cdtre Topcon a oricarui
drept sau oricarei prevederi din prezentul Acord nu va constitui o renuntare la acel drept sau acea
prevedere decat dacd este confirmata si aprobata de Topcon in scris. O versiune tiparita a prezentului
Acord este admisibila in cadrul procedurilor judiciare sau administrative.
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